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OPIS TECHNICZNY
1. ZAKRES | CEL OPRACOWANIA

Zakres opracowania obejmuje projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu drogi powiatowej nr 4417S Swietoszéwka -Bielsko z
drogami powiatowymi nr 2633S Strumien -Jasienica i 4416S Jasienica-Jaworze Nateze w
miejscowosci Jasienica. Celem posrednim wykonania opracowania jest otrzymanie
dokumentacji pozwalajgcej na uzyskanie niezbednych materiatbw do przeprowadzenia
procedury zgtoszenia robot oraz przeprowadzenia postepowania przetargowego i samego
wykonania sygnalizacji swietlnej. Celem ostatecznym opracowania jest poprawa warunkow
ruchu kotowego i pieszego w ramach programu likwidacji miejsc niebezpiecznych na
drogach.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Opracowanie wykonano na podstawie umowy nr 728/2007 zawartej w dniu 09 listopada
2007 r., pomiedzy Powiatem Bielskim z siedzibg w Bielsku- Biatej, ul. Piastowska 40 - a
Pracownig Projektowg ,INZKOM” z siedzibg w Bielsku- Biatej przy ul. Rucianej 48.

Zastosowane w opracowaniu wytyczne i normatywy to:

1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami (Dz. U. nr 106,
poz. 1126 z pdzniejszymi zmianami),

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami),
3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.

w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 43 poz. 430),

4. ,Wytyczne projektowania skrzyzowan drogowych — czes¢ |, czes¢ II” — zatagcznik do
Zarzadzenia nr 10 GDDP z dnia 12.06.2001 r.,

5. szczegdtowe warunki techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszczania na
drogach Dz. U. Nr 220 z grudnia 2003r.

3. OPIS STANU ISTNIEJACEGO
3.1. lokalizacja skrzyzowania

Skrzyzowanie zlokalizowane jest na drodze powiatowej nr 4417S Swietoszéwka -Bielsko z
drogami powiatowymi nr 2633S Strumienh -Jasienica i 4416S Jasienica-Jaworze Nateze w
miejscowosci Jasienica w obszarze zabudowanym. Droga powiatowa nr 4417S jest drogg
zbierajgcg ruch z terendéw przylegtych i poprzez droge powiatowg nr 2633S Strumien
-Jasienica prowadzi ruch do drogi ekspresowej S-1-" Wezet Jasienica”. Jest to jedyne w tej
okolicy petne potaczenie terenu z drogg ekspresowg. Jednoczesnie skrzyzowanie
zlokalizowane jest w centrum Jasienicy, obok duzego pawilonu handlowego co wigze sie z
wystepowaniem znacznych obcigzen tak w ruchu kotowym jak i pieszym. W odlegtosci 80m
od skrzyzowania, na drodze nr 2633S Strumien -Jasienica zlokalizowany jest strzezony
przejazd kolejowy. Jego zamkniecie skutkuje tworzeniem sie obustronnych kolejek
pojazdéw na drodze powiatowej nr 4417S Swietoszéwka -Bielsko.

3.2. geometria i organizacja ruchu

Geometria i organizacja ruchu przedstawiona zostata na rysunkach. Jest to skrzyzowanie
czterowlotowe, nieskanalizowane, bez wydzielonych paséw z dwoma przejsciami dla
pieszych zlokalizowanymi na wlocie od strony Bielska i wlocie z kierunku potgczenia z drogg
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ekspresowg S-1. Przejscia te odsuniete sg od tarczy skrzyzowania odpowiednio o 18 i 23m.
Istniejgce chodniki wokot skrzyzowania sg fragmentaryczne i pozwalajg jedynie na
korzystanie z wyznaczonych przejs¢ i nie dajg mozliwosci obejscia skrzyzowania. Na wlocie
ul. Cieszynskiej od strony Swietoszowki zamontowana jest wzdiuz kraweznika bariera
tancuchowa uniemozliwiajgca przekraczanie jezdni w miejscu niedozwolonym. Pod
wzgledem wysokosciowym niekorzystny jest wlot drogi nr 2633S Strumien -Jasienica. Przed
linig STOP pochylenie wlotu wynosi ok. 6%. W odlegtosci ok 20m od linii STOP pochylenie
to wynosi juz tylko ok. 2%. Zgodnie z wyraznym zyczeniem Inwestora projektowana
sygnalizacja zostata dopasowana do istniejgcej geometrii skrzyzowania. Wyrazona zostata
zgoda jedynie na budowe fragmentu chodnika na pdthocnozachodnim odcinku
skrzyzowania. Chodnik ten umozliwi potaczenie projektowanych przejs¢ z chodnikiem przy
pawilonie handlowym ROLL.

4. Opis stanu projektowanego

Projektowany zakres robot:

a/. budowa 14mb chodnika

b/. obnizenie kraweznikow i chodnikow w miejscach projektowanych przejs¢ przez jezdnie
c/. zabudowa masztéw sygnalizacyjnych

d/. wykonanie petli indukcyjnych w jezdni

e/. zabudowa nowych znakéw drogowych— pionowych i demontaz zbednych

f/. wykonanie nowego oznakowania poziomego

Roboty wykazane w punktach c¢, e, f nie wymagajg specjalnego oznakowania
wymagajgcego zatwierdzenia przez zarzadzajgcego ruchem, gdyz sg to rutynowe roboty
prowadzone w pasie drogowym. Tymczasowego oznakowania miejsca robot wymagajg
pozostate prace. W miejscu prowadzonych robét nie ma ruchu pieszego.

ad. a/. budowa 14mb chodnika

Roboty te wigz sie rowniez z korektg tuku i wymagajg oznakowania przedstawionego na
rysunku 2.1. Generalnie wprowadzone zostaje oznakowanie ostrzegawcze o robotach na
drodze ze wskazaniem strony gdzie bedzie zawezona jezdnia. Oznakowanie to
wprowadzone bedzie na wszystkich wlotach skrzyzowania. Dodatkowo na drodze gtéwnej
wprowadza sie ograniczenie predkosci do 30km/h. Miejsce robdt nalezy wygrodzié¢ od strony
jezdni tablicami U-20a i U-21b a od strony najazdu ustawié tablice U-3b z z6ttym Swiattem
pulsujgcym od zmroku do Switu. Na odcinku prowadzonych robo6t nie wystepuje ruch pieszy.

ad. b/. obnizenie kraweznikéw i _chodnikbw w_miejscach projektowanych przejS¢ przez.
jezdnie

Roboty wymagajg oznakowania przedstawionego na rysunkach: -2.2.-na wlocie pétnocno-
wschodnim, 2.3.-na wlocie potudniowo-wschodnim, 2.4. -na wlocie potudniowo-zachodnim.

Generalnie wprowadzone zostaje na wszystkich wlotach oznakowanie ostrzegawcze o
robotach na drodze ze wskazaniem strony gdzie bedzie zawezona jezdnia. Dodatkowo na
drodze gtéwnej wprowadza sie ograniczenie predkosci do 30km/h. Miejsce robét nalezy
wygrodzi¢ od strony jezdni tablicami U-20a i U-21b a od strony najazdu ustawic tablice U-3b
z z6ttym Swiattem pulsujgcym od zmroku do $witu. Na wszystkich odcinkach wykonywanych
robot odbywa sie ruch pieszy, ktory musi by¢ utrzymany i roboty nalezy prowadzi¢ w sposob
gwarantujacy bezpieczenstwo pieszych minimalizujgc utrudnienia.

ad. d/. wykonanie petli indukcyjnych w jezdni
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Roboty wymagajg oznakowania przedstawionego na rysunku -3.1. Roboty te wymagajg
zajecia potowy jezdni i polegajg na wykonaniu czworobocznych nacie¢ nawierzchni jezdni
pita, wtozeniu kabli i zalaniu masg zalewowg. Zasadniczo oznakowanie bedzie analogiczne
do oznakowania czesciowego zajecia jezdni pod obnizanie kraweznika. Rdznica polega na
dlugosci zastosowanych tablic U-3b, koniecznosci powtdrzenia kompletu oznakowania
ostrzegawczego i ograniczenia predkosci z pdzniejszym odwotaniem za wlotem
skrzyzowania. Dodatkowo przy wykonywaniu dtuzszych petli i znacznym natezeniu ruchu
pojazdéw nalezy wprowadzi¢ regulacje ruchu wahadlowego przez uprawnionych
pracownikow drogowych.

UWAGI.

Oznakowanie  winno  odpowiada¢ warunkom  okreslonym w  obowigzujacych
przepisach /Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach -
zatgcznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. Dz.U. Nr 220,
poz.2181 z dnia 23 grudnia 2003r.|
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