Inwestor:

Zarzad Drog Powiatowych w Bielsku-Bialej

/\/\ ul. Tadeusza Regera 81, 43-382 Bielsko-Biala

POWIAT BIELSKI

L

Opracowanie:

Projekty Inzynierskie Maria Krzyzowska

34-331 Swinna, ul. Jesienna 4
tel. (0) 889-574-395, 880-502-186, e-mail: pimk@poczta.fm, fax: 033-444-72-58
NIP: 553-101-58-30 REGON: 072385449

Projekt tymczasowej organizacji ruchu:

Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4463S

ul. Szkolna w Czechowicach-Dziedzicach

Projektowat Podpis

mgr inz. Marcin Krzyzowski

Swinna, pazdziernik 2019r




OPIS TECHNICZNY

1. Zakres i cel opracowania

Niniejsze opracowanie stanowi projekt oznakowania na czas robot dla zadania: ,, Budowa chodnika
w ciggu drogi powiatowej nr 4463S ul. Szkolna w Czechowicach-Dziedzicach™ na ul. Szkolnej
w Czechowicach przed skrzyzowaniem z ul. Narutowicza. Lokalizacj¢ inwestycji przedstawiono na
rysunku nr 1 — Orientacja.. Inwestycja potozona jest w wojewodztwie $laskim w powiecie bielskim

w miejscowosci Ligota w Gminie Czechowice-Dziedzice.
Zakres inwestycji obejmuje:
e budowe¢ chodnika o szerokosci 1,25-2m

e przebudowe zjazdéw indywidualnych;

2. Opis stanu istniejacego

Zagospodarowanie przyleglego terenu stanowi zabudowa mieszkaniowa jednorodzinna i punkty
uslugowe oraz szkola podstawowa. Droga powiatowa nr 4463S posiada jednojezdniowa
dwukierunkowa jezdni¢ asfaltowa o szerokosci okolo 6m i chodnik po wschodniej stronie drogi.
Odwodnienie na przedmiotowym odcinku realizowane jest za kanalizacji deszczowej. Teren, na
ktérym planuje si¢ przedmiotowa inwestycje posiada nastgpujaca infrastrukture techniczng: sie¢
wodociggowa; sie¢ energetyczna (napowietrzna oraz kablowa); sie¢ teletechniczna kablowa, sie¢

gazowa, sie¢ kanalizacji deszczowej i1 sanitarne;.

3. Istniejaca organizacja ruchu

Na opracowywanym odcinku droga przebiega w obszarze zabudowanym, posiada ograniczenie
tonazowe pojazdéw do 2,5 ton znakami B-18 oraz ograniczenie predkosci do 40km/h znakami B-
33.

4. Projektowana organizacji ruchu na czas robot

Prace wykonane zostang z zajeciem chodnika i cze$ci jezdni po stronie projektowanego chodnika.
W tym celu ustawiono z obu stron obszaru robot znaki B-41 na podwojnych zaporach U-20c. Od
strony najazdu zaprojektowano tablice prowadzacg U-3d, a na koncu obszaru robot zapor¢ drogowa
U-20b. Na krawedzi jezdni wzdluz obszaru robdt nalezy ustawi¢ skrajnie obustronne U-20a/b.
Odcinek prowadzonych prac poprzedzono znakami ostrzegawczymi o prowadzeniu robdt
drogowych (A-14), zwezeniach jezdni (A-12b 1 A-12¢). Na ul. Narutowicza ustawiono znaki F-6a z
piktogramami znakdéw ostrzegawczych A-14, A-12b 1 A-12c.



W czasie prac w obrebie przejscia dla pieszych nalezy zapewnié ciggle sterowanie r¢czne ruchem
z zapewnieniem bezpiecznego przekraczania jezdni przez pieszych, roboty wykona¢ podczas jednej
dziennej dzialki prac, po ich zakonczeniu przesuna¢ zapor¢ U-20b wraz ze znakami B-41 U-20c
i odstoni¢ znaki D-6 i T-27.

W przypadku zawezenia jezdni ponizej 5,5m nalezy przejs¢ na ruch wahadlowy sterowany recznie
przez osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

Roboty nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z wlascicielami przylegtych posesji. Nalezy zapewni¢ im
dojazdy i doj$cia do swoich posesji oraz informowac na biezaco o przewidywanych utrudnieniach
w dostepie do dziatek.

W przypadku zawezenia jezdni ponizej 5,5m nalezy przejs¢ na ruch wahadlowy sterowany recznie
przez osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

Roboty nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z wlascicielami przylegtych posesji. Nalezy zapewni¢ im
dojazdy i doj$cia do swoich posesji oraz informowac¢ na biezaco o przewidywanych utrudnieniach

w dostepie do dziatek.

Podczas realizacji w/w etapdéw nalezy zapewnié przez caly czas prowadzenia robot obecno$¢ 0sob

do kierowania ruchem posiadajacych stosowne uprawnienia.

Na okres wieczoru i nocy nalezy kazdorazowo przywréci¢ dwa pasy ruchu pozostawiajac

projektowane oznakowanie.

5. Informacja o zagrozeniach i utrudnieniach w ruchu.

Wystepujace zagrozenia:

— ruch pojazdéw budowy w obszarze inwestycji,

— obecno$¢ w pasie drogowym 0s6b prowadzacych roboty budowlane,

— niestosowanie si¢ kierujagcych do projektowanych tymczasowych znakéw drogowych i tym
samym mozliwo$¢ wypadnigcia pojazdu z trasy.

Wystepujace utrudnienia:

— lokalne zawg¢zenia jezdni,

— zaklocenia w ptynnosci ruchu ze wzgledu na wprowadzenie drogi tymczasowej jednokierunkowej
— ruch wahadtowy przy zawezeniu jezdni ponizej szerokosci 5,5m,

— ograniczenia w dostepnos$ci pasa drogowego dla ruchu pieszego i rowerowego,

— odcinkowe ograniczenia predkosci,

— dojazd i1 dojscie do posesji przyleglych,

6. Termin wprowadzenia organizacji ruchu.

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas robdt — czerwiec 2021 rok.



7. Uwagi koncowe.

W uzgodnieniu z wladcicielami, nalezy zapewni¢ im dojazdy i dojscia do posesji przy
prowadzonych robotach. Jako oznakowanie tymczasowe zastosowa¢ znaki z grupy wielkosci duze
(D), znaki winny posiada¢ lica z folii odblaskowej typu 2.

Zastosowane znaki oraz sposob ich zamocowania powinny zapewnia¢ ich stabilno$¢ oraz byc
zgodne z obowigzujacym Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdlowych
warunkéw technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu
drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach oraz ,Instrukcjag oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym”.

W przypadku przejscia pieszych przez wykop utozy¢ dla nich ktadke U-28.

Nalezy zachowac¢ skrajni¢ pozioma i pionowa przy ustawianiu znakow.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot powinny
by¢ dobrze widoczne w dzien i w nocy i podlega¢ kontroli ich stanu podczas calego okresu
prowadzonych robét.

Pozostale zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami BHP na czas
prowadzenia robot.

O terminach poszczegdlnych utrudnien w ruchu, z uwzglgdnieniem mozliwosci czasowych

zamknig¢ drég bocznych, nalezy powiadomic¢ skutecznie uczestnikow ruchu.

8. Spis rysunkow
Rys. 1 - Orientacja, skala 1 : 15 000
Rys. 2 - Plan sytuacyjny, skala 1 : 500
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Miejsce opracowania
WYKONAWCA:
Projekty Inzynierskie Maria Krzyzowska
34-331 Swinna, ul. Jesienna 4
NAZWA OPRACOWANIA:
Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4463S
ul. Szkolna w Czechowicach-Dziedzicach
INWESTOR:  Zarzad Drog Powiatowych w Bielsku-Bialej RYS. NR
ADRES: 43-382 Bielsko-Biata ul. Regera 81 1
SKALA 1:15 000
TYTUL RYSUNKU: Orientacja
DATA: IX2019r.
PROJEKTOWAL: mgr inz. Marcin KrzyZzowski SLK/4949/POOD/13
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Bielsko-Biata, dn. 09.10.2019 1.

R-5321-686/9945/19 egz. nr i

Projekty Inzynierskie
Maria Krzyzowska
ul. Jesienna 4

34-331 Swinna

Na podstawie § 7 ust. 2 pkt. 3 Rozporzqdzenia Ministra Infrastruktury z dnia
23 wrzesnia 2003 roku w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzqdzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz.
1729 z pézn. zm.).

Opiniuje

Projekt tymczasowej organizacji ruchu dla zadania ,Budowa chodnika przy drodze
powiatowej nr 4463S ul. Szkolna w Czechowicach-Dziedzicach.
Projekt opiniowano z uwagami/bez uwag:

* Przy oznakowaniu robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowaé znaki o jedna
grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danym odcinku drogi,

* Do wykonania lic znakéw stosowanych do oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym zastosowa¢ foli¢ odblaskowsg typu 2 lub folie pryzmatyczna,

* Uzyte do oznakowania znaki drogowe i urzadzenia bezpieczenstwa powinny spetnia¢
wymagania fotometryczne i kolorymetryczne w zakresie odblaskowosei i barwy oraz byé
dobrze widoczne zaréowno w dzien jak i w nocy,

®* Konstrukcje wspomne uzytych urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny by¢ stabilne
i nie powodowac zagrozenia dla uczestnikow ruchu,

= Osoby wykonujace czynnosci zwiazane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w
odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub zottej i wyposazone w elementy odblaskowe,
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Bielsko-Biata, dnia 16.10.2019 r.

ZDP 7121.2.101a.2019 AK14

Projekty Inzynierskie
Maria Krzyzowska
ul. Jesienna 4

34-331 Swinna

Dotyczy: Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4463S ul. Szkolna w

Czechowicach-Dziedzicach.

W zwiazku z wnioskiem z dnia 30.09.2019 r. Zarzad Drog Powiatowych w Bielsku-Bialej,

pozytywnie opiniuje przedstawiony projekt czasowej organizacji ruchu zastrzegajac, iz;

Bezposrednio za koficem prac odwola¢ znaki zakazu —etap 2

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do utrzymania w nalezytym
stanie znakow uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot.

Projektowane oznakowanie nie powinno utrudnia¢ czytelnosci istniejacego oznakowania pionowego.
Zapewni¢ dojazd shuzb ratunkowych oraz dojazdy i dojscia do posesji przy prowadzonych robotach.
Miejsce prowadzonych robdt nalezy oznakowaé i zabezpieczyé zgodnie z niniejszym typowym
projektem organizacji ruchu na czas prowadzenia robot.

Natychmiast po zakonczeniu robét nalezy wprowadzi¢ stala organizacje ruchu.
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Do wiadomosci: WKIT Starostwo Powiatowe w B-B
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