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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z naprawa poboczy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi czg§¢ Dokumentéw Przetargowych, Umownych przy zlecaniu i realizacji robodt
opisanych w pkt 1.1. na drodze wojewddzkiej nr 942 Bielsko - Szczyrk - Salmopol - Wista od granicy miasta Bielsko-
Biala do granicy powiatu cieszynskiego na terenie powiatu bielskiego.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z naprawa poboczy, w
zakresie:

a) uzupelniania zanizen poboczy,

b)$cinania zawyzonych poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdu, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu oraz wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednio wyréwnanego i uksztalttowanego w profilu poprzecznym i
podtuznym oraz zaggszczonego.

1.4.2. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupeknienia poboczy, potozone poza pasem drogowym.

1.4.3. Odklad — miejsce wbudowania lub skladowania gruntu pozyskanego w czasie S$cinania poboczy, nie
wykorzystanego do ich uzupehienia.

1.4.4. Mieszanka optymalna — mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajacym sktad granulometryczny
i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialdéw podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow stosowane do uzupelnienia poboczy

2.2.1. Mieszanka mineralna ( frakcje 0+63,5mm ) - o sktadzie uziarnienia :

Wymiary oczek kwadratowych sit [mm] Przechodzi przez sito [%]
Na warstwg dolng Na warstwg gorna
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

2.2.2. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy mozna stosowaé destrukt o granulacji 0~16mm.

2.3. Kationowa emulsja asfaltowa szybkorozpadowa klasy K2 — do skropienia warstwy z mieszanki mineralnej;
ilo§¢ lepiszcza powinna zapewnia¢ catkowite pokrycie emulsja skrapianej powierzchni, a jednocze$nie nie moze
powodowaé wyptywu emulsji na powierzchnie (iloéé asfaltu po odparowaniu wody : 0,5 — 0,7kg/m?).

2.4. Wymagania dla materialow stosowanych do uzupehienia poboczy
Przydatno$¢ materiatu stosowanego do uzupetienia poboczy Wykonawca powinien sprawdzi¢ na odcinku prébnym i
uzyskac zgodg Inspektora Nadzoru na zastosowanie tego materiatu.
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3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét
Wykonawca przystepujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
1) zrywarek,
2)roéwniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy,
3)$cinarek poboczy,
4)tadowarek do zatadunku gruntu,
S)walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokotowych Iub walcow wibracyjnych do 5 ton,
6) ptytowych zaggszczarek wibracyjnych,
7)szczotek mechanicznych,
8) skrapiarek.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Do wykonania rob6t Wykonawca powinien zapewni¢ dowolne $rodki transportu, np. samochody skrzyniowe,
samochody samowyladowcze. Preferuje si¢ stosowanie srodkow transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zalozenia ogoélne

Pobocza stanowia boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewnia¢ szybkie odprowadzenie wody z jezdni.
Wewngtrzna krawedZ pobocza i zewngtrzna krawedZ jezdni powinny stanowi¢ jedna linig, a spadek poprzeczny
poboczy gruntowych powinien by¢ wigkszy od spadku poprzecznego jezdni. Pochylenie podtuzne poboczy powinno
by¢ zgodne z pochyleniem podtuznym jezdni.

W wielu przypadkach pobocza sa wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pojazdy, w zwiazku z czym ich
nos$no$¢ powinna umozliwia¢ przenoszenie obcigzen na nie wywieranych.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien, w zaleznos$ci od rodzaju dokonywanej naprawy :
a) usuna¢ z naprawianej powierzchni zanieczyszczen takich, jak galezie, kamienie, liscie z drzew, chwasty,
b) wyznaczy¢ szeroko$¢ pobocza i ustali¢ krawedz korony drogi,
¢) odprowadzi¢ wode z naprawianego pobocza (za pomoca rowkéw odwadniajacych)— w przypadku stwierdzenia
zastoiska wody,
d) spulchni¢ powierzchnig lub rozdrobni¢ darning — w przypadkach niezbgdnych przy wykonywaniu $cinki poboczy,
e) spulchni¢ powierzchnig poboczy na glebokosé 2-3cm przy ich uzupetnianiu — w celu dobrego zwiazania warstw.

5.4. Uzupelnianie poboczy

Przed przystapieniem do wykonania uzupelienia poboczy, Wykonawca wykona czynnosci okreslone w pkt 5.3.
niniejszej ST.

Do uzupehienia poboczy Wykonawca uzyje jednego z materiatdw wyszczegdlnionych w pkt 2.2., uzgodnionego z
Inspektorem Nadzoru.

Materiat powinien by¢ rozkltadany rownomiernie na calej szerokosci pobocza oraz profilowany do wymaganego spadku
poprzecznego za pomoca rowniarek, a nastepnie zageszczony az do uzyskania wskaznika zaggszczenia okreslonego w
BN-77/8931-12 ,,0znaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu” .

Zageszczona powierzchnia powinna byé rowna, posiadaé jednakowy spadek poprzeczny godny ze spadkiem
zatozonym.

W przypadku uzycia lepiszcza (pkt 2.3. - zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru), nawierzchni¢ nalezy skropi¢ i
zawatowacd.

5.5. Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przystapieniem do $cinania poboczy Wykonawca wykona czynnosci okreslone w pkt 5.3. niniejszej ST.
Wykonawca wykona §cinanie poboczy przy uzyciu $cinarek poboczy lub rowniarek (dopuszcza si¢ uzycie innych
maszyn, np. koparek frezujacych, spycharek — uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru).

W poblizu przeszkéd na poboczu, utrudniajacych prace sprzg¢tu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach
drogowych, barierach ochronnych itp.), wszystkie roboty zwiazane ze $cinaniem poboczy nalezy wykonac rgcznie.
Przy niewielkim zakresie robot dopuszcza si¢ $cinaniem r¢ezne, z zastosowaniem oskardow i topat. W odstepach od 5
do 10m nalezy dokonywac kontroli ustalonego spadku poprzecznego.

Przy $cinaniu poboczy nalezy sprawdzaé ich rownos$¢ oraz wykonywaé zaggszczenie do uzyskania wymaganego
wskaznika okre§lonego w pkt 5.4.

Nadmiar gruntu uzyskanego ze §cinania poboczy nalezy wywiez¢ poza pas drogowy.
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5.6. Roboty wykonczeniowe
Po wykonaniu robot okre§lonych w pkt 5.4. 1 5.5. Wykonaweca jest zobowiazany do usunigcia gruntu ze skarp — w
przypadku jego naniesienia podczas wykonywanych robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Zakres prowadzonych badan i pomiarow
Przed przystapieniem do robot zwiazanych z naprawa poboczy Wykonawca jest zobowiazany przedstawic¢ sktad
mieszanki optymalnej i uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.
W czasie robot Wykonaweca jest zobowiazany do:
— badania wskaznika zaggszczenia gruntu, co najmniej 2 razy na 1km uzupetnianych/§cinanych poboczy,
— pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej 2 razy na 100m,
—  pomiaréw réwnosci podtuznej i poprzecznej poboczy co 50m tata 4-metrowa.
Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:
— spadkéw poprzecznych £1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mniejszy od 4% i wigkszy od 7%,
— dla pomiaréw romnoscim podtuznej i poprzecznej — odleglos¢ migdzy tata, a powierzchnia pobocza nie moze
przekracza¢ 15mm.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa wykonanych robot na poboczach jest:
a) dla $cinania poboczy - m* (metr kwadratowy) ,
b)dla uzupetniania poboczy — m’® (metr sze$cienny) uzytego materiatu,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1m? robét przy $cinaniu poboczy obejmuje:
1) roboty przygotowawcze,
2) oznakowanie robot,
3) wykonanie $cinki poboczy,
4) odwo6z nadmiaru gruntu,
5) zaggszczenie poboczy,
6) przeprowadzenie pomiardéw i badan,
7) roboty wykonczeniowe.

Cena 1m’robét przy uzupetnianiu poboczy obejmuje:
8) roboty przygotowawcze,
9) oznakowanie robot,
10) dow6z gruntu,
11) rozscielenie gruntu i jego wyprofilowanie — zgodnie z ST,
12) zaggszczenie poboczy,
13) przeprowadzenie pomiaréw i badan,
14) roboty wykonczeniowe.




