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l. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogolna przedgiecia

Nazwa inwestycji: Remont budynku szkoty w Czecloawh-Dziedzicach przy ul. Nad Bialk e,
dz. nr 4130/29

Lokalizacja: ul. Nad Biakk 1e
43-502 Czechowice — Dziedzice
dziatki nr 4130/29, j. Ew. Czechowice-Dziedzice

Rodzaj inwestycji: Roboty ogélnobudowlane

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1.2.1. Zamawiajcy: Powiat Bielski
43-300 BielsBxta
ul. Piastowgka

1.2.1. Wykonawca: po rozstrzygetiu przetargu
1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Specyfikacja obejmuje roboty budowlane przy remeridynku szkoty i monza dzwigu dla oséb
niepetnosprawnych poruszaych s¢ na wozkach.

| .4. Dokumentacja techniczna oKeggca przedmiot zamoéwienia i stange@ podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

Dokumentacja projektowa opracowana przez PracpviAtbjektows Agnieszka Kozubowska —
Puczka, 43-300 Bielsko-Biata ul. Skrzydlewskiegs7s/

1.4.3. Zgodné& robot z dokumentagijtechniczig

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&koprac i ich zgodn& z dokumentagj kontraktowg

i techniczn, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zaglzapcego realizagjumowy.
Wykonawca jest zobowzany wykonywa wszystkie robotycisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej.

1.4.4. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Texdma oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiacego Wykonawcy stanowiczg$¢ zlecenia, a wymagania wyszczegolnione w
chatby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentach Przetargowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadotnZamawiajceqo, ktéry dokona odpowiednich zmian

lub poprawek.




1.5 Okrélenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.5.1.obiekcie budowlanymnalery przez to rozumie
a) budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi,
b) budowt stanowica catas¢ techniczno-aytkows wraz z instalacjami i ugdzeniami,
c) obiekt matej architektury;

1.5.2. budynku- nalezy przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zamany
Z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pompczegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach.

1.5.3. tymczasowym obiekcie budowlanym nalery przez to rozumie obiekt budowlany
przeznaczony do czasowegaytkowania w okresie krotszym od jego trwadd technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce ludbrorki, a take obiekt budowlany nie pgizony
trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski ulicznepawilony sprzeday ulicznej

I wystawowe, przekrycia namiotowe i powtoki pneuyeane, urzgdzenia rozrywkowe, barakowozy,
obiekty kontenerowe.

1.5.4.budowie- nalezy przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w o#@ym miejscu, a
takze odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego

1.5.5. robotach budowlanych nalezy przez to rozumie budowe, a take prace polegage na
przebudowie, montal, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.5.6.remoncie- nalezy przez to rozumiewykonywanie w istnigicym obiekcie budowlanym robét
budowlanych polegagych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie staqoyeh bieacej
konserwacji.

1.5.7. terenie budowy- nalery przez to rozumie przestrze, w ktérej prowadzone asroboty
budowlane wraz z przestrzgriajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.

1.5.8. certyfikacie zgodnwi - nalery przez to rozumie dokument wydany przez notyfikowan
jednostk certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyrob i proces jego wytwarzaniaa godne ze
zharmonizowa# specyfikacy technicza.

1.5.9. deklaracji zgodnéci - naleey przez to rozumie oswiadczenie producenta lub jego
upowanionego przedstawiciela, stwierdzeg na jego wyiczrg odpowiedzialnét, ze wyrdb jest
zgodny ze zharmonizowaispecyfikacy technicza.

1.5.10. dokumentacji projektowe} nalery przez to rozumie dokumentag stuzaca do opisu
przedmiotu zaméwienia na wykonanie robét budowlanytta ktérych jest wymagane pozwolenie
na budow - sktada si w szczegolngci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczych,
przedmiaru robot i informacji dotygeej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia.

1.5.11. dokumentacji powykonawczej budowy naley przez to rozumie sktadajca sic

z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami wjgkoie budowlanym i wykonawczym,
dokonanymi w trakcie wykonywania robot, a akgeodezyjnej dokumentacji powykonawczej
i innych dokumentow.

1.5.12. aprobacie technicznej nalery przez to rozumie pozytywry ocere technicza wyrobu,
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

1.5.13. wyrobie budowlanym- nalery przez to rozumie wyrob w rozumieniu przepisow
0 ocenie zgodrimi, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zé@howania Iub
zastosowania w sposob trwalty w obiekcie budowlanyprowadzany do obrotu jako wyrdb
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pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania w&Eajemnym pajczeniu stanovgicym
integralny catas¢ uzytkows.

1.5.14.dzienniku budowy nalery przez to rozumie dziennik wydany i przez wiaiwy organ
zgodnie z obowizujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdaraeé okolicznagci zachodzcych w czasie wykonywania robot.

1.5.15.inspektorze nadzoru budowlanegnalezry przez to rozumieosoley posiadajca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne i praktykzawodow oraz uprawnienia budowlane, wykoncy
samodzielnefunkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestmowierza nadzor nad budew
obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy itavas Zamawiajcego na budowie i wykonuje
biezaca kontrok jakasci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianactbiorach robot
zakrywanych i zanikagych, badaniu i odbiorze instalacji oraz gdzen technicznych, jak rownie
przy odbiorze gotowego obiektu.

1.5.16.kierowniku budowy nalezy przez to rozumie osolg wyznaczon przez Wykonawg robot,
upowaniong do kierowania robotami i do wygiowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, ponosica ustawovd odpowiedzialnét za prowadzonbudowe.

1.5.17.rejestrze obmiaréw (kgtce obmiaréw) nalery przez to rozumie- akceptowam przez ZRU
ksiazke z ponumerowanymi stronami, shta do wpisywania przez Wykonawcobmiaru
dokonanych robot w formie wylicae szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikdw. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez ZRU.

1.5.18. materiatach - nalezy przez to rozumie wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rozne tworzywa i wyroby niezjfuine do wykonania robot, zgodnie z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane pinspektora nadzoru.

1.5.19. odpowiedniej zgodrci - naley przez to rozumie zgodnd¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, aslie granice tolerancji nie zostaty oldlene -z przegitnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.

1.5.20. obmiarze roboét- nalery przez to rozumie& pomiar wykonanych robét budowlanych,
dokonany w celu weryfikacji ich ikzi w przypadku zmiany parametréw prayjch w przedmiarze
robét, albo obliczenia wargoi robo6t dodatkowych, nie offych przedmiarem.

1.5.21.odbiorze cgsciowym (robét budowlanych) nalery przez to rozumie nieformaly nazwe
odbioru robdt ulegagych zakryciu i zanikagych, a take dokonywanie prob i sprawdzenstalacii,
urzadzen technicznych i przewodow kominowych. Odbiorengsciowym nazywa si takze odbior
czesci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ngan st do wytkowania, przed
zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budowlanktfy jest traktowany jako ,,odbior koowy”.

1.5.22. odbiorze gotowego obiektu budowlanegonalery przez to rozumie formalrg nazwe
czynnaci, zwanych te ,,odbiorem kacowym”, polegajcym na protokolarnym przsgiu (odbiorze)
od wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przezbgdab grug oséb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych, wyznaczgmprzez inwestora - zamawiapgo. Odbioru dokonujesi
po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zZakaenia robot budowlanych,adznie z
zagospodarowaniem i upadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw lpgtych,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygaoiu przez niego dokumentacii
powykonawczej.



1.5.23. projektancie- nalezy przez to rozumie uprawnion osole prawry lub fizyczrg bedaca
autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.24. przedmiarze rob6t nalery przez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robét podstawowych w kolejdoi technologicznej ich wykonania, ze szczegotowypisem lub
wskazaniem podstaw ustajeych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotovegectyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanyxctyyliczeniem i zestawieniem #oi jednostek
przedmiarowych robo6t podstawowych.

1.5.25. robotach podstawowych nalezy przez to rozumie minimalny zakres prac, ktére po
wykonaniu § mazliwe do odebrania pod wzglem ilagsci i wymogow jakdciowych oraz
uwzgkdniaj przyjety stopiex scalania robot.

1.5.26.wspolnym stowniku zamowie nalery przez to rozumie system klasyfikacji produktéw,
ustug i robot budowlanych, stworzonym na potrzesnawier publicznych. Sklada size stownika
gibwnego oraz stownika gtdwnego oraz stownika umipgcego. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniaRozporadzenia 2151/2003, stosowanie
kodow CPV do okrdenia przedmiotu zaméwienia przez zamagdago z owczesnych Rstw
Cztonkowskich UE stato siobowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie prawo zamowie publicznych przewidzialo obowjzek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&ja4r.

1.5.27.Zarzgdzapcym Realizagi Umowy - nalezy przez to rozumie osole prawry lub fizyczry

okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zaragdzapcym, wyznaczop przez
zamawiagcego, upowzniong do nadzorowania realizacji rob6t i administrowamaows w zakresie
okreslonym w udzielonym petnomocnictwie.

ST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna
ZRU - zaradzapcy realizacj umowy

2. PROWADZENIE ROBOT
2.1.0g6lne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgmdnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu robo6t oraz za jakozastosowanych materiatow i wykonywanych robot,icda
zgodndg¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikéephnicznych, projektu organizacji
robét oraz poleceniami zaxdzapcego realizagj umowy (ZRU).

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie gsoi
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspie przez zarglzapcego realizagj umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek lglu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robot, zostap poprawione przez Wykonawaa whasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokaoi przez zarzdzapcego realizag) umowy nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladn&.

Decyzje Zarzdzapcego Realizagi Umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robotdala oparte na wymaganiach sformutowanych w umowiejepmie wykonawczym

i szczegotowych specyfikacjach technicznych, aeak normach i wytycznych wykonania i odbioru
robét. Przy podejmowaniu decyzji zatzapcy realizacg umowy uwzgédnia wyniki bada
materiatow i jakéci robot, dopuszczalne niedoktadobnormalnie wysfpujace przy produkcji i
przy badaniach materiatébw, @oiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzang kwestk.

Polecenia zardzapcego realizagj umowy lgda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonaw@od grdba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.
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2.2. Teren budowy
2.2.1. Charakterystyka terenu budowy
Granice terenu budowy wyznaczomnegsanicami dziatki, na ktérej zlokalizowany jestiekd.

2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowy czasie i na warunkach

okreslonych w umowie.

W czasie przekazania terenu zamagagjprzekazuje Wykonawcy:

1) dokumentacje techniczrokreslong w p. 1.4.

2) kopi¢ decyzji 0 pozwoleniu na budegw

3) kopie uzgodnig i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robot do zeali przez
Zamawiagcego dla umgiwienia prowadzenia robét.

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenplacu budowy oraz wszystkich materiatdw
i elementéw wyposaenia uytych do realizacji rob6t od chwili rozpagda do ostatecznego odbioru
robot. Przez caly ten okres gdzenia lub ich elementyla utrzymane w sposéb satysfakcjosuy
Zarzadzapcego Realizagj Umowy. Maze on wstrzyma realizacg robot, ja&li w jakimkolwiek
czasie Wykonawca zaniedbuje swoje obgki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca dostarczy, nggaluje i utrzyma wszystkie niexine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu iadezenia takie jak: bariery, sygnalizacjichu, znaki drogowe
etc. zeby zapewrdi bezpieczastwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkiakzarogowe,
bariery i inne urzdzenia zabezpieczge musz by¢ zaakceptowane przez zgazapcego realizagj
umowy.

Wykonawca bdzie take odpowiedzialny do czasu zdkaenie robét za utrzymanie wszystkich
reperéw i innych znakéw geodezyjnych istaggjch na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lu
zniszczenia do odbudowy na wiasny koszt.

Przed rozpocxiem robot wykonawca poda ten fakt do wiadéono zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposoéb ustalony z Zatzapcym Realizagg Umowy. Wykonawca umigi,

w miejscach i iléciach okrélonych przez Zarmtzapcego, tablice podage informacje o zawartej
umowie zgodnie z rozpogdzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministrasgadarki
Przestrzennej i Budownictwa.

2.2.4. Ochrona wiasKoi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za  ochgon istniegcych instalacji  naziemnych
i podziemnych urgdzea znajdujcych sé w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc.
Przed rozpocggxiem robdét wykonawca potwierdzi u odpowiednich vwtaéttore g wiascicielami
instalacji i uradzen, informacje podane na planie zagospodarowanianded®starczonym przez
Zamawiagcego. Wykonawca spowodujeby te instalacje i uggzenia zostaty wkziwie oznaczone

i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie @aiimbot.

W przypadku, gdy wygpi konieczné¢ przeniesienia instalacji I wdzer podziemnych
w granicach placu budowy, Wykonawca ma obkyawk poinformowa Zarzdzapcego realizagj
umowy 0 zamiarze rozpogaza takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje Zatzapcego RealizagjUmowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych ugzlzen lub instalacji i lgdzie wspotpracowat przy naprawie udzigtayszelkiej
mozliwej pomocy, ktéra mie by potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez Zamawjeggo.




2.2.5. Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobemény zna i stosowa si¢ do przepisow zawartych
we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie atphéoodowiska. W okresie realizacji, do czasu
zakaczenia rob6t, wykonawcastizie podejmowat wszystkie sensowne kragby stosowa sie do
wszystkich przepisow i normatywow w zakresie oclyréimdowiska na placu budowy i poza jego
terenem, unikadziatax szkodliwych dla innych jednostek wyptijacych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczg hatasu lub innych czynnikdw powodowanych jegatinaicia.

2.2.6. Zapewnienie bezpiedmstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bg¢dzie utrzymywatl wyposaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczastwa. Zapewni wypogania w urzdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae i
odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuolayd Uwaza
si¢, ze koszty zachowania zgodiobz wspomnianymi powiej przepisami bezpiecastwa i ochrony
zdrowia g wliczone w cea umowny.

Wykonawca bdzie stosowat sgi do wszystkich przepisbw prawnych obgmijacych
w zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wypoganie
przeciwpgarowe w Stanie gotowoi, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpiéshea
przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkichgdeeniach maszynach i pojazdach oraz
pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalieda przechowywane zgodnie
Z przepisami przeciwpgarowymi, w bezpiecznej odlegid od budynkoéw i skladowisk,
w miejscach niedogpnych dla osob trzecich. Wykonawcedhie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstate w wyniku pgaru, ktory mogiby powsta w okresie realizacji robo6t lub zostat
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow

Uzycie materiatdw, ktore wplywajna trwale zmianysrodowiska, ani materiatow emitigych
promieniowanie w iléciach wyszych ni zalecane w projekcie niec¢dlzie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by uzyte do rob6t musg
by¢ paswiadczone przez odpowiednie vdy | wiadze jako bezpieczne ddeodowiska. Materiaty,
ktére @ niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po #Aakeniu budowy ich charakter
niebezpieczny zanika, np. materialy qmd) mog by¢ dozwolone, pod warunkiemze leda
spetnione wymagania techniczne dogaz ich wbudowania. Przedzyciem takich materiatow
Zamawiagcy musi uzyska& aprobat od odpowiednich wiadz administracji fsiwowej, jéli
wymagaj tego odpowiednie przepisy.

2.3. Program zapewnienia bezpietzigva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawcadrie stosowat gido wszystkich obowazujacych przepiséw

i wymagan w zakresie bezpiecastwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wegami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowhzany opracowa i przedstawd do akceptacji zagdlzapcemu realizagj umowy, program
zapewnienia bezpiecastwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi rap& zeby personel
nie pracowat w warunkach, ktéreg sniebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spgnia
odpowiednich wymagasanitarnych.

2.4. Dokumenty budowy
2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowzujagcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowroctw
budowy na biggco, zarowno dla potrzeb Zamawieggo jak i Wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowyd® zak@éczenia robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy nipdz obowjzujagcymi przepisami
(Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.2001Zapisy do dziennika budowyetly
czynione na bigco i powinny odzwierciedtapostp robot, stan bezpieazstwa ludzi i budynkéw
oraz stan techniczny i wszystkie kwestie gz@ine z zargzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawdejego dag, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powirny¢ czytelne i dokonywane w payaku
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chronologicznym jeden po drugim, nie pozostaggajpustych mdzy nimi, w sposob
uniemaliwiaj gcy wprowadzanie pniejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zetane do dziennika budowy powinnycbgrzejrzyécie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno nayk® jak i Zaradzapcego Realizagj
Umowy.

Wszystkie wyjdnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dzkennbudowy przez
Wykonawe powinny by na bigaco przedstawiane do wiadofwd i akceptacji Zargdzapcemu
Realizacy Umowy. Wszystkie decyzje Zagdzapcego Realizagi Umowy, wpisane do dziennika
budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktérgliceptuje lub sido nich
odnosi.

Zarzadzapcy Realizagi Umowy jest take zobowszany przedstawi swoje stanowisko na temat
kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przezdstawiciela nadzoru autorskiego.

2.4.2. Ksijzka obmiaru robo6t

Ksigzka obmiaru robot jest dokumentem, w ktérym rejgetai ilosciowy postp kazdego elementu
realizowanych robét. Szczegétowe obmiary wykonanmimt robione g na bieaco i zapisywane
do kshzki obmiaru robdt, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostki ayte w wycenionym przez
wykonawe i wyceniony przedmiar robot, stanawy zahcznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegolnionych w punktach12i42.4.2, dokumenty budowy zawiegaj
tez:

a) Dokumenty wchodgce w sktad umowy.

b) Pozwolenie na budaw

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy.

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmya porozumienia cywilnoprawne.

e) Instrukcje zargdzapcego realizagj umowy oraz sprawozdania ze spétkaarad na budowie.

f) Protokoty odbioru robét.

g) Opinie ekspertow i konsultantéw.

h) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy etls przechowywane na placu budowy we $elavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubipda natychmiast odtworzone zgodnie ze
stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenigidwy kxda stale dosipne do wgidu
zargdzapcego realizagl umowy zarzdzapcego realizagi umowy oraz upowanionych
przedstawicieli zamawiagego w dowolnym czasie i naidezadanie.

2.5. Dokumenty przygotowywane przez Wykopawirakcie trwania budowy

2.5.1. Informacje ogolne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robét Wykonawca jest zobamany do
dostarczania na polecenie Zgizapcego realizagjumowy nasfpujacych dokumentéw:

* Rysunki robocze

» Dokumentacja powykonawcza

Przedktadane dane winny byna tyle szczegoOtowe, aby wvma byto ustali ich zgodnéc¢
z dokumentami wchodezymi w sktad umowy. Sprawdzenie, prggie | zatwierdzenie
harmonogramoéw, rysunkéw roboczych, wykazéw mat@natoraz procedur zimnych lub
wnioskowanych przez Wykonawchie lkpdg miaty wplywu na kwo¢ kontraktu i wszelkie
wynikajace sad koszty ponoszonextly wytacznie przez Wykonavec



2.5.2. Rysunki robocze

Elementy, urzdzenia i materiaty, dla ktérych Zadzapcy Realizaci Umowy wyda polecenie
przedizenia wykazoéw, rysunkow lub opiséw nieda wykonywane, aywane ani instalowane
dopdki nie otrzyma on niegddnych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych estat/ch

rysunkow roboczych.

Rysunki robocze powinny By doktadne, wyrane i kompletne. Powinny zawigrawszelkie

niezledne informacje, w tym dokladne oznaczenie elementéwodniesieniu do projektu
wykonawczego i szczegotowych specyfikacji technycim

2.5.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny ¢hzie za prowadzenie na bi#eo ewidencji wszelkich zmian
w rodzaju materiatow, ugglzen, lokalizacji i wielkaci rob6t. Zmiany te naly rejestrowa na
komplecie rysunkow, wygtznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien prizedk
zarmadzapcemu realizagg umowy aktualizowane na Higo rysunki powykonawcze. Po
zakaczeniu rob6t kompletny zestaw rysunkOw zostanieekazany zawmgdzapcemu realizagj
umowy.

3. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY

Zarzagdzapcy realizacy umowy w ramach posiadanego umocowania od Zamgoeigp reprezentuje
interesy Zamawiarego na budowie przez sprawowanie kontroli zgédnaealizacji robdt
budowlanych z dokumentacjprojektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkoéw owm
Dla prawidiowe] realizacji swoich obowdkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
Zarzadzapcy realizacy umowy pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru dazieyah w jego
imieniu, w zakresie przekazanych im uprawinieobowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia
majs moc polecé Zarzdzapcego RealizagjUmowy.

4. MATERIALY

Materialy stosowane przy wykonywaniu robot mussc nowe i nieaywane. Materiaty powinny
spetni& wymogi art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

4.1. Zrédta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowywane materiaty w trakcie wykonyweanrob6t musz by¢ zgodne
z wymaganiami okrdonymi w poszczegolnych szczegétowych specyfikdtjgechnicznych.
Przynajmniej na trzy tygodnie przedygiem kadego materialu przewidywanego do wykonania
robét statych wykonawca przedip szczegobtow informacg o zrédle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich materiatow, atestach, wynikachomdednich bada laboratoryjnych i probek do
akceptacji zargdzapcego realizagjumowy.

Akceptacja Zargdzapcego realizagj umowy udzielona jakigjpartii materiatdw z danegaodia nie
bedzie znacz§, ze wszystkie materialy pochagtz z tegozrédita g akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowzany do dostarczania atestow i wykonania prob nadéder otrzymanych z
zatwierdzonegarrédta dla kadej dostawy,zeby udowodnd, ze nadal spetnigjone wymagania
odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pocdjogch z jakiegokolwiek miejscowego
zrodta, whczapc te, ktére zostaly wskazane przez zamawego, przed rozpogegiem
wykorzystywania tegarédta wykonawca ma obowdek dostarczenia Zaydzapcemu realizag)
umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwahagh na jego prawiditowv eksploatad).
Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostanéa na plac budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilé¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdow pocimeth z
lokalnychzrodet wymaga akceptacji Zaidzagcego RealizagjUmowy.
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4.2. Kontrola materiatow

Zarzagdzapcy realizacg umowy mae okresowo kontrolowadostarczane na budeunateriaty,zeby

sprawdzé czy g one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikaapnicznych.

Zarzagdzapcy realizacp umowy jest upowaniony do pobierania i badania probek materizéby

sprawdzé¢ jego whasnéci. Wyniki tych prob stanowi mogy podstaw do aprobaty jakai danej

partii materiatow. Zargdzapcy realizacg umowy jest rOwnig upowaniony do przeprowadzania

inspekcji w wytworniach materiatow i wdzen. W czasie przeprowadzania badania materiatow

przez zargdzapcego realizagj umowy, Wykonawca ma obogzek spetnia nastpujace warunki:

a) W trakcie badania, Zaydzapcemu realizag) umowy ledzie zapewnione niegztine wsparcie i
pomoc przez Wykonawd producenta materiatow;

b) Zaradzapcy realizacy umowy lkgdzie miat zapewniony w dowolnym czasie dpsto tych
miejsc, gdzie s wytwarzane materialy przeznaczone dla realizatjot.

4.3. Atesty materiatow

W przypadku materiatow, dla ktérych wymaganeasesty, kada partia dostarczona na budow
musi posiada atest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed wykomanfgzez
Wykonawe bada jakosci materiatow, zargdzapcy realizacg umowy mae dopuyci¢ do wycia
materiaty posiadafe atest producenta stwierdgaj petry zgodnad¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczego6towych specyfikacjach technichnyc

Produkty przemystowe muszosiada atesty wydane przez producenta, poparte w raziz gy
wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych badamusz by¢ dostarczone przez
Wykonawe Zarzadzapcemu RealizagjUmowy.

Materialy posiadace atesty, mag by¢ badane przez Zaydzapcego Realizagi Umowy
(ZRU) w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostasi@ierdzona niezgodé wiasciwosci
przewidzianych do zycia materiatbw z wymaganiami zawartymi w szczegdch specyfikacjach
technicznych nie zostarone przygte do wbudowania.

4.4. Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Zadzapcego realizagi umowy za niezgodne ze szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi musby¢ niezwitocznie usugte przez Wykonawgz placu budowy.
Jeili Zarzadzapcy realizacp umowy pozwoli Wykonawcy wykorzystade materiaty do innych roboét
niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte,taértych materiatbw mze by odpowiednio
skorygowana przez Zaydzapcego realizagjumowy.

Kazdy rodzaj robdt wykonywanych zzyciem materiatdw, ktoére nie zostaly sprawdzone lub
zaakceptowane przez Zadzapcego Realizagi Umowy, ledzie wykonany na wilasne ryzyko
Wykonawcy. Musi on zdawa sobie spraw, ze te roboty mog by¢ odrzucone

tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

4.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca jest zobowrany zapewrd, zeby materialy sktadowane na budowie, byty
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywela jakas¢ i wikasndgci w takim stanie, jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub moata Musz one w kadej chwili by¢ dostpne dla
przeprowadzenia inspekcji przez ZRido chwili kiedy zostanuzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania iataigrbeds zlokalizowane w olgbie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zgtzagcym realizac umowy, lub poza placem budowy, w
miejscach zapewnionych przez Wykongwc

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiatga bzabezpieczone przed
uszkodzeniem.

4.6.Stosowanie materialbw zamiennych
J&li Wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegolnym przypadku materiaty zamienne, inte ni
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przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdlchv specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej Zgidzapcego RealizagjUmowy na_2 tygodnie przed
ich wyciem Iub wczéniej, jesli wymagane jest badanie materialu lub agdzenia przez
zarzmdzapcego realizag) umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materinie mae by
zmieniany w terminie piejszym bez akceptacji ZRU.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot srodowisko. Spret uzywany do robot
powinien by zgodny z ofegt wykonawcy oraz powinien odpowiatlpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w  szczegOtowych specyfikacjactiechnicznych. Liczba
i wydajnas¢ sprztu powinna gwarantowaprowadzenie robét zgodnie z terminami przewidzmany
w harmonogramie robot.

Sprzt bedacy whasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t musi Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsmi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochron§rodowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisamykdidawca
dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwierdzgich dopuszczenie sgitn do wytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdétowe specyfikadgchniczne przewidyj maozliwosé
wariantowego gycia sprztu przy wykonywaniu rob6t, Wykonawca przedstawi vayty sprzt do
akceptacji przez zagdzapcego realizagjumowy. Nie mae by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy zostan
przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone dmoto

6. TRANSPORT

Srodki transportowe musz zapewnid prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gkre/mi

w projekcie wykonawczym i Szczegdétowych Specyfikaty Technicznych oraz wskazaniami ZRU,
w terminach wynikajcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nausetnigd wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszgehlmbcizen na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom umowy, dola usungte z terenu
budowy na polecenie zajdzapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany usuwa na bieggco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazadgrogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszelkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badania materiatow fale&ci wykonania robot.
Wykonawca jest zobowzany prowadzi pomiary i badania materiatbw oraz robot
z czstotliwoscia zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i Szczegotowygbe8yfikacjach Technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s okreslone w szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdgk jest wyranych przepisow ZRU ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiwviykonanie robét zgodnie z umew

7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
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W przypadku, gdy normy nie obejmajjakiegokolwiek badania wymaganego w szczego6towych
specyfikacjach technicznych, stos@wamazna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez zatizapcego realizagjumowy.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania Wykonawca przedstawi ngngie
ich wyniki, do akceptacji ZRU.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Ihadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, ZRU jest uprawniony do dokonwea kontroli,
pobierania probek i badania materiatdwziddet ich wytwarzania, a ze strony Wykonawcy i
producenta materiatdw zapewniona nedtie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Zarzagdzapcy realizacy umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrodbot prowadzonego
przez wykonawe, bedzie ocenid zgodndéc¢ wykonanych robét i iytych materiatéw z
wymaganiami szczegoOtowych specyfikacji technicznyeta podstawie dostarczonych przez
wykonawe wynikow bada.

Zarzadzapcy Realizagg Umowy mae pobierd probki i prowadzi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy g
niewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub zleci zakrnemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze si wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i robot z projektem wykonawczym i 3egotowymi Specyfikacjami
Technicznymi. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badai
pobierania prébek zostaponiesione przez Wykonawc

7.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadg certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie zporzdzeniem MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
99/98),

2. Posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngri z:

* Polsky Normg, Europejsk Normg lub
» aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi SST.

3. Znajdup sie w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozpgdzeniu MSWiIA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98).

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengyvwsymagane, kada ich partia dostarczona
do roboét lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetrtych wymagé beda odrzucone.

8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t ma za zadanie oieg faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu nardggo
przeprowadzenia. Roboty rma uznéa za wykonane pod warunkieme wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i zagotowych specyfikacjach technicznych,
a ich ilg¢ podaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiast wchodzcym w
skiad umowy.

8.2. Urzgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiarbot
i dostarczone przez Wykonagycmusza by¢ zaakceptowane przez ZRU.zék urzadzenia te lub
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sprzt wymagay bada atestujcych, to Wykonawca musi posiadaazne swiadectwa legalizacji.
Musz one by utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzany z ¢stotliwoscia i terminach wymaganych
w celu dokonywania miegiznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie, glkarym
w umowie lub uzgodnionym przez WykonancZRU.

Obmiary leda takze przeprowadzone przedeéziowym i koacowym odbiorem robét, a ta& w
przypadku wysjpienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy.

Obmiar robot zanikapych i podlegajcych zakryciu przeprowadza ¢sibezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbiorow robot i ptata za ich wykonanie okiéa umowa.

W zalenosci od ustalé umowy oraz odpowiednich SST, roboty podlggagstpujacym etapom
odbioru:
- odbidr przejciowy robot (do celéw fakturowania w ustalonych wmawie okresach
rozliczeniowych),
odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
odbidr czsci robot,
odbior kaxcowy,
odbidr pogwarancyjny.

9.1.0dbiory przeciowe

Odbiory przejciowe robot bdg podstaw do fakturowania w ustalonych w umowie okresach
rozliczeniowych.

9.2. Odbiory robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiory robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bda dokonywane w czasie urmawiajagcym
ewentualne korekty i poprawki bez hamowania og@naastpu robot. Odbioru dokonuje inspektor
nadzoru. Gotow&® robot do odbioru zgtasza kierownik budowy wpisem driennika budowy i
jednoczénie powiadamia o tym fakcie inspektora nadzoru. i@dlbedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piej niz w ciagi 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikadvagd

9.3. Odbiory czsci robot

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci czgsci wykonanych roboét. Odbiory egci robot
beda dokonywane na tych samych zasadach ¢adwy odbior.

9.4. Odbiér kacowy robot

Odbiér kacowy robo6t polega na finalnej ocenie rzeczywistagéonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru kacowego
bedzie stwierdzona przez kierownika budowy wpisem diwennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na fmie o tym fakcie ZRU. Odbiér Kmowy nasipi w terminie ustalonym w
umowie. Odbioru dokona komisja wyznaczona przez aeajgcego w obecniei wykonawcy.
Komisja dokona oceny jakoiowej robét na podstawie przedémych dokumentéw, wynikow
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bada i prob, pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgoftriovykonania z dokumentacprojektowy i
SST.

9.5. Dokumenty do odbioru &oowego

Do odbioru kaicowego wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektows zasadnicz z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwa roboty
towarzyszce, jeli zostata sporgdzona w trakcie realizacji robot,
protokoty odbioru poszczegdélnych robot,
protokoty odbioru rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
protokoty odbioru technicznego robot spgizone z udziatem aytkownikOw sieci uzbrojenia
terenu oraz administracfirogows w przypadku zggia chodnika lub jezdni,
receptury i ustalania technologiczne,
dziennik budowy i ksige obmiaru (j&li s3 wymagane),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia
dokumenty identyfikuyjce zgodnéci wbudowanych materiatow (deklaracje zgoghip
certyfikaty),
potwierdzenie wigicieli nieruchoméci zajmowanych w trakcie realizacji robot
0 przywroceniu terenu do stanu pierwotnego,
oswiadczenie kierownika budowy, zgodnie z wymogantawy ,Prawo budowlane”,
inwentaryzagj geodezyjg powykonawcz w formie papierowej (z klauzal Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej) i elektronicznej.

9.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny po uptywieckojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usugtiem wad, ktére ujawnigj sic w okresie ¢kojmi i gwarancji. Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie wizualnej oceny obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie ,,Odbiér koowy”.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowzujgcymi normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robgtveyszczegolnione
w punkcie 9 kadej szczegotowej specyfikacji technicznej.

10.2. Przepisy prawne

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami.

» Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwiegti@4 r.(Dz. U. nr 92 poz. 881).

e Ustawa o0 planowaniu i zagospodarowaniu przestrzenny dnia 27 marca 2003 r.
(Dz. U. Nr 80/2003) wraz z paiejszymi zmianami.

» Ustawa o dogpie do informacji acsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziahyevana
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 0 poz. 1157).

» Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 po6z. 163)
wraz z péniejszymi zmianami.

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia 19.12.1994 .
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budowniaheigych materiatow oraz nowych metod
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 10/1996zp48).
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Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyckdzBe w petni

odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagarawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych adzen lub metod. Bdzie informowat ZRU o swoich
dziataniach w tym zakresie, przedstagtajkopie atestow i innych wymaganych

swiadectw.

UWAGA:
W niniejszej dokumentacji - §8 podane zostaly nazwy i producenci materiatlow,
technologii i uradzean - to podane zostaly one jedynie jako przyktadowecelu
okreslenia parametréw technicznych i innych wymogow ¢akpetnione by musa,
by mogty by uzyte w czasie realizacji zadania inwestycyjnego.

Dopuszcza si jednak stosowanie innych réwnoimgch materialdw, technologi
| urzadzen o ile zachowane zostanich parametry w stosunku do praych
w dokumentacii.
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
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001 Roboty przygotowawcze i rozbioérkowe

Kod CPV 45100000-8

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikac§j wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zgaanych

z wykonywaniem robét przygotowawczych i rozbiérkahy przewidzianych do wykonania
w ramach remontu budynku w Czechowicach-Dziedzicach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzac przygotowawczych i rozbiérkowych:
* przygotowania terenu budowy

» prac rozbiérkowych

* wykucie bruzd

e wywoOz gruzu i materiatéw z rozbiorki i ich utylicja

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia podstawowe ayte w niniejszej SST as zgodne z obowrzujgcymi Normami
i Ogblm Specyfikacy Techniczig pkt. 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&orobot przygotowawczych i rozbiérkowych. Wykonaweat
odpowiedzialny za jaka wykonywania tych robot oraz zgodito

Z umowy, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaerii zaradzapcego realizagj
umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek ogpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacii
Zarzadzapcego RealizagjUmowy (Inspektora nadzoru).

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST pkt. 4.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

Transport i skladowanie materiatdbw z rozbiorki syt powinien wymogi ustawy o odpadach z
dnia 14.12.2012 .
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robot jest miove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru),
w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwieniz ze inne warunki i etap robot
budowlanych spetnigjwymdg wiaciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

5.3.1. Przygotowanie terenu budowy

Przed przysipieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawcawiasny koszt powinien
odpowiednio przygotowateren, na ktérym te roboty mapy¢ wykonane, a w szczegoko:

ogrodzt plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinné tak wykonane, aby nie stwarzato
zagraenia dla ludzi, a jego wysok®powinna wynosi nie mniej nk 1,50 m,

wyrowna stosownie do potrzeby teren z zasypaniem lub pabezeniem nieréwrigi

i wszelkiego rodzaju wykopéw oraz zbadazy nie § zal@wone w terenie lub nad nim kable,
przewody lub inne ugdzenia,

w razie stwierdzenia istnienia udzen, o ktorych mowa, naky usunyé je lub zabezpieczypo
porozumieniu s z organem, do ktérego kompetencji iglatrzymanie urgdzeir lub nadzo6r nad
nimi, a ewentualnie i z zainteresovdgadnostlg badz osola,

w razie istnienia napowietrznych przewodowdur elektrycznego i nienitiwosci ich usungcia,
zabezpieczy przewody we wigciwy sposob umdiwiajacy bezpieczne wykonywanie robot,
zalazy¢ w razie potrzeby ugzlzenia piorunochronne w porozumieniu z $gtevymi organami
strazy pozarnej, stosowanie do zachadych okolicznéci i potrzeby (co maze wystpic¢ rowniez

w czasie wykonywania robot),

zapewnt korzystanie z wody do rob6t budowlanych i dotku pracownikéw zatrudnionych
przy robotach,

zapewnt korzystanie z mdu elektrycznego niezdnego przy wykonywaniu robot budowlanych
oraz gwietlenia placu budowy i miejsc pracy,

wznies¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub giospowé budynki istniegce dla
pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na dei@dewania materiatdw, maszyn i
urzadzen oraz przygotowamiejsce do sktadowania materiatdw i spprzzmechanizowanego lub
pomocniczego poza budynkami,

zapewnt odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéatrudnionych na budowie,
usuwa& z placu budowy gruz, zdne materialy, ugdzenia i przedmioty mage stwarzéa
przeszkody lub utrudnéawvykonywanie robot.

5.3.2. Roboty rozbiérkowe

Obejmup usungcie z terenu budowy wszystkich elementowetygh w dokumentacji
projektowej, ST lub wskazaniu przez Zgidzapcego RealizagjUmowy (ZRU).

Jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyentaryzacyjnej lub rozbiorkowej
ZRU maze polect Wykonawcy sporgdzanie takiej dokumentacji, w ktorej zostawia glopy
przewidywany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mia wykonywa recznie lub mechanicznie w sposob uzgodniony
z ZRU.

Wszystkie elementy przewidziane do rozbiorki wykemaz elementéw niiwych do
ponownego wykorzystania powinny dbyusuwane bez prowadzenia edhych uszkodze
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O ile uzyskane elementy nie stagic wlkasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrglone w SST lub wskazane przez ZRU.

* Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SST sgtag wilasnagcia Wykonawcy, powinny b
usungte z terenu budowy.

W ramach wykonania robét rozbidérkowych w zakresvalgpkéw Wykonawcy wchodgrownier:

przygotowanie stanowiska roboczego,

przygotowanie, ustawienie czasowych podpor, rozparsztowa umazliwiajacych
wykonanie robdt,

wewretrzny transport poziomy i pionowy nadzi, lin zabezpieczagych i wszelkiego
rodzaju sprgtu pomocniczego,

segregowanie, sortowanie i ukladanie materiatowrigdeen uzyskanych z rozbiorki
elementow budynku oraz materialbw rusztowaniowyglgmostow, rusztowa itp.
w obrebie strefy obiektu modernizowanego,

utrzymanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych g@bjazdow samochodowych
w celu wywiezienia gruzu i materiatdw uzyskanycdtozbiorki rusztowa, stemplowania itp.,
wykonanie niezkdnych zabezpiecie BHP na stanowiskach roboczych oraz wokét
bezpdredniej strefy przyobiektowej oraz wywieszenie zhak informacyjno -
ostrzegawczych wokot strefy zagemia,

ustawienia, przeniesienie i usgcie czasowych podpor, rozpor i rusztdwgrzendnych
umazliwiajagcych wykonanie robot,

oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wyioiych elementéw,

upratniecie placu budowy,

wywiezienie gruzu i innych materiatow z rozbiorkch skiadowanie i utylizacja.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST pkt. 7

6.2. Sprawdzenie jakoi robot

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétigrzygotowania terenu budowy i
rozbidrki oraz sprawdzeniu uszkodzelementow przewidzianych do powtérnego wykorzyistan

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia roboét

Ogodlne zasady dokonywania obmiardéw robét podand yid. 8.

7.2. Jednostki obmiarowe

W(g przedmiaru robot.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
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Ogdlne zasady odbioru robét podano i ptatmoza ich wykonanie okéa umowa oraz ST
pkt. 9.

9.

PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (0z1994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 w. sprawie dziennika budowy
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszensawieragcego dane dotygre
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. @8,1poz. 953).

Ustawa o dogpie do informacji osrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialyevana
srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000z. 1157.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003vrsprawie warunkow bezpieazswa

i ochrony zdrowia podczas wykonywania robo6t budowtd (Dz. U. nr 47, poz. 401).

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd- montaowych Tom | - ,,Budownictwo
0go6lne” - opracowany przez Instytut techniki Budaméj, 00-950 Warszawa ul. Filtrowa
Wydawnictwo ARKADY 1989 r.
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002 Roboty murowe

Kod CPV 45262520-2

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg swymagania dotyere wykonania

i odbioru muréw z cegly przewidzianych do wykoramv remontu budynku szkoly w
Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikagj
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujwszystkie czynnéei umazliwiajace
i majace na celu wykonanie murow zegtrznych i wewwtrznych obiektéw, tj.:
- $cianki dziatowe z pustakéw ceramicznych
- Zzamurowania otworow i bruzd, uzupetniesgan
- wykonanie nadproy stalowych w istnigjcychscianach
1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.
1.5. Ogodlne wymagania dotyee zasad prowadzenia roboét
Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.1.
Niniejsza specyfikacja obejmuje cé&o robot zwizanych z wykonaniem robdt murowych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&kowykonywania tych robot oraz zgodidoz umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniatarzadzapcego Realizagj Umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST pkt. 4.
2.2. Do robot murarskich stosowaaprawy cementowo - wapienne i cementowe (M5)
2.3. Cegta petna klasy 15
2.4. Nadprea stalowe - stal ksztalttowa, walcowana (ze staES1),
sruby stalowe z naktkami i podktadkami.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
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3.2. Spret do wykonywania robot

Wykonawca przyspujac  do wykonywania robot murarskich scian  zewstrznych
i wewretrznych winien wykazasic mazliwoscig korzystania z powszechnie stosowanegoesprao
wykonywania robot murarskich tak mechanicznychijairzdzi recznych oraz rusztowia

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.
4.2. Informacje uzupetniage

* Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.
* Podczas transportu materiaty powinnyc¢byabezpieczone przed uszkodzeniami lub wtrat
statecznéci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w pkt. 2.1. ST
5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robaot jest alizve wytacznie za zgoglZRU (Inspektora nadzoru), w
korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwierilzege inne warunki i etap robét
budowlanych spetnigjwymdg wiaciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Mury powinny by wykonane zgodnie z zasadami wiedzy budowlanej, aganiami aktualnych
norm i instrukcji oraz niniejszych warunkow techmmgch wykonania robot.

5.3.1. Ogolne zasady wykonania muréw

* Mury naleey wykonywa warstwami, z zachowaniem prawidtowegaxénia i o grubgci spoin,
do pionu i sznura, z zachowaniem zgaodma rysunkiem co do odsadzek, otworow itp.

* Mury naleey wznosté mazliwie rownomiernie na catej ich diugo. Rd&nica poziomow
poszczegdlnych eici muréw nie powinna przekraczé8 m. W miejscu patzenia muréw
wykonanych niejednocZerie nalgy stosowa strzpia zazbione kacowe. W przypadku
konieczndci zastosowania wkszej r&nicy w poziomach wznoszonych muréwzr$ naley
dokond tego strgpiami schodowymi lub zastosowprzerwy dylatacyjne.

» Cegly i pustaki powinny kiyczyste i wolne od kurzu.

* Wngki i bruzdy instalacyjne naky wykonywa& jednoczénie ze wznoszeniem murow.

« Wykonywanie konstrukcji murowych dopuszczasitemperaturze pongj °C, pod warunkiem
zastosowaniasrodkéw umaliwiajgcych wigzanie i twardnienie zaprawy, oklenych w
wytycznych wykonywania robot budowlano - mamaych w okresie zimowym, wyd. ITB
1987 r.

* W przypadku przerwania robot na okres zimowy lumrzych przyczyn, wierzchnie warstwy
murow powinny by zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem czynmikémosferycznych
(np. przez przykrycie fdi lub pap). Przy wznawianiu robot po innej diszej przerwie w
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robotach naley sprawdzé stan techniczny murdéw i gdy zajdzie potrzeba, wsumszelkie
uszkodzenia muréwg¢znie ze zdjciem wierzchnich warstw cegiet i uszkodzonej zayraw

« Scianki dziatowe 4czy¢ z istniejcymi murami poprzez wykonanie s lub stosowa
kotwienia kotwiami stalowymi w co drugiej spoinie.

« Scianki dziatowe ceglane oddylatowad powierzchni stropu wklagkz wetny mineralne;
gr. 2cm.

5.3.2. Spoiny w murach

» Gruba¢ spoin poziomych wcianach z pustakédw ceramicznych i z ceglty powingaosic 12
mm z dopuszczanodchytig + 5 mm i — 2 mm, gruldoé spoin pionowych - 10 mm z odchytk
+5 mm.

* Spoiny powinny by doktadnie wypetnione zapraw\W $cianach przewidzianych do tynkowania
nie naley wypetlnia& zapraw spoin przy zewgtrznych licach na gboka¢ 5-10 mm
(murowanie na tzw. puste spoiny).

5.3.3. Nadprga

Nadpraza w istniejcych scianach wykona jako stalowe z ksztattownikow (dwuteownikow)
walcowanych, skrcanychsrubami.

Technologia wykonania stalowych nadpyav scianach istniejcych:

Przed wykonaniem otworu nale wykona najpierw zabezpieczenie stropu akdejagcego odcinek
muru lezacy bezpérednio nad projektowanym otworem. Otwor wykonuje wi kilku etapach. Po
naznaczeniu wymiarow otworu wycina firuzck w murze o wysokii okoto 4 cm wgksz od
wysokasci zaprojektowanej belki stalowej. §hlokas¢ bruzdy musi by taka, aby zmigita si belka
stalowa i pozostalo miejsce na tynk. Nan&ach bruzdy (poza obrysem otworu drzwiowego
wykona otwory w murze w celu wykonania betonowych podisma oparcie belek stalowych.
Oparcie belek min. 25 cm z kd@dej strony poza obrys otworu.

Przed zalgeniem belki bruzel przemy wody. Belke oprze€ na poduszkach betonowych poprzez
warstwe zaprawy cementowej. Bellzaklinowa w miejscach zetkncia goérnej potki belki z murem.
Przestrzé wokot belki (od gory) wypetti zaprawg bezkurczow lub wilgotrg zaprawa cementaw
(Rz = 8 MPa).

Po zat@eniu belki z jednej strony mioa przysipi¢ (po uzyskaniu niezfginej wytrzymatdci przez
zapraw) do montau belki z drugiej strony muru, pegiujac podobnie do pierwszej. Belki sgkic
srubami M12 w potowie wysokai. Nastpnie belki obtay¢ siatky stalows, ktdrej oczka wypehdi
zapraw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

zgodndc¢ realizacji z dokumentagprojektong
jakos¢ pustakow i cegiet

jakos¢ stosowanych zapraw

odchytki do projektu w zakresie geome#gian
wyglad powierzchni i krawdzi scian
wykonczenie na styku z posadgkstropem

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

» dopuszczalne odchyiki wymiarow i usytuowakiéan jednej kondygnacji
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- wysoka¢ i diugas¢ dla kazdego pomieszczenia £20mm
- usytuowanigciany w planie w stosunku do osi pomiarowej £10mm
- odlegia¢ sgsiednichscian wéwietle £15mm
- odchylenie od pionéciany o wysokéci h h/300
- wygiccie z ptaszczyznyciany £10mm lub h/750
* dopuszczalne odchyiki grub@ muréw nie powinny przekracga10mm
» dopuszczalne odchylendeian od ptaskiej powierzchni nie powinnocbyicksze ni:
- 5mm na odcinku 1m
- 20mm na odcinku catégiany
» dopuszczalne odchylenie wymiaru budynku L nie powiby¢ wicksze ni:
- #20mm przy L< 30 m
- +0,25(L+50) przy L > 30 m
» dopuszczalne odchylenie wymiarow otwordwéwietle ascieznicy nie powinno by wicksze nk
+15mm, -10mm przy wymiarze otworu do 1m

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano i ptatmaa ich wykonanie okéa umowa oraz ST pkt. 9.
8.2. Roboty uznaje sza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami ZRU,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasgdounktu 5 i 6 daty wyniki pozytywne

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojonmejéktowanie i obliczanie.
PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i baalarey odbiorze.
PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo - wapienne.
PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

9.2. Inne dokumenty

* Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budamwd- montaowych Tom | -
~Budownictwo ogolne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 .

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (021994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
zmianami
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003 Izolacje

Kod CPV 45260000-7
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacjia swymagania dotyere wykonania i odbioru robot
izolacyjnych przewidzianych do wykonania w ramaemontu budynku szkoty w Czechowicach-
Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowania jako dokument przetargowy i kontnal przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

W ramach prac izolacyjnych przewiduje siykonanie:

* izolacji przeciwwilgociowej powtokowej poziomej ignowej
* izolacji cieplnej z weiny mineralnej

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z obowzujagcymi Polskimi Normami |
ST pkt. 5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robo6t podano w ST pkt. 2.

Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot zwizanych z pracami wyk@zeniowymi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonywania tych robdt oraz zgodidoz umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniggRU. Wprowadzenie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST pkt. 4.
2.1. Materialy izolacyjne
» jednosktadnikowa elastyczna masa uszczejogana bazie dyspersji tworzyw sztucznych
(tzw. ptynna folia)
e piyty i maty z wetny mineralnej
3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.
Rodzaje sprtu uzywanego do robot wykwzeniowych pozostawiaesdo uznania po uzgodnieniu z
ZRU, jakkolwiek sprzt, maszyny lub urgzenia nie gwarantage zachowania wymaga

jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostaprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST pkt. 2.1.

5.2. I1zolacja przeciwwilgociowa powtokowa (wykérgodnie z instrukgjproducenta)

W zakres czynnii wchodz:

* 0Czyszczenie podia

* zagruntowanie podi@

* ufozenie 2 warstw powtoki

» wklejenie systemowych ¢m nara@nych

5.3. Izolacja cieplna

* monta ptyt z welny mineralnej — wypetnienie rusztu dreanego

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.1. Kontrola wykonania izolacji wodochronnych

Kontrola jakaci powinna by przeprowadzona w nagiujagcych fazach robot:
po dostarczeniu na bud@wnateriatdw izolacyjnych,
po przygotowaniu podkiadu pod izolacj
po wykonaniu kadej warstwy izolacyjnej w izolacjach wielowarstwosty
podczas uszczelniania i obrabiania szczelin dyatgch i miejsc wraliwych na przecieki

Odbior przy przygotowaniu podkiadu pod izotappwinien obejmowa
sprawdzenie wytrzymaiaei, rownaici, czystdci i dopuszczalnej wilgotrigi podktadu,
rejestragt usterek (nierownii, peknigé i ubytkbw w podktadzie, braku zaalgien lub
sfazowa w nara@ach, braku prawidtowego osadzania wpustéw, itp.),
sprawdzenie poprawlo spadkéw podiza oraz prawidtoweci rozmieszczenia i spadkow
kanalikbéwsciekowych,
sprawdzenie poprawla zagruntowania podktadu w przypadku gruntowania

Odbiér po wykonaniu kalej warstwy izolacji wielowarstwowej powinien obejmec:
sprawdzenie gotosci warstwy izolacyjnej,
sprawdzenie poprawioi i doktadndci obrobienia: narpy, miejsc przenikania przewodow i
innych elementdw przez izolgopraz wszelkich innych miejsc wiawvych na przecieki,
rejestragg wszelkich usterek (uszkodzemechanicznych izolacji, ¢gherzy, sfatldowa
odspojd, nie doklejenia zaktadow, itp.).

W przypadku gdy jest to nieztine, naley wykona proke wodm lub inne badania pozwalge na
prawidtowg ocerg wykonanych robot izolacyjnych.

6.2. Kontrola wykonania izolacji cieptochronnych
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Odbior czsciowy naley przeprowadzaw nas¢pujacych fazach wykonywania robot:
po dostarczeniu materiatdbw na budow
po przygotowaniu podia,
po przyklejeniu bdz utozeniu warstwy ocieplagej, ale przed zakryciem izolaciji.

Przy odbiorze materiatbw na budowie nglestwierdzé, czy zostaly one dostarczone wraz
z zawiadczeniem o jak&i wystawionym przez producenta na podstawie hakiantrolnych.
Sprawdzenie materiatdw powinno dylokonane z normami lukwiadectwem dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.
Odbior przygotowanego podta pod ocieplenie powinien obejmoéva
sprawdzenie spadkow, rowdmp, czystdci i suchdci podiaza,
sprawdzenie jaki@i wykonania paroizolacji, #i jest ona przewidziana
Odbior wykonanej warstwy ociepigej powinien obejmowa
- sprawdzenie, czy rodzaj i jakomateriatow g zgodne z projektem budowlanym,
sprawdzenie, czy grubé warstwy ocieplajcej jest wystarczaga do uzyskania wymaganej
wartasci wspotczynnika przenikania ciepkgorzegrody,
sprawdzenie, czy materiat termoizolacyjny nie ulesghilgoceniu,
sprawdzenie @gtosci warstwy izolacyjnej, prawidtowssi utozenia (szczegdlnie, gdy
zastosowano kilka warstw ptyt) oraz przyleganiastway do podiaa,
w przypadku stosowania styropianu - sprawdzenig; e styka i o z materiatami
zawierajcymi w swym skiadzie rozpuszczalnikami lub subseteiste.
7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.
7.1. Jednostki obmiarowe

Zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne zasady i podstawy ptateoza ich wykonanie okiééa umowa oraz ST pkt. 9.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

BN-8416755-08 Wyroby do izolacji termicznej i alyeznej. Wyroby z weiny
mineralnej. Filce i piyty.

PN-B/02020 Ochrona cieplna budynkéw. Wymagamialiczenia.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budanyich.
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004 Dostawa i monta dzwiqu

Kod CPV 45313000-4

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycgce dostawy, monta i odbioru dwigu w
ramach remontu budynku szkoty w Czechowicach-Dzoedh.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja stosowana jako dokument tprgewy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnéei mapce na celu wykonanie
robot zwpgzanych z dostagvi montazem dwigu zewrgtrznego dla osob niepetnosprawnych wraz z
szybem samorsoym stalowym przeszklonym.

1.4.0Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST agszgodne z obowzujgcymi Polskimi Normami
i ST pkt. 5.

1.5.0g06Ine wymagania dotygz robdét

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2rie]drza specyfikacja
obejmuje caté¢ robot zwhzanych z dostagvi montazem drwigu.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania tych robdt oraz za zgodto
Z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaemi ZRU. Wprowadzenie
jakichkolwiek ods¢pstw od tych dokumentoéw wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Dwig

Platforma pionowa o negdzie elektrycznym dla oséb niepetnosprawnych, z#¢mmna w szybie
stalowym samorimym przeszklonym.

Dane techniczne:

e udzwig: 400 kg
e predkaos¢: 0,15 m/s
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e typ nagdu: elektryczny pasowy (bez maszynowni)

e zasilanie: 230V jednofazowe,
50 Hz — obwdd zasilagy urzdzenie i dwietlenie kabiny,
24V DC — obwdd pomocniczy zasiay zjazd awaryjny i ewietlenie

* moc silnika: 1,5 kw

e wym. platformy:1 400 mm x 1 100 mm — std.

* kabina: jedndciana: seria ,color”: hisowy, szary, niebieski lub czerwony
z trzech stron kurtynywietine
sufit: listwa stalowa z @vietleniem LED
podtoga: wyktadzina typu ,gomma” pastylkowa kolegranoszary

» sterowanie: pionowy panel dyspozycji w kabinieozkvietlanymi przyciskami o
wymiarach50 x 50 mm, z oznaczeniem Braille’a, pigkiem stop,
kluczykiem, wskanikiem przecizenia, modemem telefonicznym
zintegrowanym z panelem sterowania, na przystankadety z przyciskami,

e szyb: samonimy stalowy - kolor RAL 7040, wypetniony z trzechast szkliem
przezroczystym niebarwionym, od strony prowadnip&giony panelami
petnymi, zadaszony na wysakn 2700 mm

e wymiary zewrtrzne szybu: 1555x1535mm

» drzwi przystankowe: 3 sztuki uchylnegcenie otwierane, aluminiowe panoramiczne — kolor
RAL 7040, wymiar nominalny 950 x 2000 mm

* wys. podnoszenia: do 12000 mm

* wys. nadszybia: 2500mm

e podszybie: 140 mm

e instalacja: na zewjtrz budynku

e dodatkowe wyposanie: zestaw do pracy w temperaturze pgni5°C

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

Rodzaj spretu uzywanego do wykonania zakresu robét wynikajgo ze specyfikacji pozostawig si
do uznania po uzgodnieniu z ZRU, jakkolwiek spranaszyny lub urglzenia nie gwarantage
zachowania wymagajakasciowych robot i przepiséw BIOZ zostaprzez ZRU zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST pkt. 2.1.
5.1. Wykonanie robot

Dostawa szybu samofieego i windy
Montaz szybu samorimego

monta w szybie dwigu

Podhczenie zasilaniazvigu
Wykonanie préb
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e Odbior KJ
* Odbior i rejestracja przez UDT

Urzadzenie winno by zgodne z:
* Dyrektywa maszynow 2006/42/WE Monta przeprowadz zgodnie z instrukgjproducenta
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.
6.1. Kontrola jakéci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t mysmlpowiadéd wymaganiom dokumentacji projektowej
i specyfikacji technicznej oraz posiagdaviadectwo jakéci producenta i uzyskaaprobag ZRU.

6.2. Kontrola jakéci robot

Kontrola jakdci wykonania robdét polega na sprawdzeniu zgdédnowykonania roboét
z dokumentagj projektows, obowhzujagcymi przepisami i poleceniami ZRU.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie okiéa umowa.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Zarzdzenie nr 60 Ministra Budownictwa i Przemystu Matw Budowlanych z dnia
4 padziernika 1969 r. w sprawie warunkéw technicznyakim powinny odpowiadaprzegcia i
dojscia  do dwignic, zainstalowanych na stale w obiektach budoyth
(Dz. bud. nr 15z 1969 r. - poz. 49).

2. Przepisy dozoru technicznego DT/DE/82wigi osobowe i towarowo - osobowe. Przedmiotowe
warunki techniczne. Ugzl Dozoru Technicznego, Warszawa 1982.

PN-75/M-45360 Dwigi elektryczne osobowe. Parametry podstawowe wardyczne
konstrukcyjne.

PN-73/M-45363 Dwigi elektryczne towarowo - osobowe i towarowe. Kgbh szyby
i maszynownie. Parametry podstawowe oraz wytyczagktowania.
PN-ISO 7465:2000 91.140.90. z\idgi osobowe i towarowe. Prowadnice kabinowe

I przeciwwagowe - typ T.

PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90.486 biizenia dwigowe. Dxwigi klasy |, 11, 111.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.
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005 Instalacje elektryczne

Kod CPV 45311000-0

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem opracowania niniejszej S veymagania dotycce wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych wewegtrznych przewidzianych do wykonania w ramach remdmidynku szkoty w
Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zleceniu -
wykonawstwie robot instalacyjnych w zakresie iretfl elektrycznych dla obiektu wymienionego
w punkcie 1.1. zgodnie z uzgodnieniami z ZRU.

Stosowanie podanych norm i przepiséw niezenby sprzeczne z innymi, obogdujagcymi w chwili
prowadzenia robot, normami i przepisami.

1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowrzujacymi normami ,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych” oraz aktualastavg ,Prawo Budowlane”.

1.4. Ogdlne wymagania dotyaz robot

Wszystkie roboty budowlano - mottave naley wykonywa zgodnie z uzgodnieniami z ZRU.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot.

W przypadkach wymagggych wyja&nien - uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych
rozwigzaniach Wykonawca ma obawek powiadomienia (w formie wcéagiej uzgodnionej) ZRU
w celu podgcia decyzji technicznych wgdanym lub proponowanym przez Wykongwakresie.
Projekty powykonawcze lub uzupetnjeg¢ opracowane przez Wykonawab firmy wspotpracujce
podlegag bezwzgédnemu pisemnemu zatwierdzeniu przez ZRU pod rygariemonndgci.

2. ZAKRES PRAC

Wymiana instalacji elektrycznej w sanitariatachsekretariacie w klatce schodowej
2.1. Demontaistniepcej instalacji elektrycznej.

2.2. Wykucie bruzd dla przewoddw wtynkowych, piijatie otworow.
2.3. Utazenie przewodow kabelkowych w wykutych bruzdach.
2.4. Zaprawienie bruzd z wonymi przewodami.

2.5. Monta osprztu podtynkowego instalacji swietlenia: puszki, rozgatniki, wytgczniki,
przehczniki oraz instalacji wtyczkowej.

2.6. Monta opraw @éwietleniowych.
2.7. Wykonanie instalacji zasiygej dzwig.
2.8. Wykonanie instalacji oddymiania klatek schagoh.
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2.9. Wymiana rozdzielni RG.

2.10. Padiczenie instalacji, wykonanie prob i pomiarow.

3. MATERIALY | URZ ADZENIA
3.1. Ogdlne wymagania

Przy wykonaniu robét budowlano - momtavych naley stosowa materiaty i wyroby
elektroinstalacyjne wskazane przez ZRU, dopuszczmeodbioru i powszechnego stosowania
w naszym budownictwie, posiadeg niezldne swiadectwa jakéci, certyfikaty, atesty
bezpieczéstwa.

Stosowane materialy i wydzenia muszby¢ nowe, dobrej jakéi.

3.2. Wymagania dotygee materiatdw: przechowywanie i sktadowanie

Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu, imaleachowéa wymagania dotyece transportu,
przechowywania i sktadowania zawarte w odpowiedriematycznych normach lub instrukcjach
producentow.

Sktadowanie materiatdw, aparatow i goizen elektrycznych powinno odbywasie w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniisih wiasciwosci technicznych na
wskutek wptywow atmosferycznych lub czynnikow finghemicznych.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét, zarowno w miejscu tych rolyak, tez przy
wykonywaniu czynnéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatow
I sprztu, itp. Spret uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskaakceptagj ZRU.

5. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny dpdpowiednio przystosowane do transportu materialow
niezkednych do wykonania danego rodzaju robo6t elektrychny

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Roboty budowlano - montawe mog by¢ wykonywane przez uprawnionego wykongwe zakresie
objetym niniejszym projektem (uprawnienia wydane priézad Wojewddzki lub Polsk Izbe
Inzynierow Budownictwa), posiadgjego grup SEP i nalegcego do Polskiej Izby kynierow
Budownictwa, zgodnie z obogaujacymi:

normami podstawowymi,

przepisami i rozporgzeniami zwizanymi z normami podstawowymi,

~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru roboudowlano - montzowych” tom V

wydawnictwo ,Arkady”,

przepisami technicznymi odpowiednimi dla danegaapa robaot,
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przepisami BHP, ochrony przeciwvggowe] oraz ochrony przeciwparowej w zakresie -
obowigzujacym dla danego zakresu robot,
ustaleniami podtymi z ZRU.

6.2. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania robdtdo momentu odbioru przez Inwestora,
skuteczne zabezpieczenie wszystkich robdt iagdmen przez siebie wykonywanych lub
instalowanych. Wykonanie zabezpiegczealery do zada okreslonych niniejsz specyfikacy, a wic

w przypadku uszkodzaespowodowanych brakiem lub niedostatecrkaoscia zabezpiecae koszty
naprawy ponosi Wykonawca.

6.3. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji, pozycje peginikOw sterowania, listwy montawe podiczen
elektrycznych i kacéwki przewoddw wszystkich pgdzen nalery oznakowa.
W rozdzielniach naley umiesci¢ schematy instalaciji.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1. Ogdlne zasady kontroli jaé@ robot

Kontrola jakdci rob6t obejmuje sprawdzenie zgodoiowykonanych robét z uzgodnieniami z ZRU
oraz warunkami technicznymi wykonania danego radzapot elektrycznych take sprawdzeniu
udokumentowania jakai wykonywanych robot (instalacji) odpowiednimi pokotami.

Jaka¢ robdt budowlano - montawych jest sprawdzana przez osoby upovi@ne, wymienione
w odpowiednich przepisach Prawa Budowlanego.

7.2. Badania, proby pomoriawe

Po zakaczeniu prac montawych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warwk&'ykonawca
wykonuje préby i pomiary pomontawe oraz uruchamia instalacj

Po wykonaniu préb i pomiaréw spadza protokoly zgodnie z wymaganiami i normami
obowigzujgcymi w tym zakresie.

Podstawowym celem ba@lavykonanych instalacji jest stwierdzenie za pognpomiarow i prob, czy
zainstalowane przewody, kable, aparaty, cgp@wietleniowy oraz srodki ochrony spetniaj
wymagania okrdone w odpowiednich normach, spelgiajole ochrony i zabezpieczenia o0so6b
i mienia przed negatywnym oddziatywaniem instal&bgktrycznej, nie majuszkodzé, wad lub
odpornad¢ mniejsz niz wymagana, gdobrze dobrane i zainstalowane.

Nalezy wykona nastpujace préby i pomiary:

. sprawdzenie gotosci zyt przewodow instalacji

. pomiar rezystanciji izolacji przewodéw instalacji

. sprawdzenie skuteczém ochrony przeciwpotaeniowej

. pomiar nagzenia gwietlenia (w tym natzenia gwietlenia awaryjnego)
. przeprowadzenie préb dziatania aparatéygczhikow Ggwietleniowych

7.3. Ocena wynikow bada pomiaréw

Wyniki badan zawarte w protokotach powinny dygodne z wymaganiami obazujacymi dla
kontrolowanego elementu oraz instalacji elektrygzne
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8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Odbior robot naley dokond zgodnie z:
obowigzujacymi normami i przepisami
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robatdowlano - montzowych”

Odbioru robét powinien dokohv&ZRU przy udziale Wykonawcy robot.
Niezlbednymi dokumentami wymaganymi przy odbiorze rokbt s

karty gwarancyjne

wymagane certyfikaty i aprobaty techniczne
dokumentacja powykonawcza

protokoty pomiardw i préb

9. NORMY | PRZEPISY

PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-85/E-93200

PN-90/E-93002
PN-90/E-93003

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-91/E-05009

PN-IEC 60364-4-41:2000

PN-57/E-05022

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-87/E-90050

PN-92/E-08106
PN-90/E-05023

PN-IEC 60364-5-559:2003

PN-84/E-02033

Instalacje elektryczne vekiach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczastwa.

Wypoganie elektryczne i instalacyjne. Gniazda
wtykowe i wtyki przemystowe do 660V.
Charakterystyka ogoélna i wymagania.

Roztzniki dla instalacji budownictwa ogoélnego.

Wyczniki instalacyjne.

Dobér i montavyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w budownictwi©chrona
i bezpieczéstwo.

Instalacje elektryczne w ekt@ch budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztva. Ochrona
przeciwporaeniowa.

Zabezpieczenia nadmiarowo gdpwe przewodow
w urzagdzeniach odbiorczych.

Dobor i monta wyposaenia elektrycznego.
Obcigzalncs¢ pradowa ditugotrwata przewodow.

Przewody elektroenergetyczne ogolm@geznaczenia
do uktadania na state. Ogolne wymagania i badania.

Stopnie ochrony zapewnione przez @bydkod IP).

Oznaczenia identyfikacyjne przewodgektrycznych
barwami lub cyframi.

Oprawywaietleniowe i instalacyjneswietleniowe.

Elektryczn&wietlenie pomieszcze
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PN-84/E-06311 Oprawy dla swietlenia domowego i pomieszaze
publicznych.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w ekt@ach budowlanych.
Sprawdzanie.

PN-E-0470 Wytyczne po mor#awe bada odbiorczych

Inne dokumenty i przepisy:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamwd - montaowych tom V
wydawnictwo ,Arkady” 1988 r.
Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych, Instytut Energetyki - WENI®88 r.
Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wawspe warunkéw

technicznych jakim powinny odpowiadlairzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwpzarowej (Dz. U. nr 81 z 1990 r.)

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. ,Prawo Budowlanedave péniejszymi zmianami.
Roboty naley wykona& zgodnie z przepisami lokalnych jednostek admiacstinych.
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006 Roboty wykaiczeniowe

Kod CPV 45400000-1

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejys/magania dotyegee wykonania i odbioru robot
wykonczeniowych przewidzianych do wykonania w ramach aetm budynku szkoty w
Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowania jako dokument przetargowy i korntnaly przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikag

W ramach prac wykieczeniowych przewiduje swykonanie:
» robo6t malarskich

wylewki z zaprawy cementowej

podkiadow posadzek

posadzek i oktadzin z ptytek ceramicznych

posadzek z paneli podtogowych

osadzenia stolarki drzwiowej aluminiowej
dostarczenie i montklap oddymiajcych

dostarczenie i montssystemowych kabin sanitarnych
dostarczenie i montebalustrad

wykonanie pochylni wewgtrznej

dostawa i montawyposaenia dla 0osob niepetnosprawnych

1.4. Okreflenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot

» Ogoblne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje c&aobot zwizanych z wykonaniem robot ykezeniowych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&ko wykonywania tych robét oraz zgodito
Z umow, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaani Zaradzapcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

* Woprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzagcego
realizacg umowy (ZRU).

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w pkt. 4.
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2.2. Materiaty do rob6t wykiwzeniowych
2.2.1 Roboty malarskie

* W wyroby powinny posiadaAtesty Techniczne.
* Gips szpachlowy - gtadgipsowa.
* Malowaniescian - farby lateksowe zmywalne

2.2.2. Wylewki z zaprawy samopOoziorgce).
» stosowa systemowe zaprawy Samopozionus
2.2.3. Posadzki

W pomieszczeniach zgodnie z projektem wykonawczyastasowano nagiujgce materiaty
posadzkarskie:
* plytki gresowe, nieszkliwione
- twarda¢ wg skali Mahsa 6 +~ 10
- scieralna¢ V klasascieralngci
- grubc¢ 12 mm
- klasascieralngci IV (wg EN 154)
- naspkliwosé: 3 < E<6%
- wytrzymala¢ na zginanie: min. 3
- klasa odporngci na pdlizg: min. R9
» zaprawy klejowe i fugowe do ptytek gresowych
* panele podtogowe, drewnopodobne — kkasaralnagci AC5, klasa uywalnasci — 33
- maty z pianki poliuretanowej gr. 3 mm
- folia polietylenowa gr. 0,2 mm
- systemowe listwy pragienne

2.2.4. Stolarka

» stolarka drzwiowa wewgtrzna aluminiowa — typy, rodzaje, wypasaia - wg opisOw na
zastawieniach stolarki

» drzwi wewrgtrzne ptycinowe — ramiak z drewna iglastego, wznmay od dotu ptyg widrows
petry z wypetnieniem kartonowym typu plaster pszczddtppony obustronnie ptgtMDF

» szklenie w drzwiach szklem bezpiecznym

* wszystkie drzwi ppa. wyposay¢ w samozamykacze hydrauliczne oraz obustronniermowe
naklejki ,Uwaga. Drzwi ppé. Zamyka”

* drzwi wyposay¢ w atestowane zamki z wktadami patentowymi, klangayldy metalowe

« drzwi do sanitariatéw wypoggé dotem w otwory nawiewne o powierzchni 0,022 m

 atestowana klapa oddymiap o czynnej powierzchni oddymiagj min. 1,68 mwraz z
sitownikiem

2.2.5. Oktadzinycienne

*  plytki scienne glazurowane (wzor i kolor ustati Uzytkownikiem):
- gatunek |
- grubgc¢ - min. 6 mm
- nasgkliwosé: 24% > E> 10%
- klasa odporngci na plamienie: min 3
- odporndg¢ szkliwa na pkniecia wioskowate: nie mniej 2il60 OC
- wytrzymala¢ na zginania: min. 15 MPa
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2.2.6. Systemowe kabiny sanitarne

Kabiny z ptyt wiGrowych obustronnie pokrytyeliwica melaminovs, drzwi do kabin —

jednoskrzydtowe, bezprzylgowe; zawiasy i okuciatadi nierdzewnej; zamek wpuszczany w drzwi

na zapadk i rygiel; klamka bezpieczna w ksztalcie U ze stalerdzewnej; rozetka WC z

oznacznikiem (biale — otwarte, czerwone —¢tggj ze stali nierdzewnej; profile systemowe

aluminiowe, stopy ze stali nierdzewnej.

2.2.7. Balustrady

Balustrady i pochwyta stalowe ze stali nierdzewne.

2.2.8. Pochylnia wewtrzna.

« krawedziaki drewniane z drzewa iglastego, suszonegaorsavanego, strugane, zabezpieczone
przeciwogniowo do stopnia NRO (wymagany protokdimpregnacji), malowane dekoracyjnie,
transparentna lakierobejca

* plyty szerokopasmowe OSB 3 gr. 24 mm.

2.2.9. Wyposzenie dla oséb niepetnosprawnych.

* uchwyty umywalkowe niienne, stalowe, malowane proszkowo

» siedzisko prysznicowe uchylne, sogenne, konstrukcja ze stali nierdzewnej, ptytadzigka z

polipropylenu, nénos¢ 150 kg (winno spetntawymogi Dyrektywy Medycznej 93/42/EWG)

3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

2.2. Sprzt do wykonywania robot

* Rodzaje sprgu wwywanego do robot wykizeniowych pozostawiaesdo uznania Wykonawcy.

« Jakikolwiek sprzt, maszyny lub umdzenia nie gwarantage zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepiséw BHP zostanie przez ZRYskavalifikowany i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

39



5.2. Warunki przygpienia do robot

Przysgpienie do wykonywania robot jest miove wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora nadzoru),
w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwieniz, ze inne warunki i etap robot
budowlanych spetnigjwymoég wiaciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykona zgodnie z projektem technicznym, Warunkami teckmyeni wykonania
i odbioru robét budowlano- mortawych Tom | - ,Budownictwo ogdlne” oraz instrukcjam
montaowymi producentéw materiatdw wykozeniowych, a tate poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).

5.3.1. Roboty malarskie

e W zakres czynmei objetych malowaniem wchodz

zabezpieczanie podtdg i innych elementéw przeducitamiem

wykonanie niezédnych rusztowa

przygotowanie podima

wykonanie gtadzi gipsowej

przygotowanie farb

dwukrotne malowanigécian i sufitow

przestawienie i usugtie rusztowa
. Pow’fokl powinny by niezmywalne przy stosowanisrodkbw mypcych i dezynfekujcych

(z wyjatkiem spirytusu) oraz odporne na tarcie na suateszorowanie a tak na reemulga¢j

* Powioki powinny dawé aksamitno - matowy wygdl pomalowanej powierzchni.

5.3.2. Wylewki z zaprawy samopozionygej
Systemowe wylewki z zaprawy samopoziogeej wykona zgodnie z instrukgjich producenta.
5.3.3. Posadzki

Posadzki z ptytek gresowych
. Wykonanle obejmuje:
- wyréwnanie i przygotowanie podia
- gruntowanie podiza
- sortowanie ptytek
- przygotowanie masy Klggej
- utozenie piytek
- utozenie cokolikow
- Spoinowanie

Posadzki z paneli podtogowych

* mocowanie paneli podtogowych wykanzagodnie z instrukgjproducenta

* panele podtogowe uktadanna izolacji przeciwwilgociowej z folii poliuretamvej gr. 0,2 mm i
macie wygtuszayej z pianki poliuretanowej gr. 0,3 mm

e oryginalnie zapakowane panele podtogowe péddim. 48 godzinnej aklimatyzacji w warunkach
pokojowych (temp. okoto &, wilgotnd¢ wzgledna powietrza 40-65%)

» podtaze pod posadzkz paneli winno b§ suche (podize cementowe — max 2%), rowne, stabilne,
czyste

* panele naley oddylatowé& od wszystkich statych elementodci@ny, stupy, rury instalacyjne,
ramy drzwiowe, itp.) — wielk& odstpu min. 10 mm i 2 mm na kdy mb podtogi

e pomiedzy pomleszczenlaml I w pomieszczeniach o ddugtub szerokéci przekraczajcej 8 m
badz wickszych nk 40 nf nalezy wykona: szczeliny dylatacyjne o minimalnej szerékio20 mm
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e przyscianach podiogwykonczye systemowymi listwami pragiennymi mocowanymi déciany
poprzez klamry przykccane dacianysrubami

5.3.4. Stolarka

W zakres czynnii dotyczicych osadzenia stolarki i drzwi wchadz
- obsadzeniegieznic z uszczelnieniem
regulacja skrzydet i montaakcesoriéw

* Drzwi nalery osadzt w osciezu sciany i przymocowa do budynku za pomackotew, ktore
powinny przeni& wymagane obegrenia.

* W przypadku stosowania innych sposobow mocowarmiapreez przystrzelenie kotwy doiany
lub marek, naley dostosowé si¢ do aktualnych instrukcji technicznych.

* Drzwi wejciowe do budynkow powinny BBy dostosowane do potrzeb zytkowych
I ewakuacyjnych oraz umbwiaé¢ dogodny transport mebli i noszy w pozycji poziomej

*  Wymiary drzwi majcych shzy¢ osobom niepetnosprawnym powinny uitiia¢ swobodny

wjazd i wyjazd wdzka inwalidzkiego.

Drzwi powinny s¢ lekko otwier& i zamykat.

Rozwierane skrzydta nie mggcier& sie w zadnym miejscu.

Zamknkte skrzydta drzwiowe powinny dobrze przylégh acieznicy.

Skrzydta drzwiowe powinny liyodporne na zwichrowanie.

Skrzydta drzwiowe z otworami do szklenia powinny logztywnione.

Uszczelnienie midzy cscieza 0 cscieznica drzwi ppa. wykona& zgodnie z aprobata technigzn

zastosowanego systemu stolarki — wymagany certyfika

* Drzwi ppa@. oznakowa obustronnie normowymi naklejkami z napisem ,Drppoz. Zamyka”.

5.3.5. Systemowe kabiny

Wysoka¢ scianek kabin - 2,05 m, prasit nad posadzk - 15 cm.
Minimalna odlegté¢ drzwi kabin od skraju muszli - 60 cm.

5.3.6. Ceramiczne okladzidgienne

Okfadziny ceramiczngécienne mocowanascianie za pomagzapraw klejowych. Nie przewidujegsi
stosowania listew nataych — na narcach wypuktych krawdzie ptytek naley doszlifowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jas@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

Podczas kontroli rob6t powinny &gprawdzone:

» zgodnd¢ wykonanych robot z dokumentadgchnicza,
» jakosci zastosowanych materiatow,

» dokladndgci wykonania robét wykaczeniowych

6.2.1. Roboty malarskie
« Badania powtok przy ich odbiorach nayeprzeprowadza po zakaczeniu ich wykonania

W nastpujacych terminach:
- powtoki z farb emulsyjnych i silikonowych - nie weniej niz po 7 dniach,
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- powtoki z farb wapiennych, cementowych, krzemianolwyolejnych, syntetycznych oraz
lakieréw i emalii - nie wczaniej niz po 14 dniach.

Badania techniczne nale przeprowadza przy temperaturze powietrza nie zsuej ng
+ 5°C i przy wilgotngci wzglednej powietrza nie mszej ni 65%, oraz podczas pogody
bezdeszczowe,.
Sprawdzenie wygdu zewrtrznego powtok malarskich polega na stwierdzeniun@miernego
roztozenia farby, jednolitego natenia barwy i zgodnii ze wzorem producenta, braku praéu
I dostrzegalnych skupisk lub grudek nie roztartpggmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug,
zaciekdéw, pcherzy, odstagych ptatkdw powtoki, widocznych okiem nieuzbrojomysladow
pedzla itp., w stopniu kwalifikuyjcym odbierag powierzchn¢ malowan do powtok o dobrej
jakaosci wykonania.
Sprawdzenie zgodkoi barwy powioki ze wzorcem polega na poréwnaniu, swietle
rozproszonym, barwy wyschuteéj powtoki malarskiej z bargv wzorca, ktéry w przypadku
naktadania powtok bez podktadu wyréwnawczego néitybetony, powinien b§ wykonany na
takim samym podtau, o powierzchni mdiwie zblizonej do faktury podiza.
Sprawdzenie potysku nalg wykona przez ogidziny powtoki wswietle rozproszonym.
Sprawdzenie odpordol powtoki na wycieranie polega na lekkim, kilkattrgm potarciu jej
powierzchni m¢kka, wetniary lub bawetnian szmatlg kontrastowego koloru (tj. ciemnw
przypadku powtok biatych i bigtw przypadku powitok kolorowych). Powloka jest odpoma
wycieranie, jéli na szmatce nie wygpia slady farby.
Sprawdzenie odporgoi na zarysowanie przeprowadza¢ smetod uproszczona - przez
zarysowanie powtoki w kilku miejscach paznokcierowidka jest odporna na zarysowaniglije
po wykonaniu proby nie wyspia na niej rysy widoczne okiem nie uzbrojonym.
Sprawdzenie przyczepfm powtok mae by wykonane poprzez badanie przyczejmn@owtoki
do tynku lub do betonu bez podktadu wyréwnawczegjezy wykonywa przez préb odrywania
ostrym nargzdziem (n@em lub skalpelem chirurgicznym o ostrzu okoto 20 )npowitoki od
podiaza.
Sprawdzenie odporgoi na zmywanie waogl polega na zwileniu badanej powierzchni powtoki
przez kilkakrotne potarcie makrmickka szczotly ze szczeciny lub szmatka. Powloka jest
odporna na zmywanie wegdjesli na szczotce lub szmatce nie pozostéady farby oraz gdy po
wyschneciu zmytej powierzchni powtoki nie wygiia na niej smugi, plamy albo zmiany w
barwie lub w potysku w stosunku do powierzchni meddanej probie. Przy powtokach
matowych dopuszcza ¢sinieznaczny potysk a przy powtokach pétmatowych ubzgza si
nieznaczne powkszenie potysku w miejscu badania w stosunku dagaehni niezmywanej.
Sprawdzenie odpordoi na zmywanie waogl z mydiem nalgy wykona przez kilkakrotne silne
potarcie powtoki moky namydlon szczotly z twardej szczeciny (co najmniej 5-krotnie) a
nastpnie dokfadne sptukanie jej wpaa pomog mickkiego gdzla. Powtoka jest odporna na
zmywanie wod z mydtem, jéli piana mydlana na szczotce nie ulegnie zabarwieraz jeeli po
wyschngciu cata badana powierzchniedzie miata jednakowbarwe. Na powtokach matowych
dopuszcza gipowstanie stabego potysku weézi zmywanej.

6.2.2. Wylewki z zaprawy cementowej

W czasie wykonywania wylewek cementowych mnglena biegaco kontrolowé skiad
I konsystengj zaprawy cementowej,
Grubac¢ wykonywanych wylewek,
Prawidtowe utgenie siatek zbrojeniowych.
Wylewki winny by¢ oddylatowane od pionowych, statych elementéw budy(ciany, stupy
itp.).
Nalezy wykon& szczeliny dylatacyjne tak, aby dzielity one podktana pola nie wksze nk 36
m? przy dhugdci boku nieprzekraczagej 6 m.
Szczeliny dylatacyjne natg rowniez wykona w miejscu oddzielagych fragmenty powierzchni
o réznigcych sé wymiarach.
Sprawdzeniu podlega rowéiowylewek.
Podkiad powinien mie powierzchng rowng, stanowica ptaszczyzm poziomy lub pochys,
zgodnie z ustalonym spadkiem.
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» Powierzchnj sprawdza si dwumetrovg tatg, przyktadag w dowolnym miejscu, nie powinna
wskazywa ona przéwitow wiekszych nk 5 mm.

e Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny {@ozj lub pochytej) nie powinno
przekracz&2 mm/m i 5 mm na catej diuga lub szerokéci pomieszczenia.

6.2.3. Posadzki

Odbior robét podtogowych obejmuije :
* odbior materiatéw

» odbior warstw izolacyjnych

* odbio6r podktadu

» odbior kaxcowy robét podtogowych

Posadzki z ptytek gresowych

* Prawidiowag¢ wykonania podkiadu powinna &ysprawdzana przy odbiorze¢sziowym przez
ogledziny zewrtrzne i pomiar.

» Badanie ptytek gresowych i klejow przeprowadlzpcsrednio na podstawie &aiadcze
o0 jakasci i zapisow w dzienniku budowy. Bezgednio naley sprawdzéa doboér kolorystycznych
ptytek, brak rys lub odpryskow itp.

» Badanie gotowej posadzki z ptytek gresowych powipolega na sprawdzeniu:

- naleytego przylegania do podktadu przez lekkie opukieraptytek w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gtuchyzdick wskazuje na nie przyleganie ptytek ceramicznyoh d
podkiadu,
prawidtowaci przebiegu spoin przez nagnigcie cienkiego sznura wzdiudowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych i pomiar ogdeh z doktadnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomnicy i pionu murarskiego),
prawidtowaci uksztattowania powierzchni oktadziny przez pazgnie w prostopadtych do
siebie kierunkach taty kontrolnej o diugo2 m w dowolnych miejscach powierzchni
oktadziny i pomiar wielkéci prz&witu za pomog szczelinomierza z doktadéma do 1 mm,
wizualnym szerokei stykow i prawidtowdci ich wypetnienia, w a przypadkach bgdygch
watpliwosci - przez pomiar z doktadécia do 0,5 mm,
jednolitasci barwy ptytek.

6.2.4. Stolarka

Przy odbiorze w/w elementow wbudowanych powinny ggrawdzone:
prawidtowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej, zeczegoinym
uwzglkdnieniem ilgci kotew,
doktadnd¢ uszczelnianiagieznic elementu z &iezami otworow lulscianami,
prawidtowa¢ dziatania elementow ruchomych i adzer zamykajcych,
zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem.

» Powierzchnie zewgtrzne wyrobow nie powinny méeostrych krawdzi lub ostrych wystagych
koncow.

« Profile okienne nie maegby¢ powyginane i powinny znajdowaie w jednakowej ptaszczyie.

» Elementy otwierane okien oraz skrzydta drzwiowe jpow przy zamknjciu szczelnie przylega
do wrebOw i Gscieznicy.

* Przy zamykaniu skrzydta nie mpgprzynowa.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot
6.3.1. Roboty malarskie

Jezeli badania z punktu 6.2.1. dadwynik dodatni to roboty malarskie naleuzn& za prawidtowo
wykonane.
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6.3.2. Wylewki z zaprawy cementowej

* Podktad powinien mie powierzchng rowmg, stanowica ptaszczyze poziony lub pochys,
zgodnie z ustalonym spadkiem.

» Powierzchnj sprawdza si dwumetrovg tatg, przyktadag w dowolnym miejscu, nie powinna
wskazywa ona przéwitow wiekszych nk 5 mm.

e Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny {@oej lub pochytej) nie powinno
przekracz& 2 mm/m i 5 mm na catej diuga lub szerokéci pomieszczenia.

6.3.3. Posadzki

Posadzki z ptytek gresowych

* Odchylenia spoin od linii prostej nie powinno wyriowiecej Nz 2 mm na 1 metr i 3 mm na calej
dtugasci posadzki.

» Odchylenie powierzchni posadzki od poziomu mierzéaig kontrolg 2m w dwdch rénych
kierunkach nie mze przekracza2 mm.

» Odchylenie powierzchni od poziomud: zatlazonych spadkoéw mierzone sakontrolmg 2 m w
dwéch ré@nych kierunkach nie mie przekracza5 mm.

6.3.4.0kna, przeszklenia, stolarka drzwiowa

* Dopuszczalne wymiary luzoéw w stykach elementowassidich.

- . Warto $¢ luzu i odchytek
Miejsca luzéw . :
okien drzwi
Luzy migdzy
skrzydtami *2 2
Miedzy skrzydtami 1 1
a gscieznica

* Dopuszczalne bbdy wykonania elementowslusarki aluminiowej powinny odpowiada
wymaganiom normy PN-80/M-02138.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t i ptagebza ich wykonanie okia umowa oraz ST pkt. 9.
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9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speagjfiki pobieranie probek.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaagp i badania przy
odize.

PN-62/C-81502 Szpachlowki i kity szpachlowe. Mitdada.

PN-C 81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowanp na czynniki
cheme.

PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkaidowe.

PN-C-81608:1998 Emalie chlorokauczukowe.

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wemnn

PN-C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowanpeote na czynniki
chemme.

PN-C-81932:1997 Emalie epoksydowe chemoodporne.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speagjikpobierania prébek.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Skfad, wymagania i krgtegodnéci dotyczce.

cementow powszechnegaytku.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRwdziat, nazwy i
oflenia

PN-68/B-10156 Posadzki z ptytek i cegiet ceramicinyWymagania i badania przy

odbiorze.
PN-ENI 2004:2002 Kleje do ptytek. Definicja | wygenia techniczne.

9.2. Inne dokumenty

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd- montaowych Tom | -
~Budownictwo ogolne” - opracowany przez Instytuthaiki Budowlanej, 00-950 Warszawa ul.
Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.
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007 Tynkowanie
Kod CPV 45410000-4
1.1.Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczneja swymagania dotycge wykonania
i odbioru tynkobw wewatrznych i zewgtrznych przewidzianych do wykonania w ramach remont
budynku szkoty w Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowania jako dokument przetargowy i korntnaly przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych specyfikagj

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynnai umazliwiajgce i majce na celu

wykonanie:

» tynkéw cementowo - wapiennych nowych i uzupebugch

1.4. Okreflenia podstawowe

Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot

* Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje caaobdt zwyzanych z wykonaniem tynkow wewtnznych i
zewretrznych i tynkdéw uzupetniggych oraz tynkdéw renowacyjnych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za j&ko wykonywania tych robét oraz zgodito
Z umow, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaani Zaradzapcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

* Woprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzagcego
realizacg umowy (ZRU).

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Zaprawy budowlane cementowo - wapienne datymkvyktych

* Marka i sktad zaprawy powinny bygodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501 ,Zaprawy

budowlane zwykte".

» Przygotowanie zapraw do robot tynkarskich powingéWwykonywane mechanicznie.

» Zapraw nalezy przygotowa w takiej ilosci, aby mogta by wbudowana madiwie szybko po jej
przygotowaniu, tj. w okresie ok. 3 godzin.

* Do zaprawy tynkarskiej natg stosowa piasek rzeczny lub kopalniany.

* Do zaprawy cementowo-wapiennej nglstosowd cement portlandzki.
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e Za zgod Inspektora nadzoru mna stosowa cement z dodatkiemuzla lub popiotow lotnych
oraz cement hutniczy pod warunkieng temperatura otoczenia wagu 7 dni od chwili wbu-
dowania zaprawy niechzie nizsza nk +5°C.

e Do zapraw cementowo-wapiennych rglestosowd wapno suchogaszone lub gaszone
W postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapngasinego, ktdére powinno twortzy
jednolita i jednobarwg mag, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszmzeych.

o Skfad obgtosciowych sktadnikéw zapraw nalg dobier@ doswiadczalnie, w zalenosci od
wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i \®apn

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robot

« Jakikolwiek sprzt, maszyny lub umdzenia nie gwarantage zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepiséw BHP zostanie przez ZRWYskavalifikowany i nie dopuszczone

do robot.

* Sprzt do wykonywania tynkdw zwyktych
Wykonawca przyspujacy do wykonania tynkow zwyktych powinien wykazsaie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- mieszarki do zapraw
- agregatu tynkarskiego
- betoniarki wolnospadowej
- pompy do zapraw
- przenadnych zbiornikow na waog

» Zalecany spra do tynkéw renowacyjnych ustala producent matewat

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyez transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST

2.3. Warunki przystpienia do robo6t

* Przysgpienie do wykonywania robot jest wlve wytacznie za zgogl ZRU (Inspektora

nadzoru), w korzystnych warunkach pogodowych oraz spwierdzeniu,ze inne warunki
i etap robo6t budowlanych spetrjavymdg wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.
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* Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkowych powinnyébyakaiczone wszystkie
roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtywe&ko zamurowane przebicia
I bruzdy, osadzonesoieznice drzwiowe i okienne.

« Tynki naleey wykonywa& w temperaturze nie #8zej ng +5°C pod warunkiem,ze
w ciggu doby nie nagpi spadek poriej 0°C.

* W nizszych temperaturach rama wykonywa tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich
srodkobw zabezpieczggych, zgodnie z ,Wytycznymi wykonywania robét budamo-
montaowych w okresie obaonych temperatur".

* W okresie wysokich temperatwwiezo wykonane tynki powinny lkiy w czasie wjzania
I twardnienia, tj. w ¢gjgu 1 tygodnia, zwidane wod.

5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykonéd zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmymni wykonania
i odbioru robé6t budowlano- momtawych Tom | - ,Budownictwo ogdlne” oraz instrukcjam
montaowymi producentéw materialtdw wykozeniowych, a tate poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).

« Wykonanie obejmuje:
- przygotowanie stanowiska roboczego
- przygotowanie zaprawy
- dostarczenie materiatéw i spta
- ustawienie i rozbiorkrusztowa
- przygotowanie podtma
- umocowanie i zdjcie listew tynkarskich
- osiatkowanie bruzd i elementow stalowych
- wypelnienie oczek siatek zapraw
- 0sadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobnylgmentow
- wykonanie tynkéw
- reperacje tynkow po bruzdach i hakach
- Czyszczenie miejsca pracy
- likwidacja stanowiska roboczego

 Podiza tynkéw zwyklych powinny odpowiaéla wymaganiom normy PN-70/B-10100
p.3.3.2.

« W scianach przewidzianych do tynkowania nie @glewypetlnia zaprawg spoin przy
zewretrznych licach na gbokasci 5-10 mm.

* Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® naley oczyci¢ z kurzu szczotkami oraz usyérplamy
z rdzy i substancji tlustych. Plamy z substancjstych mana usugé 10% roztworem szarego
mydta lub wypalajc je lamp benzynow.

* Nadmiernie suchpowierzchn¢ podtaza naley zwilzy¢ wods.

* Przy wykonywaniu tynkéw zwyklych natg przestrzega zasad podanych w normie
PN-70/B-10100 p.3.3.1.

» Sposoby wykonania tynkéw zwykltych jedno- i wielos@vowych powinny b§ zgodne
z danymi okrélonymi w tabl. 4 normy PN-70/B-10100.

* Grubaici tynkow zwyktych w zalenosci od ich kategorii oraz od rodzaju pogdolub podktadu
powinny by zgodne z nornPN-70/B-10100.

* Tynki zwykie kategorii Ill naléea do odmian powszechnie stosowanych, wykonywanych
w sposob standardowy.

* Tynk tréjwarstwowy powinien si sktad& z obrzutki, narzutu i gtadzi. Narzut tynkow
wewretrznych naley wykona wedtug pasow i listew kierunkowych.
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Gladz nalezy nanost po zwhzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniétodczas
zacierania warstwa gtadzi powinnachyocno dociskana do warstwy narzutu.

Do wykonania tynkéw nalgy stosowa zaprawy cementowo-wapienne: tynkow nie nargch

na zawilgocenie - w proporcji 1:1:4, naoaych na zwilgocenie oraz w tynkach zetnnych - w
proporcji 1:1:2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jas@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

Badania przed przygtieniem do robét tynkowych
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania cementu, wapna oraz
kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przeastwyniki tych bada Inspektorowi
nadzoru do akceptacji.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci cementu, wapna, wody oraz kruszywa
okreslone w pkt. 2 niniejszej specyfikacji.
Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada zaprawy wytwarzanej na placu budowy,
»Zaprawy budowlane zwykte".
Wyniki bada materiatébw i zaprawy powinny Bywpisywane do dziennika budowy
i akceptowane przez ZRU.
Badania w czasie odbioru robot
Badania tynkow zwyklych powinny By przeprowadzane w sposéb podany w normie
PN-70/B-10100 p. 4.3. i powinny urdovi ¢ ocere wszystkich wymaga a w szczegolni:
- zgodndci z dokumentagj projektows i zmianami w dokumentacji powykonawczej,
- jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow,
- prawidtowaci przygotowania podiy,
- przyczepnéci tynkow do podiaa, - grubéci tynku,
- wygladu powierzchni tynku,
- prawidtowasci wykonania powierzchni i kragdzi tynku,
- wykonczenie tynku na nazach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Uksztaltowanie powierzchni, kradzie przecgicia powierzchni oraz gty dwuscienne powinny

by¢ zgodne z dokumentaciechnicza.

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat.odl ptaszczyzny i odchylenie kradzi od

linii prostej - nie weksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej ni 3 na catej diugii taty kontrolnej

2m.

Odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku:

- pionowego - nie wiksze ni 2 mm na 1 m i ogélem nie wdej nz 4 mm
W pomieszczeniu,

- poziomego - nie wksze nz 3 mm na 1 m i og6tem nie gdej niz 6 mm na catej powierzchni
migdzy przegrodami pionowymégiany, belki itp.).

Niedopuszczalnegastpujace wady:

- wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na pewichni tynkdéw roztworow soli

49



przenikajcych z podtaa, pikni itp.,
- trwate $lady zaciekdw na powierzchni, odstawanie, odpaezeni pccherze wskutek
niedostatecznej przyczeprwdtynku do podtaa.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

* Powierzchng tynkéw oblicza si w metrach kwadratowych jako iloczyn diégo scian
w stanie surowym i wysokoi mierzonej od podta lub warstwy wyréwnawczej na stropie do
spodu stropu.

» Powierzchng pilastrow i stupdw oblicza siw rozwinieciu tych elementéw w stanie surowym.

» Powierzchng tynkow stropéw ptaskich oblicza esiw metrach kwadratowychch rzutu
w Swietle scian surowych na ptaszczygpoziony.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot i ptageoza ich wykonanie ok umowa oraz ST pkt. 9.

8.2. Roboty wuznaje i za wykonane zgodnie z dokumentacjprojektowy, ST
I wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagagunktu 51 6

daty wyniki pozytywne.

« Jeeli chocia jeden wynik badania daje wynik negatywny, tynk miewinien by
odebrany.
* W takim przypadku nalg przyja¢ jedno z nagpujacych rozwazan:
- tynk poprawt i przedstawd do ponownego odbioru,
- jezeli odchylenia od wymaga nie zagraaja bezpieczéstwu wytkowania
i trwatosci tynku, zaliczy tynk do niszej kategorii,

8.3. Odbidr robdt powinien ldypotwierdzony protokotem, ktéry powinien zawier najmnie;:
ocery wynikow bada, wykaz usterek i milwosé ich usungcia, stwierdzenie zgodsa lub

niezgodngci wykonania robot z umapwDo protokotu powinny kydolgczone wymagane atesty i
certyfikaty materiatowe.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT
9.1. Normy

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
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PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fimych

I wytrzymatasciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaga i badania przy odbiorze.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speajik Pobieranie probek.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.
PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

9.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budanyich Czs¢ B - Roboty wyk@éczeniowe,
zeszyt 1 ,Tynki", wydanie ITB - 2003 rok.

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@z1994 nr 89 poz. 414) z pdiejszymi
Zmianami.

Ustawa z dnial6 kwietnia 2004r o wyrobach budowtan{Dz. U. nr 92 z dnia 30 kwietnia
2004r., poz.881) i przepisy wykonawcze do niej.

51



008 Oktadziny z ptyt g-k

Kod CPV 45400000-1
1.1.Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczngj wymagania dotycgce wykonania i odbioru
oktadzin z piyt gipsowo - kartonowych przewidziahydo wykonania w ramach remontu budynku
szkoty w Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowania jako dokument przetargowy i korntnaly przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych specyfikagj

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnai umazliwiajgce i majice na celu

wykonanie oktadzin z ptyt gipsowo - kartonowychotiekcie tj.:

e obudoéw z piyt g-k

» $cianek dziatowych

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTagszgodne z Normami i ST pkt. 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyae zasad prowadzenia robot

* Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robét podano w ST pkt. 2.

* Niniejsza specyfikacja obejmuje ca&aobdt zwyzanych z wykonaniem oktadzin z ptyt gipsowo
- kartonowych, stropu 2H21, paneli radiologicznyziibudowy kanatow technicznych.

« Wykonawca jest odpowiedzialny za j&ko wykonywania tych robét oraz zgodito
Z umow, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleaani Zaradzapcego Realizagj
Umowy (Inspektora nadzoru).

 Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji
Zarzadzapcego RealizagjUmowy (ZRU).

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyecze materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanpkt. 4.

2.2. Plyty gipsowo - kartonowe

* Powinny odpowiada wymaganiom okrdonych w normie PN-B-79405 - wymagania dla piyt
gipsowo - kartonowych.
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Warunki techniczne dla ptyt gipsowo - kartonowych:

GKBI GKFI
. GKB GKF wodo-
Lp. Wymagania . wodoodpor .
zwykia | ognioodporng na i ogniood-
porna
1 2 3 4 5 6
1. Powierzchnia rowna, gtadka, bez uszkadzartonu, nargnikow i
5 Przyczepnét kartonu karton powinien b§ zfaczony z rdzeniem

do rdzenia gipsowegogipsowym w taki sposéb, aby przy odrywanga
rwa sk, nie powodujc odklejania s od rdzenia

grubas¢ 12,5+0,5;
3. Wym'ar[i’n'r;‘]"erancle Szerokac 1200 (+0;-5,0)
dhugasé [2000-3000](+0; -6)
prostopadié réznica w dtugdci przelgtnych<5
Masa 1 m
ptyty 11,0- ]
4. o grubdci 12,5 <12,5 13.0 <12,5 11-13,0
[ka]
5. Wilgotnosé [%] <10,0
Trwatos¢ struktury . >20 - >20
przy opalaniu [min.] - -
7. Nasgkliwosé [%] - - <10 <10
NS Fl)rlfejne Nazwa, symbol rodzaju ptyty; grukt data produkcji
stronie
ptyty

| kolor |szary jasnyszary jasny zielony jasny  zielony jasny
8. | Oznakowanie kartont

barwa | niebieska| czerwona| niebieska czerwona
napist
PROBA ZGINANIA
Obcigzenie niszcace [N] Ugiccie [mm]
Grubas¢
nominalna | Odlegtdi¢ | prostopadle réwnolegle |prostopadle dpréwnolegle dg
piyty podpdr | |do kierunky do kierunku|  kierunku kierunku
gipsowej [mm] widkien widkien widkien wiokien
[mm] kartonu kartonu kartonu kartonu
12,5 500 600 180 0,8 1,0

. Ruszt drewniany z drzewssvierkowego, suszonego, impregnowane bio i ognicmahie
. Profile stalowe, ocynkowane do wykonania konstrukcjan dziatowych, rusztéw sufitow
podwieszanych, oktadzitiennych.
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Prety mocupce, wieszaki, kotki rozporowe, blachowky itp.
Tasma akustyczna.

Gips szpachlowy.

Tasma zbrogca.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt. 5.

3.2. Spret do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania suchych tynkéw, powinien wykazke mazliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spetu budowlanego.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urgdzenia nie gwarantage zachowania wymaga
jakosciowych robot i przepiséw BHP zostanie przez ZRWYskavalifikowany i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyece transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST pkt. 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2.1. ST

5.2. Warunki przygpienia do robot

Przystpienie do wykonywania robét jest wmiiove wyltacznie za zgogl ZRU (Inspektora
nadzoru), w korzystnych warunkach pogodowych oraz spwierdzeniu,ze inne warunki
i etap robot budowlanych spetrgayymaog wigciwego prowadzenia prac zasadniczych.

Przed przysipieniem do wykonywania okfadzin z piyt gipsowo-kewdwych powinny bg
zakaiczone wszystkie roboty stanu surowego, roboty lasygne podtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, osadzonéateznice drzwiowe i okienne.

Zaleca st przyshpienie do wykonywania oktadzin po okresie gpstego osiadania
i skurczow murow, tj. po uptywie 4-6 miesly po zakéczeniu stanu surowego.

Przed rozpocxiem prac monteowych pomieszczenia powinny &y oczyszczone
Z gruzu i odpadow.

Okfadziny z piyt gipsowo-kartonowych nalewykonywa w temperaturze nie ¥szej nk +5°C
pod warunkiem,ze w chgu doby nie nagpi spadek pomej 0°C, a wilgotné wzgledna
powietrza miéci sie w granicach od 60 do 80%.

Pomieszczenia powinny byguche i dobrze przewietrzone.
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5.3. Wykonywanie robot

Roboty wykoné zgodnie z projektem technicznym, Warunkami techmyeni wykonania

i odbioru robét budowlano- moritawych Tom | - ,Budownictwo ogdélne” oraz instrukcjam
montaowymi producentéw materiatow wykozeniowych, a tatle poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).

Wykonanie obejmuije:

- trasowanie

- mocowanie ksztattownikow metalowych - wykonanieztus
- mocowanie ptyt gipsowo - kartonowych do rusztu

- monta welny mineralnej

- szpachlowanie spoin z przyklejenienrney

- szpachlowanie i cyklinowanie wykezapce

Oktadziny z ptyt gipsowo - kartonowych najewykonywa: w temperaturze nie tszej ni +5°C
pod warunkiem,ze w cagu doby nie nagpi spadek pouiej (°C, a wilgotné¢ wzglkdna
powietrza miéci sie w granicach 66 80%.

Pomieszczenia powinny byguche i dobrze przewietrzone.

Przy montau plyt gipsowo - kartonowych przestrzégezasad podanych w normie
PN-72/B-10122.

W pomieszczeniach mokrych stosa@wayty gipsowo- kartonowe wodoodporne GKBI lub GKFI
Do obudowy elementéw drewnianych oraz do wydzielggomieszcze od drewnianej wizby
dachowej, a tate scian dzialowych o wymaganej odpokeoogniowej stosowaptyty gipsowo -
kartonowe ognioodporne GKF.

Mocowanie ptyt gipsowo - kartonowych do rusztu wyke s¢ specjalnymi blachowktami
przystosowanych dozywania wketarek.

Mocujac piyty do rusztu naly zwrac& uwag, aby ptyty nie spoczywaly bezfrednio na
podiodze ale powinny Iy podniesione i doénicte do sufitu (dystans wrdzy podiog, a
krawedzig ptyty winien wynost ok. 10 mm).

Ztagcza piyt naley okleic tasmag papierow perforowan lub z widkna szklanego
I zaszpachlowazaprave gipsows.

5.3.1. Monta okfadzin z ptyt gipsowo-kartonowych na ruszciesnétach

Ruszt stanowicy podiaze dla ptyt gipsowo - kartonowych powinien sktad#& z dwéch warstw:
dolnej stanowgcej bezpérednie podtae dla ptyt - nazywanej w dalszejesezi ,warstwg nosng”
oraz gornej - dalej nazywanej ,wargtwgtdwrg". Niekiedy wykonywany jest ruszt
jednowarstwowy sktadagy sk tylko z warstwy nénej.

Materiatami konstrukcyjnymi do budowania rusztayksztattowniki stalowe

Jezeli sufit stanowi barier ogniowg, to kierunek rozmieszczenia ptyt musi cbyawsze
prostopadly do elementéw warstwy $nej. Ruszt takiego sufitu me by wykonany
z ksztattownikéw stalowych.

Styki  krawedzi wzdlwnych piyt powinny by prostopadie do ptaszczyznyciany
z oknem (réwnolegle do kierunkusvéetlania pomieszczenia).

Przy wyborze wzdlnego mocowania ptyt do elementéwsngch rusztu konieczne jest, aby
styki dlugich krawgdzi ptyt opieraty s na tych elementach.

Przy wyborze poprzecznego mocowania ptyt w stosultkalementéw rimych rusztu konieczne
jest, aby styki krotszych kramzi ptyt opieraty si na tych elementach.
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* Poniewa rzadko s} zdarza, aby w jednym ¢dzie mogta by umocowana petna 46 piyt,
nalezy je tak rozmiéci¢, by na obu krécach tego rgdu znalazty si odcicte kawaitki o szerokwi
zblizonej do potowy szerokai ptyty (lub potowy jej dtugéci).

» Styki poprzeczne pityt w dwusiadupcych pasmach powinny byrzesunjte wzgkdem siebie o
odlegta¢ zblizong do potowy diugéci piyty.

» Jeeli z przyczyn ogniowych okladzina gipsowo-kartorosufitu ma by dwuwarstwowa, to
druga warstwe ptyt nalezy mocowa mijankowe w stosunku do pierwszej, przesuwdj o jeden
rozstaw mgdzy ngnymi elementami rusztu.

« W zaleznosci od konstrukcji i rodzaju materiatu, z jakiego keypany jest strop, wybieracsi
odpowiedni rodzaj kotwienia rusztu.

» Wszystkie stosowane metody kotwienusz spetnid warunek pgciokrotnego wspoéitczynnika
wytrzymataci przy ich obcizaniu. Znaczy toze jednostkowe obgienie wyrywagce musi by
wicksze od piciokrotnej wartéci normalnego obgienia przypadagego na danya€znik lub
kwote.

* Kierunek mocowania ptyt gipsowo - kartonowych nétaah

Dopuszczalna rozgtios¢ miedzy

Grubai¢ ptyty [mm] Kierunek mocowania elementami ngnymi [mm]
poprzeczny 500
125 podiuzny 420

» Elementy sktadowe rusztu, pozatami, s produkowane fabrycznie przez poszczegéine firmy
zajmupce se ich wytworzeniem i dostaav

Opis 0goIny

Konstrukcja rusztu jest zbudowana z profiléngch CD 60x27x0,6 oraz pré&giennych UD
27x28x0,6. Przedienia odcinkoéw profili nénych, gdy potrzeba taka wynika z wietko
pomieszczenia, dokonujeerzy wyciu tagcznika wzdhinego (60/110). Ruszt jest podwieszany do
konstrukcji stropu przy pomocy wieszakow gdy chamzufit obnkony (stopié obnizenia sufitu
determinuje @ycie pkta mocujcego o odpowiedniej dtugoi) lub przy pomocygcznikow
krzyzowych (60/60) - gdy chodzi o sufit mocowany begpdnio do poditga. Konstruka rusztu
sufitu obnzonego wykonuje giw formie dwuwarstwowej. Jednak w pomieszczenidalidh i
réwnoczénie waskich zasadne jest stosowanie rusztu pojedyncRuggrt jednowarstwowy stosuje
sie réowniez dla sufitow bezpgrednio mocowanych do stropéw. W rusztach dwuwanstyeth do
taczenia obu warstw ze sphzywa sk tacznikow krzy.owych (60/60).W celu usztywnienia catej
konstrukcji rusztu, kace profili nagnych opiera si miedzy potkami profili UD 27x28x0,6
mocowanych ddcian.

Grubdi¢ ptyty Dopuazc;alna Dopuszg,zalna Dopuszczalna odlegié
gipsowo- odlegtai¢ miedzy odlegld¢ w | \y warstwie nénej
kartonowej [mm] wieszakami warstwie gtownej [mm]
[mm] [mm]
12,5 85( 125( 50C

Uwaga: Powysze dane dotygzptyt uktadanych poprzecznie do profilidmych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Sprawdzeniu podlega:
- zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi
- rodzaj zastosowanych materiatdw
- przygotowanie podta
- prawidtowas¢ potozenia folii paroizolacyjnej
- prawidtowa¢ zamontowania piyt i ich wyki@zenie na stykach, nasach i obrzeach

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania powierzchni i kragdzi suchych tynkow nahy
przeprowad# przez ogtdziny zewrtrzne oraz przyktadanie (w dwoch prostopadtych idbie
kierunkach) taty kontrolnej o diugoi 2 m w dowolnych miejscach powierzchni.

Strona licowa ptyt nie powinna ntiszwow, krawdzie ptyt powinny by proste lub sptaszczone.

6.3.Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Przéwity mi¢dzy tat, a powierzchni ptyt nie powinny by wieksze nk 2 mm i w liczbie nie
wigkszej niz 2 na catej diugéi taty kontrolnej o diugéci 2 m.

Odchylenie krawdzi od linii prostej nie powinny ywigcksze nk 1 mm/1 m.

Odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku poziomego nie gkisze nk 2 mm na 1 mb i
ogbtem nie wgcej niz 3 mm na catej powierzchni ograniczogeignami.

Odchylenie powierzchni i kragdzi scianki od kierunku pionowego nie gkisze nk 1,5 mm na 1
mb i ogotem nie wicej niz 3 mm w pomieszczeniach do 3,5 mm wys@ka@raz nie w¢cej niz 4
mm w pomieszczeniach powsgj 3,5 m wysokeci.

Powierzchnie suchych tynkdw powinny stanéwptaszczyzny pionowe, poziome lub
0 kacie pochylenia przewidzianym w dokumentacji.

Katy dwuwscienne utworzone przez te ptaszczyzny, powinn§ katami prostymi lub posiada
rozwarcie wynikajce z wczéniejszych zateen zawartych w dokumentacji. Kradzie
przyciccia ptaszczyzn powinny lbyprostoliniowe.

Sprawdzenie prawidtowdoi wykonania powierzchni i kragdzi suchych tynkow naky
przeprowadza za pomog ogledzin zewrtrznych oraz przyktadania (w dwu prostopadtych do
siebie kierunkach) taty kontrolnej o diugook. 2 mb, w dowolnym miejscu powierzchni.
Pomiar przéwitu pomidzy tat, a powierzchni suchego tynku powinien bywykonywany
z doktadnéciag do 0,5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t i ptagobza ich wykonanie okia umowa oraz ST pkt. 9.
8.2. Roboty uznajesska wykonane zgodnie z dokumentgepjektovy, ST

i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zagpgdunktu 5 i 6
daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZ ACE PROWADZENIA ROBOT

9.1. Normy

PN-EN:520:2005 Piyty gipsowo - kartonowe. Defiriojvymagania, metody bada

PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki.iiégania i badania przy
odbiorze.

PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo - kaacegch.

PN-93/B-02862 Odporgé ogniowa.

PN-B-32250 Woda do celéw budowlanych.

9.2. Inne dokumenty

« Klasyfikacja ogniowa nr NP-704/P/06/BW/2M w zakeegidpornéci ogniowej REI 60 stropu
drewnianego 2H21 z oktadzinami z piyt gipsowo -kmdwych Fermacell.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budanyich Czs¢ B — Roboty wykaczeniowe,
zeszyt 1 ,Tynki", wydanie ITB - 2003 rok.

* Informator-Poradnik ,Zastosowanie ptyt gipsowo-kadwych w budownictwie" - wydanie IV-
Krakéw 1996 r.

* Instrukcja montau ptyt gipsowo-kartonowych LAFAR.GE - Nida Gips yeanie 2002 r.

 Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (k. 1994 nr 89 poz. 414)
z p&niejszymi zmianami.

» Ustawa z dnial6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. nr 92 z dnia 30 kwietnia
2004 r., poz.881) i przepisy wykonawcze do niej.
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009 Posadzki z wyktadzin rulonowych

Kod CPV 45432111-5
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczneja swymagania dotycge wykonania
i odbioru robot zwizanych z uktadaniem wykitadzin podtogowych rulonolwye remontu budynku
szkoty w Czechowicach-Dziedzicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja technicznatizie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigtprzy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych ST

* Przygotowanie podia.

* Projekt kolorystyczny posadzki.
* Oszacowanie ilci materiatow.

* Docinanie arkuszy.

» Klejenie wyktadzin.

* Spawanie arkuszy.

* Prace wykaczeniowe.

e Utrzymanie w czystei.

» Zalecenia kacowe.

2. MATERIALY

Wszystkie materialy mugz posiada stosowne certyfikaty dopuszczeg¢ do stosowania
w budownictwie stiby zdrowia,
* wykladzina dywanowa,gtelkowa, barwiona w masie (Poliamid), o wysédid,5 mm

(wysokas¢ warstwy uytkowej 2,2 mm) o parametrach:

« - klasyfikacja aytkowa wg EN1307-33 (komercyjne, intensywne),
e - palnd¢ wg EN13501-1 — Bfl-s1
e - antyelektrostatyczidwg 1ISO6356< 2,0 kV

» kleje do wyktadzin, zalecane przez ich producentéw
» cokoliki systemowe do wyktadzin dywanowych
* wylewka systemowa samopozioracg

Wyktadziny podiogowe naky przechowywé& w pomieszczeniach suchych, przewiewnych, nie
nastonecznionych w temperaturze od +5 do °€30w warunkach zabezpieczeych przed
zabrudzeniem, zawilgoceniem, uszkodzeniem mechaynczlub chemicznym w odlegioi od
urzadzen grzejnych i punktow @wietleniowych zgodnie z obowaujagcymi przepisami
przeciwpaarowymi. Podtge pod wyktadziny powinno kyréwne oraz pozbawione jakichkolwiek
wystapcych ostrych przedmiotéw czy kradzi mogcych uszkodz wyktadzire.

Wyktadziny arkuszowe zwigie w rulon powinny b§ przechowywane w pozycji pionowej
w warstwach w iléci max 5 warstw zaptytki w stosach o dopuszczalnej wysé&opodanej na
etykiecie.
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Klej nalezy przechowywé& w opakowaniach w pomieszczeniach o temperaturze+6ddo
+ 25°C. Pojemniki powinny siznajdow& w odlegta@ci co najmniej 1m od ugdzen grzewczych.
Czas sktadowania 6 miesy od daty produkciji.

Sznur spawalniczy i listwa przypodtogowa powinny lsktadowane w pomieszczeniach krytych,
suchych, nienastonecznionych w temperaturze 6€ € +30C, w warunkach unienatiwiajacych
zabrudzenie, zawilgocenie, uszkodzenie mechaniczpehemiczne.

3. SPRZET

* Noze do cecia wyktadziny z ostrzem hakowym i trapezowym.
« Liniat stalowy, zestaw cyrkli i rysikow.

* Paca do nanoszenia kleju.

* NOz doscinania spawow z blaszklystansow.

* Walec dociskowy.

4. TRANSPORT

Wyktadziny podiogowe przewozi krytymi srodkami transportowymi w  warunkach
zabezpieczafych przed zamoczeniem, zabrudzeniem oraz uszkizmenmechanicznymi
i chemicznymi zgodnie z przepisami o fadowaniu samdow cgzarowych i przyczep.

Klej mozna przewozi dowolnymi srodkami transportu w temperaturze a8yej ni + 5°C.
Dopuszcza siprzewaenie kleju w temperaturze od® do + 5°C pod warunkienmze transport trwa
nie diwej niz  24h. tadunek naly zabezpieczy przed przesuwaniem ¢sSi
I uszkodzeniem mechanicznym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podia

Wiasciwe przygotowanie podia jest niezwykle wae i ma kolosalny wptyw na trwaié

instalowanej wyktadziny oraz efekt estetyczny.

Podtaze pod rulonowe wyktadziny podtogowe musthy

* wytrzymate i odporne na naciski wyptijagce w czasie eksploatacji podtog,

e suche, maksymalna dopuszczalna wilgéénpodktadu cementowego mierzona met@M nie
moze przekracza2,5 %,

* bez rys i spkan, wszystkie uszkodzenia musby¢ naprawione przed wykonaniem warstwy
wygtadzajcej,

» gtadkie, na powierzchni nie mggwysepowa zadne zgrubienia, a catdo powinna by
wygtadzona za pom@anasy wyrownawczej,

* rowne oraz poziome, maksymalna odchytka od prastaliosci nie mae przekraczal mm na
odcinku 1 m i 2 mm na odcinku 2 m,

e czyste i niepyce, powierzchnia powinna Bywolna od kurzu i innych zanieczyszaz@arby,
zaprawa, lepik itp.),

 aby podige spetniato w/w kryteria, we wszystkich pomieszeazeh wykong wylewki
samopoziomuyce, zastosowasystemowe wylewki (do 30 mm). Wylewki wykanagodnie
z instrukcy ich producenta.
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5.2. Warunki przygpienia do pracy

Do ukfadania wykfadzin podtogowych rulonowych ina przysipi¢ po:

» zakaczeniu wszystkich prac wykezeniowych z malarskimi wéznie oraz prac instalacyjnych,

* wyschngciu tynkow i mas szpachlowych &eianach i sufitach,

e sprawdzeniu szczeldo urzgdzen grzewczych i sanitarnych, a takstolarki okiennej,

» w pomieszczeniach, w ktérych macbgrzyklejana wyktadzina, nie nale wykonywa zadnych
prac dodatkowych magych spowodowa zabrudzenie, wzrost wilgotba powietrza lub te
zawilgocenigcian lub podtaa,

» wykladzire nalery uktad& w pomieszczeniach, w ktorych pampujastpujace warunki:

0 temperatura otoczenia 17 - 25
0 temperatura podi@ 15 - 22°C
o wzgledna wilgotnd¢ powietrza max 75%,

» sprawdzeniu czy kolor wyrobu i jego ftosg zgodne z zamoOwieniem, czy towar jest nie
uszkodzony i pochodzi z jednej partii,

* wszystkie materiaty (wyktadzina, klej) powinny patat przez 24 godz. w pomieszczeniu,

w ktérym panuj warunki opisane powgj. Wykitadzire nalery rozwing¢ w celu doktadnego
dopasowania do podta.

5.3. Projekt kolorystyczny posadzki

Jezeli warunki podiga i otoczenia umdiwiaja monta wyktadziny, naley ustalt kompozycg
kolorystyczm, ktorg chcemy wykona w pomieszczeniu. W czasie analizowania projektlezya
zwrocik uwag czy poszczegoOlne kolorya szaprojektowane w ikei dostpnej w opakowaniach
jednostkowych.

5.4. Oszacowanie ifoi materiatéw, docinanie arkuszy

* na przygotowanym podio naley wyznaczy w skali 1:1 wszystkie linigtzeniowe zgodnie
z opracowanym projektem kolorystycznym,

» wykladzire doktadnie doci¢ do linii wyznaczonych na podita. Monta rozpocza¢ od krawedzi
sciany potaonej najdalej od wégia.

5.5. Klejenie wykfadzin

* wykonanie posadzki polega na przyklejeniu wyktagiziah powierzchma do podi@a za pomog
kleju zalecanego przez producenta wyktadziny. W ¢tghal naley zwina¢ ptat roziazonej
wyktadziny do potowy, a drugczesé zabezpieczy przed przesunciem. Nasgpnie na odstorty
fragment poditga za pomog pacy zbkowanej rozprowadziklej. Najczsciej stosuje si pae
typu A3 .

» gdy klej uzyska odpowiedssike klejaca (ok. 10 - 15 min od jego natenia) naley doktadnie
docisry¢ wyktadzire po podktadu, a naginie, cad powierzchng przewalcowé watkiem
dociskowym o gjzarze ok. 50 - 70 kg,

« ewentualnglady kleju wystpujace w obebie spoin nalgy mazliwie szybko usug¢ mokrg
szmatl,

* przygotowanej posadzki nie najeuzytkowat przez co najmniej 48 godziny.
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5.6. Prace wykéczeniowe

Aby cata posadzka nabrata ostatecznego yaygl spetniata wszystkie warunkiytkowania naley
odpowiednio wykaczy ja przyscianach pomieszczenia przy pomocy:
» dla wyktadzin dywanowych - systemowe cokoliki

5.7.Utrzymanie w czysici

Konserwacja wyktadzin dywanowych
0 codzienne czyszczenie odkurzaczem
0 gruntowne, okresowe czyszczenie za pagrmanki do dywandéw

6. KONTROLA ROBOT

Wiasciwa kontrola podtea, wykonanie pomiardw, a naphie dobor odpowiednich produktow maj
kluczowe znaczenie dla ostatecznego efektu robot.

Przed przysipieniem do montau wyktadzin naley skontrolowa stan podt@a i sporadzi¢ protokot.
Z przeprowadzonych pomiaréw wilgotud podtaza metod CM nalezry sporadzi¢ protokot pomiaru
oraz odnotowawynik w Dzienniku Budowy.

7. ODBIOR ROBOT

Odbior robot naley przeprowadzi zgodnie z warunkami technicznymi dla podiég i plrsk:

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i budotwacz dnia 14 grudnia 1994 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada budynki i ich usytuowanie (Dz.U.
95.10.46).

» Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 30 wrZeia 1997 r.
zmieniapce rozporzdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powirodpowiadéa
budynki i budowle ( Dz.U. 97.132.878). Tekst jedtyobpublikowany w Dz.U.99.15.140.

* Rozporadzenie Ministra pracy i Polityki Socjalnej z dni®3B7.09.26 w sprawie ogolnych
przepisow bezpiecastwa i higieny pracy ( Dz.U. 97.129.844)

Ponadto przy odbiorze robo6t najesprawdzt:

* Zgodna¢ zastosowanych materiatow ze specyfikamjojektows.

* Prawidlowa¢ doboru materiatow do rodzaju pomieszatcze

* Dokumenty dopuszczeniowe zastosowanych materiatbsta@sowania w budownictwie.
* Protokoty sprawdzenia stanu pozho

8. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-89002 Elementy z tworzyw sztucznych dla budctwa. Listwy podtogowe z polichlorku
winylu).

PN-/P-01735 Wibkiennicze pokrycia podiogowerrii@ologia.
PN-/P-01710 Widkiennicze pokrycia podtogowe. Zesénie wskanikOw

technologicznychzytkowych oraz metody bada
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