Inwestor: Biuro projektowe: PRACOWNIA PROJEKTOWA

Poczatek programu startowego Zamkn/.GC/'e (L //./7/.6’ ZGZL/'Z)/mGn/.G) = 80/77 Zarzad Drég Powiafowych %SE

Start programu zasadniczego wg harmonogramu ul. Regera 81
Ruch wahadtowy

Honorata Radzio, Rafat Radzio

43-360 Bystra, ul. Handlowa 3
(n+1)xRedlizacja programu zasadniczego wg harmonogramu POWIAT BIELSKI tel. 502-582-639

nxRealizacja programu zasadniczego wg harmanogramu L3-382 Bielsko-Biata

Grupy sygn. (wlot i relacja)

Koniec pracy sygnalizacyi REINAZEERE budowlanego: Branza:

oo e PRZEBUDOWA CIAGU DROG POWIATOWYCH DROGI

Start programu koricowego

reczne sterowanie ruchem
lub ruch dwukierunkowy ‘

od Bielska | |« 1405S i 1400S W MIEJSCOWOSCIACH Stadium:
reclzr';e st?]ro&wanli(g rucl?em Ireé:zne ';st%rowl?nie vl'(uchem BUCZKOWH:E, GODZISZKA | KAI—NA Czasowa OR
ub ruch dwukierunkowy ub ruch dwukierunkowy
od Kalnej | dres@iekfu Miejscowos(: Powiat: Wojewddztwo: Data:
udowlanego: Buczkowice, Godziszka, Kalna bielski $laskie Wrzesieh 2015

Lokalne. punkly 15 Nezwa rysunks:— PROGRAMY STARTOWE | KONCOWE Skala

| L B
przelqczen 0 5 16 T (czas rwania cyklu) nxT 0 58 16 ZWEZEN|A JEZDNI T
? Funkgja: Imig i nazwisko Specjalnost ﬂ:’))dlpis\ Nr rys.
nxRealizacja programu zasadniczego Start programu koncowego Projektowat:| mgr inz. Rafat RADZIO, upr. SLK/0751/PWOD/05 Drogi {
Poczgtek programu startowego Start programu zasadniczego (””)XRSGHZGCJ’G programu- zasadniczego Koniec pracy sygnalizacii

Ostatnia petny program

Pz rogam stotovsg Zamkniecie (L linie zatrzymania) = 80m

Prawa autorskie zastrzezone, reprodukcja lub udostepnianie osobom trzecim niniejszego rysunku lub jego czeSci bez upowaznienia inwestora zabronione.

Start programu zasadniczego wg harmonogramu

Ruch wahadt
ueh wanadiowy nxRealizacja programu zasadniczego wg harmonogramu

(n+1)xRedlizacja programu zasadniczego wg harmonogramu OZNACZEN'A

Grupy sygn. (wlot i relacja) Start programy Konconegs Koniec pracy sygnalizaci Sygnalizatory

reczne sterowanie ruchem reczne sterowanie ruchem I: - Zlelony
lub ruch dwukierunkowy " 5 lub ruch dwukierunkowy I:I Z/ft
od Bielska | | K1 oty
:'elt):zne :tzrowl?nie Luchem = = - - | f | :'egzne hstzrowqunie Luchem - CZGFWOHy
ub ruch dwukierunko ub ruch dwukierunkow Z
' Y 3 3 ! ‘0 — Czerwono—z6tty
od Kalnej | | | .
— /ity migajqcy
Lokalne punkt N
e P — - : : — :
przelqczen 0 5 19 T (czas trwania cyklu) nxT 0 58 16
? nxRealizacja programu zasadniczego Start progr}mu koncowego
Poczqtek programu startowego Start programu zasadniczego (n+1)xRedlizacja programu zasadniczego Koniec pracy sygnalizacji
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Zamkniecie (L linie zatrzymania) = 100m (120m)
Poczgtek programu startowego
Start programu zasadniczego wg harmonogramu
Ruch wahadiowy L ;
nxRealizacja programu zasadniczego wg harmonogramu
(n+1)xRedlizacja programu zasadniczego wg harmonogramu
Grupy Sygn- (WIOt ! reIac;u) Start programu koncowego Koniec pracy sygnalizacii Sygnalizatory
reczne sterowanie ruchem reczne sterowanie ruchem
lub ruch dwukierunkowy " 5 15 (17 1 5 3 lub ruch dwukierunkowy
od Bielska | | K1
tm=16s (18s) tm=16s (18s) tm=165 (18s) 6s (18s) b s (18s) __ tm=16s (18s) ) __ tm=16s (18s) )
reczne sterowanie ruchem I | I | reczne sterowanie ruchem
lub ruch dwukierunkowy 5 lub ruch dwukierunkowy
od Kalnej | | | k2
Lokalne punkt 15
e P e . : : e :
przetqczen 0 5 20 T (czas trwania cyklu) nxT 0 58 24 (26)
T nxRealizacja programu zasadniczego *
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() w nawiasach pdano wartosci dla L=120m




