c_\§m>.
- znaki ostrzegawcze ustawi¢c w odlegfosci 50 - 100 m od miejsca

prowadzenia rob6t
- znaki drogowe do oznakowania rob6t zastosowac z grupy wielkosci o

Jjedng wieksza niz znaki istniejgce na danym odcinku drogi
- roboty drogowe prowadzi¢ w taki sposob, aby szeroko$¢ pasa ruchu
wynosita min. 2,75 m,
- 0znakowanie kolidujace z robotami zneutralizowac za pomocg tasmy,
- pojazdy wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym
obowigzane sq do wysytania z6ttych sygnatéw odblaskowych
- 0soby wykonujgce roboty w pasie drogowym winny byc ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomarariczowej lub Zottej, wyposazonej w
elementy odblaskowe, ufatwiajgce spostrzeganie przez kierujgcych.
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