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UWAGA:

- znaki ostrzegawcze ustawic w odlegtosci 50
prowadzenia robot

- znaki drogowe do oznakowania robét zastosowac z grupy wielkosci o
Jjedng wigkszg niz znaki istniejace na danym odcinku drogi

- roboty drogowe prowadzi¢ w taki sposéb, aby szeroko$¢ pasa ruchu
wynosita min. 2,75 m,

- oznakowanie kolidujace z robotami zneutralizowac za pomocg tasmy,

- pojazdy wykonujgce czynno$ci zwigzane z robotami w pasie drogowym
obowigzane sq do wysytania 26ttych sygnatow odblaskowych

- 0soby wykonujgce roboty w pasie drogowym winny byc ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomaraficzowej lub Zéttej, wyposaZonej w
elementy odblaskowe, ufatwiajace spostrzeganie przez kierujgcych.

- 100 m od miejsca
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OZNACZENIA:

F.H.U. "OPTIMA", Krystyna Soloducha,

A\~ oznakowanie pionowe istniejace 0 csbrydomes UsTopeoma e

ZADANIE: ﬁ.h%:%sm drogi Ei&%@ m&%
A~ oznakowanie pionowe na czas robot i Pisarzowice - Kozy w Pisarzowicach”
NI : . . z y Zarzad Drog Powiatowych
YN projektowane urzadzenia bezpieczenstwa ruchu INWESTOR! 43362 Bielsho-Biats, ul Regera 81

i g L . o TYMCZASOWA ORGANIZACJA
E istniejace oznakowanie pionowe do czasowej neutralizacji RYSUNEK: RUCHU . mpn\. - RYS.NR 1
= istnigjgce oznakowanie poziome OPRACOWAL: int.Pior Wyjadouski
podpis.

obszar prowadzenia rob6t

luty, 2015r.




