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1.0znakowanie robét przestawiaé wraz z postgpem robét >

(znaki do przestawienia oznaczono skrétem DO PRZEST.)

2.Roboty prowadzone po przeciwnej stronie jezdni

oznakowaé analogicznie, stosujgc odpowiednie znaki A-12. ;
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@ Oznaczenla: Projekt wykonawczy
[ W | oznakowanie pozioms Istniojace InZynieria ruchu - tymczasowa organizacja ruchu
_H_ oznakowanle pionows Istniejqce : | mgr InZ. Marcin Korzeniowski
@ | oznakowanle pionowe istnisjqce do usunigcia
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