SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ROWY

(W przypadku robét remontowych i utrzymaniowych)



Opracowanie wykonano na zlecenie
Generalnej Dyrekcji Drég Publicznych

Zgodnie z decyzj Generalnego Dyrektora Drég Publicznych niniejsgélioa specyfikacja
techniczna stanowi obowdujaca podstaw sporadzenia szczegdtowej specyfikacji
technicznej przy zlecaniu i realizacji robét naghoh krajowych i wojewddzkich oraz jest
zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robét maach miejskich i gminnych.
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Konsultacje:
Wydziat Budowy Generalnej Dyrekcji Drog PublicznyehWarszawie

Tres¢ ogolnej specyfikacji technicznej jest aktualnadaaen 30 kwietnia 1998 r.
Przy sporzdzaniu szczego6towej specyfikacji technicznej malewentualnie uaktualéi
przepisy zawarte w wykorzystywanej niniejszej ogplpecyfikacji techniczne;j.
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OSsT - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna



1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanij (OST) § wymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwizanych z remontowaniem i utrzymaniem rowéw .

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robna drogach
krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6éw przydrany - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodk poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fil4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robdt powinien wykazsic mazliwoscig korzystania z nagbujacego
sprztu:
- koparek podsbiernych,
- spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzeh kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej OST, nima korzystd z dowolnych srodkow
transportowych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmesjo przez wag $cigciu trawy i krzakdw w ohgbie rowu.

5.3. Pogetbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych natg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne

PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydrénego w ksztalcie:
a) trapezowym - szerok6 dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 mdo 1,20 m

liczona jako rénica pozioméw dna i aszej kravedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleskarpy wewatrznej 1:3, nachylenie

c)

skarpy zewstrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica pozioméw dna i nszej
krawedzi gérnej rowu;
optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyolkglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachyleniergkawewretrznej 1:3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10,
gtebokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i aszej kravedzi gérnej rowu;
dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51dh 1:3,
giebokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powiniencbyddalony co najmniej o 3,0 m od kredzi skarpy drogowe;j
przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej ® & w pozostatych przypadkach.
dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeigkdna co najmniej 0,40 m, gpokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patty rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczgych 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podhmy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mah trawiasy - 2,0%,

- darniry - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogzego z remontowanych rowow i skarp rlevywiezé poza obgb pasa

drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostalio po usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub

wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.



Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i glkebokas¢ rowu lrazna 100 m
3 [ Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu

Szerokac i gighokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z toleranci + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdzé szablonem. PrZwit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— 0oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakéw,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikecjiniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoafoty ziemne



