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Przy prowadzeniu rob6t budowy chodnikow i kanalizacji deszczowej niezaleznie od robot

przebudowy nawierzchni jezdni nalezy zachowa¢ oznakowanie przedstawione na rysunku

zlikwidacja sygnalizacji wahadlowej wraz ze znakiem A-29 i przestawieniem znakow

U-21a, U21b iU-3d w kierunku krawedzi jezdni przy ktorej prowadzone sa roboty,

o
S zostawiajgc dwa pasy ruchu o tacznej szerokosci co najmniej 5,5m.
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NAZWA OPRACOWANIA:

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ 1456S W GMINIE PORABKA
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