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S Po wykonaniu dziennej dziatki robét bitumicznych przy sterowaniu recznym
RS RS nalezy usung¢ oznakowanie za wyjgtkiem znakéw B-33 i A-14, a znak A-12b i
A-12c¢ zamieni¢ na A-11

Dla zakresu robét budowy chodnika, nalezy przestawi¢ znaki U-21 iU-3d,
zostawiajgc dwa pasy ruchu o fgcznej szerokosci conajmniej 5,5m
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NAZWA OPRACOWANIA:

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ 1456S W GMINIE PORABKA

INWESTOR: Zarzad Drog Powiatowych w Bielsku-Biatej RYS. NR
ADRES: ul. Tadeusza Regera 81, 43-382 Bielsko-Biata 3.26

W gr0s po M meEN

PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT SKALA 1:1000
TYTUL RYSUNKU: ETAP 26

DATA: VII 2013 r.

PROJEKTOWAL.: mgr inz. Marcin Krzyzowski




