D-10.10.01r. ZAMYKANIE ROGATKA LUB ZAPORA DROGI DLA RUCHU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zamykaniem rogatka (Szlabanem) lub zaporg drogi dla ruchu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
ktdre zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i
odbiorem rogatki lub zapory zamykajacej dla ruchu pojazdow i ruchu pieszego:
—  wjazd na parking,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Szlaban — urzadzenie zamykajace calg szeroko$¢ jezdni dla ruchu pojazdéw i pieszych.

1.4.3. Zapora drogowa — urzadzenie zblizone konstrukcja do rogatki, stuzace do zatrzymania pojazdéw i pieszych na
drogach niepublicznych i w niektorych przypadkach na drogach publicznych.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” [1], pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektows

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.

Producenci urzadzenia do zamykania drogi dla ruchu (rogatki, potrogatki, zapory drogowe) powinni zapewnic, ze
materiaty do wykonania urzadzenia odpowiadaja wymaganiom ustalonym w dokumentacji projektowej, obejmuja komplet
elementow niezbednych do uruchomienia i dzialania urzadzenia (np. belk¢ rogatkowa, siatke wiszaca, przyrzad
dzwonkowy, ew. przyrzady do obrotu rogatki, sygnalizacje $wietlna, podpore belki rogatkowej, winde rogatkowa, pednig,
sprzet do uruchomienia urzadzenia, o§wietlenie, przewody elektryczne itp.).

Urzadzenie do zamykania drogi powinno by¢ zgodne z wymaganiami przepisow [4] w zakresie konstrukcji,
wymiarow i obowiazujacych barw. Urzadzenie do zamykania drogi powinno by¢ zaopatrzone w wymagane dokumenty,
dopuszczajace wyroby budowlane do stosowania.

Przy sktadowaniu elementéw urzadzenia nalezy przestrzegaé zalecen producentéw lub dostawcoéOw. Elementy
urzadzenia powinny by¢ przechowywane z dala od materiatéw dziatajacych korodujgco i w warunkach zabezpieczajacych
przed uszkodzeniami.

3.SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robodt, zaleconego przez producentdw urzgdzenia do zamykania drogi dla
ruchu.
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Sprzgt powinien odpowiada¢é wymaganiom okreSlonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Elementy urzadzenia do zamykania drogi dla ruchu nalezy przewozi¢ $rodkami transportu i w sposob zalecony
przez producentéw i dostawcow, nie powodujac pogorszenia ich walorow uzytkowych i konstrukcyjnych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajagcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgczniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. instalacje urzadzenia,
3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robdt oraz ustalenia danych
wysoko$ciowych,
— usungc¢ przeszkody, utrudniajagce wykonanie robot,
— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczgcia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z ST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczych oraz z ST D-02.00.00 [3]
przy wystgpowaniu robot ziemnych.

5.4. Instalacja urzadzenia do zamykania drogi dla ruchu
5.4.1. Wymagania og6lne dotyczace urzadzenia

Instalacja urzadzenia do zamykania drogi dla ruchu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowe;j i
ST.

Urzadzenie powinno skutecznie dziata¢, zgodnie z jego przeznaczeniem, powinno by¢ dobrze widoczne zardwno
W dzien jak i w nocy oraz utrzymane w nalezytym stanie przez okres trwania robot. Urzadzenie powinno by¢ zgodne z
ustaleniami obowigzujacych przepisdéw drogowych i ew. kolejowych.

Urzadzenie powinno by¢ trwate, a Wykonawca powinien zagwarantowa¢ trwato$¢ urzadzenia na okres wymagany
przez Zamawiajgcego.

5.4.3. Zapora drogowa
5.4.3.1. Migjsce stosowania zapory drogowej (szlabanu)

Zaporg drogows stosuje si¢:
a) w miejscu wjazdu na drogg niepubliczna (parking), gdzie wjazd jest zamykany,
Zapora ma ksztalt i barwy analogiczne jak rogatki U-13b (patrz: zalacznik, rys. 2).

5.4.3.2. Zapora stosowana na drogach niepublicznych

Zapory stosowane do zamykania drog zaktadowych, niepublicznych, bram wjazdowych na teren zakladow i
instytucji, wjazdow do lasu, na parkingi strzezone itp., umieszczane sg i utrzymywane przez administracj¢ terenu, na ktory
wjazd jest zamykany. Zapory te majg ksztalt i barwy analogiczne jak rogatki U-13b (rys. 2).

Jezeli wjazd jest strzezony przez pracownikow zaktadu lub instytucji (réwniez wjazd na parking), zapory moga
mie¢ inny ksztatt, np. moga by¢ wykonane z tafcucha.
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5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera dotycza prac
zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— uzupelnienie zniszczonych w czasie robdt istniejacych elementéw drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,
— usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” [1], pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatdéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykonac¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot Cze;stothxgvosc Wartosci dopuszczalne
badan
Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu W(g pktu 5 i dokumentacji
1 , . ) 1raz . .
rob6t z dokumentacja projektowa projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pktu 5.3
3 | Instalacja rogatki lub zapory Jw. W(g pktu 5.4
4 | Wykonanie robdt wykonczeniowych Jw. W(g pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest sztuka kompletnej rogatki lub zapory.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty fundamentowe.

Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1],
pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (szt.) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— instalacja kompletnej zapory, wykonanej wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST, specyfikacji technicznej i
postanowien Inzyniera,
— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,
— uporzadkowanie terenu robot i jego otoczenia,
— roboty wykonczeniowe,
— odwiezienie sprzgtu.
Cena wykonania jednostki obmiarowej nie obejmuje robdt pomocniczych, ktore powinny by¢ ujete w innych
pozycjach kosztorysowych. Dotyczy to np. oznakowania pionowego i poziomego dojazdow i otoczenia urzadzenia.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie s3 przekazywane Zamawiajacemu i
sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robo6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Inne dokumenty

4. Szczegdlowe warunki techniczne dla znakow i sygnatdow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczenia na drogach. Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
(Dz.U. nr 220, poz. 2181)

317



11. ZALACZNIK

PRZYKLADY ROGATEK I ZAPOR ZAMYKAJACYCH
DROGE DLA RUCHU (wg [4])

(Uwaga: W przypadku reprodukcji rysunkéw w technice czarno-bialej pola zaczernione na rysunkach odpowiadaja barwie
czerwonej na urzadzeniach)

Rys. 1. Przyktad rogatki z urzgdzeniem dzwonkowym i siatkg wiszaca, stosowanej na przejezdzie kolejowym (U-13a)
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Rys. 2. Przyktad rogatki lub zapory (U-13b) bez urzadzenia dzwonkowego i siatki stosowanej na przejezdzie kolejowym,
na przejsciu granicznym, w punkcie poboru optat, na drogach zaktadowych, niepublicznych, bramach wjazdowych
na teren zaktadow i instytucji, wjazdach do lasu, na parkingi strzezone itp.
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Rys. 3. Przyktad usytuowania potrogatek (U-13c), zamykajacych prawg potowe drogi na kierunku ruchu pojazdow
zmierzajacych do przejazdu kolejowego
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