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1.

OPIS TECHNICZNY

Podstawa opracowania

Opracowanie spoggzono na podstawie:

2.

Dane wyciowe ustalone z inwestorem,

Rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej wprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie, z dn.
02.03.1999r; Dziennik Ustaw Nr 43, poz. 430,

Ustawa z dnia 20.06.1997 r. - Prawo o ruchu drogow®z. U. z 2003 r. Nr 58, poz. 515, z
pézniejszymi zmianami,

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 w. sprawie szczego6towych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzadutym zargdzeniem
(Dz. U. 22003 r. Nr 177, poz. 1729),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Westranych i Administracji z dnia
31.07.2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatow drogow§ieh. U. nr 170, poz. 1393),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 w. sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogolwyraz urgdzear bezpieczéstwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania naathgDz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r.),

wytyczne projektowania drég l11-V klasy technicznej

odwodnienie drég, ulic, placéw,

wytyczne projektowania ulic,

Wizji w terenie.

Inwestor

Inwestorem dla przedmiotowego zadania jest:
Zarzad Drog Powiatowych w Bielsku-Biatej
ul. T. Regera 81, 43-382 Bielsko Biata.

3.

Przedmiot inwestycji oraz jego parametry techniczne

Przeznaczeniem inwestycji jest wykonanie remontui@achni drogi powiatowej ul. Jana I

Sobieskiego P4482S w Kozach od skmyania z ul. Krzemionki na diugoi 1278m

Podstawowe parametry techniczne inwestyciji:

Ulica Jana lll Sobieskiego Z 1/2 — odc. od km 0+@0km 1+282,40

- klasa drogi - Z

- kategoria ruchu — KR-3

- przekrdj drogi — drogowy 1/2

- predkos¢ projektowa 40km/h

- catkowita dtugéc¢ odcinka drogi - 1282,40mb

- szerokd¢ jezdni -5,5 mb

- pochylenie poprzeczne drogi na prostej i tukachgoych >250m jednostronne 2%.



- pochylenie poprzeczne na tuku poziomym o promieaR60m zorientowane zgodnie
z kierunkiem tuku poziomego. Wakto przechytki i wielk@¢ poszerzenia dobrana do
parametru fuku poziomego.

- szerokdé¢ chodnika 2,0 /mb/

- pochylenie podtne zgodnie z profilami podiymi.

- pochylenie poprzeczne poboczy na prostej obusteot¥ti na zewstrz drogi

- pochylenie poprzeczne pobocza na tuku poziomym @%adu, oraz pochylenie tamane 2% i
5% od gory

- szerokd¢ poboczy 75-100 /cm/ w zaleosci od uwarunkowa terenowych

4, Opis stanu istniepcego

Na caftej dtugéci istniepca droga jest o nawierzchni bitumicznej, a jej skei¢ jest stata
i wynosi okoto 5,5mb. Na calej diugmi przekréj jest drogowy i skladaest jezdni i obustronnych
poboczy o szerokei okoto75cm kade. Jedynie w km 1+097—1+102 przekr¢j jest potuliczNa
diugcsci okoto 5,0mb wzdha prawej kravedzi drogi zabudowany jest kramnik i wystepuje chodnik
dla pieszych na wysokoi istniegcego przejcia dla pieszych. Chodnik dla pieszych wypsie take
w km 0+572—1+207,5 i zlokalizowany jest za istadgim rowem.

Odwodnienie drogi jest powierzchniowe, a wody desa® z drogi $ odprowadzane do
istniejgcych rowow przydrénych. Rowy g gruntowe nieumocnione o stromych skarpach. Wody
deszczowe z obustronnych rowéw odprowadzardosiwoch istnieicych ciekéw wodnych.

Na diugdci projektowanego odcinka wygtuja liczne wjazdy do posesji, wjazdy na parcele
gruntowe oraz trzy skrzpwania z drogami gminnymi o nawierzchni bitumiczi®jazdy na parcele
gruntowe realizowane po istrdeych przepustach zabudowanych w dnie rowu, ktonestobnnie
zwienczone g betonowymi lub kamiennyngciankami czotowymi.

Na calej ditugéci przebieg drogi jest w miaprosty. Na catej diugi wystepuja trzy zatomy
trasy i jeden tuk poziomy nienormatywny, ktéregmmien R=75,0mb. Droga na catej diugd
przebiega w terenie pagérkowatym, a jej pochyl@oigtuzne jest w granicy 0,5-5,8%. Nawierzchnia
na cafej dtugéci jest bardzo sgkana, zdeformowana z ggmi ubytkami. Wzdta obu krawdzi jezdni
wystepuja przetomy typuséredniego spowodowane #zum nawodnieniem konstrukcji drogi. Na
pocatkowym odcinku deformacjeasznaczne, a jest to spowodowangyaiem do nawierzchni
asfaltow lanych i smoty.

U podnGa drogi twora sie liczne zastoiska wody, a jest to spowodowane wzktiem
odwodnienia drogi i przylegtego terenu. Na catejgdkci istniepce poboczasscatkowicie rozmyte i
uszkodzone.

Niweleta drogi jest bardzo pofatldowana, twpisic liczne zastoiska wody, a pobocza s
nieutwardzone i wskie.

Na dtugdci projektowanego odcinka drogi znajduje siost drogowy i kladka dla pieszych.

5. Organizacja ruchu na czas prowadzenia robét

Poniewa realizacja prac zwranych z przebudaywdrogi wiaze st z zamkngciem jezdni na
potrzeby prowadzonych robét lub postéj i praprztu ciezkiego ktdre mog istotnie powodowa
utrudnienie i zagrzenie dla ruchu, zachodzi koniecZéavprowadzenia czasowej organizacji ruchu
na czas prowadzenia robot.



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia rpbftwiduje catkowite zamkeggdie jezdni
dla ruchu publicznego. Jedynie miesaka mieszkajcy przy ul. Jana Il Sobieskiego i shy
ratownicze bda mogly st poruszé po terenie olfym zakresem opracowania. Pozostalas€z
uzytkownikOw drogi zostanie skierowana objazdami eridnku Koz, Kt i Bielska — Biatej.

Schemat objazdéw pokazano na rys. nr 4.
Caitkowite zamknicie ul. Jana Ill Sobieskiego jest konieczne ze waiglv technologicznych podczas
prowadzenia prac drogowych jak rowhieze wzgéddw bezpieczistwa uczestnikéw ruchu.
Prowadzone w trakcie przebudowy drogi powiatowefcpr ktore mag powodowd istotne
utrudnienie w ruchu dotygzytéwnie:

* wykonywania poszerzgezdni

* rozbhidrki istniejcej konstrukcji nawierzchni

» wykonywania robot ziemnych na poboczach

e remontdw przepustow pod drpg

* budowe zjazdow z drogi

» wykonywania poszczegodlnych warstw konstrukcyjnychwierzchni drogi powiatowej

w szczegolngci warstw bitumicznych ktore nate wykonywa petra szerokdcia jezdni.

Ze wzglkdu na brak oswietlenia ulicznego przy ul. J. Sobieskiego dodatkeo na zaporach U-20
nalezy ustawi¢ S$wiatlta ostrzegawcze koloru czerwonego uruchamiane zagjnikiem
zmierzchowym.

Wykonawca prowadgy roboty w pasie drogowym zobazany jest do utrzymania w nalgym
stanie wszystkichirodkéw technicznych aytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonyclaswepdrogowym powinno bydostosowane do
wystepujacych utrudnié na drodze. Urglzenia bezpiecistwa ruchu fiyte do zabezpieczenia

i oznakowania miejsca rob6t na drodze powinny tgbrze widoczne zaréwno w diigak i nocy
oraz utrzymanie w natgtym stanie przez okres trwania robét.

Projektuje sj wykonanie znakéwrednich (S), o wymiarach przedstawionych w perej tabeli:

Kategoria znakow
Grupa znakoéw Symbol A B | ¢
Diugos¢ boku . .
Srednica [mm]
[mm]
Srednie S 900 800 | 600

Znaki pionowe natey umiesci¢ tak aby odlegté znaku od krawdzi drogi byta nie mniejsza i
0,5m. Odlegté¢ znaku od drogi mierzy giw poziomie od krawdzi drogi do najbliszego skrajnego
punktu tarczy znaku. Znaki A, B, C najeumissci¢ na wysokéci min. 2 m. Do oznakowania
pionowego nalgy zastosowatylko materialy atestowane. Dla zabezpieczeni@trolaley stosowa
znaki pionowe na folii odblaskowej typu 2 lub folgryzmatycznej. Tarcza znaku musicby
zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uniiwiajacy jej przesunicie lub obrét. Znak
drogowy pionowy musi by wykonany w sposéb trwaly, zapewniey petrn czytelngé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w cahkmesie jego aytkowania. Wszystkie zapory
drogowe powinny b§ umieszczone na wysodm 0,9 m do 1,1 m miesz od poziomu nawierzchni
drogi do gornej krawdzi zapér i wykonane z folii odblaskowej, nie doptza st zadnych przerw
wzdtuz zapor.

Projekt organizacji ruchu na czas robo6t nie przeyeidznakowania poziomego.



Przewidywany czas funkcjonowania czasowej orgajiizachu to — 7 tygodni od momentu
wprowadzenia.

Dodatkowe uwagi:

Oznakowanie dla przedmiotowych odcinkéw robot maleykona na podstawie zatzonych
rysunkow zgodnie z Rozpeardzeniem Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Weranych

i Administracji z dnia 31 lipca 2002r., w sprawieakow i sygnatéw drogowych, Dz. U. nr
170, poz. 1393, zatznikami nr 1-4 do rozpogdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 roku, w sprawie szczegétowych warunkow tectmich dla znakdéw i sygnatéw
drogowych oraz uggddzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach, Dz. U. nr 220, poz. 2181 z dnia 23 gru@@@3 r. oraz ,Instrukgj oznakowania
robo6t prowadzonych w pasie drogowym”.

Roboty drogowe naky wykonywa w sposéb ograniczggy do minimum trudngci

z dojazdem i dégiem do przylegtych posesiji.

Podczas prowadzenia rob6t rglekontrolowa& ustawienie oznakowania i zabezpieczenia,
stwierdzone nieprawidtovgoi natychmiast usuwa

Za oznakowanie na placu budowy odpowiada kierownittowy.



