Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd®wvlanych E-WN.01.01.

E-WN.01.01. Przebudowa i budowa linii napowietrznyk i kablowych Wysokiego Napgcia.

1. Wskp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Ddbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \&fy&nia i Odbioru Robot Budowlanych svymagania
dotyczice demontau, wykonania i odbioru robot budowlanych niedbych dla przebudowy i budowy linii
napowietrznych wysokiego napgia dla realizacji zadania: Projekt Budowlany i Vepkwczy przebudowy
napowietrznej sieci energetycznej 110KV relacji KVBKLESIA-PSZCZYNA od stupa nr 20 do stupa nr 23 dla
poprawy infrastruktury lotniskowej Lotniska w Kami.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdat&wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wyenionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiOR®Botycz zasad prowadzenia robét zwanych ze wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wykonanie przebudowy i budowy koligjch linii
elektroenergetycznych wysokiego ngg@d zgodnie z DokumentacjProjektows. W zakres prac zgodnie
z Dokumentagj Projektova wchodz:

- trasowanie,

- wykonanie wykopow pod fundamenty stup6w,

- monta stupoéw i fundamentow,

- mont& izolatoréw i osprgtu,

- ustawienie stupéw,

- monta przewoddw, wykonanie obostize

- budowa linii kablowej

- regulacja zwis6w w sekcjach istrjeych,

-wykonanie uzioméw poziomych z bednarki i pionowycpretéw stalowych miedziowanych,

-demonta kolidujacej linii.

-wykonanie Dokumentacji Powykonawczej, odbioréveiparow kontrolnych,

-porzzdkowanie terenu,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa ggodne z obowizujacymi Polskimi Normami i uzupetnione
o okrélenia bragowe:

1.4.1. Elektroenergetyczna linia napowietrzna -urzadzenie napowietrzne, przeznaczone do przesytania
energii elektrycznej, sktadgje st z przewodow, izolatoréw, konstrukcji wsporczyabsprztu.

1.4.2. Napgcie znamionowe linii U -napkcie-miedzyprzewodowe, na ktére linia jest zbudowana.
1.4.3. Odlegtéé - najmniejszy odgp migdzy rozpatrywanymi punktami przedmiotow.

1.4.4. Odlegté¢ pionowa - odlegta@é miedzy rzutami prostaknymi przedmiotéw na ptaszczygpionows.
1.4.5. Odlegtéé¢ pozioma- odlegt@é miedzy rzutami prostaknymi przedmiotéw na ptaszczygpoziona.
1.4.6. Przslo -czeé¢ linii napowietrznej, zawarta ruzy sisiednimi konstrukcjami wsporczymi.

1.4.7. Rozpigtos¢ przestaa - pozioma odlegks migdzy osiami gsiednich konstrukcji wsporczych

1.4.8.2wis f - odlegia¢ pionowa m¢dzy przewodem, a prastaczaca punkty zawieszenia przewodusnodku
rozpktosci przgsta.

1.4.9. Najwigkszy zwis normalnyf, - najwekszy z nasfpujacych zwisow:
»  zwis wystpujacy przy obcizeniu przewodu sadgzinormalm, przy temperaturze przewodu %5
i przy bezwietrznej pogodzie - uwaghiany w kadej linii,
= ZwisS wystpujacy przy temperaturze granicznej roboczej przewodboczego ustalanej przy
projektowaniu linii o napiciu 110 kV i wyzszym.
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1.4.10. Zwis katastrofalny- zwis wystpujacy przy obcizeniu przewodu sadgikatastrofala w temperaturze
przewodu —5C i przy bezwietrznej pogodzie.

1.4.11. Sad - osadsniegu, szronu lub lodu wygiujacy na przewodach w sprzygaych temu zjawisku
warunkach meteorologicznych. W obliczeniach przygnse sad: roztozona réwnomiernie na catej dtugoi
przewodu i majca okreslony ciezar - Gs wyraony w niutonach na metr diugm przewodu; rozrénia sk sad
normalrny i katastrofalg.

1.4.12. Najwigksze naprzenie przewodu - napkzenie w przewodzie wygbujace w miejscach jego
zawieszenia, jeeli punkty zawieszeniaama jednym poziomie lub w miejscu zawieszeniaayywawieszonego
przewodu, jeeli punkty zawieszeniaasa r@nych poziomach.
Rozr&nia sk najwicksze napgzenie przewodu:

* normalne - wysfpujace w temperaturze otoczenia - %5 lub - 5 C i przy sadzi normalnej

» Kkatastrofalne - wygpujace w temperaturze otoczenia®>~Gi przy sadzi katastrofalne;.

1.4.13. Najwiksze dopuszczalne nagzenie przewodud - napezenie, ktore nie m@ by przekroczone
w zadnym punkcie zawieszonego przewodu. Razigdsk najwicksze dopuszczalne napenie przewodu:

= normalne,

" zZmniejszone,

» normalne katastrofalne,

= zmniejszone katastrofalne.

1.4.14. Napezenie podstawowe - przygta dla danej linii warte¢ najwickszego napgenia
w przewodzie, wyspujacego w najniszym punkcie przewodu w prte przy temperaturze °6
i sadzi normalnej lub bez sadzi w temperaturzewpoze —25°C.

1.4.15. Napezenie normalne- napezenie, ktore mge wystpowa w przewodzie przy temperaturze przewodu
—25°C bez sadzi lub & z sadzj normaln.

1.4.16. Napezenie zmniejszone- napezenie, ktdre mge wystpowa w przewodzie przy temperaturze
przewodu —2%C bez sadzi lub °& z sadzi normalm, w sekcjach odggowych, w ktérych zastosowano
obostrzenie wymaga zegkszenia mechanicznej pewsooprzewodu.

1.4.17. Nacig N w okrelonym miejscu - sita styczna do osi podinej przewodu, wyrsona iloczynem
napezenia i przekroju przewodu w tym miejscu.

1.4.18. Stup - konstrukcja wsporcza linii osadzona na gruncezpsrednio lub pérednio z pomog
fundamentu.

1.4.19. Stup przelotowy P stup przeznaczony do podtrzymywania przewodow frgejmowania naggu lub
przyjmujacy obchzenie réwnolegte do linii i ustawiony na szlaku pgyms lub na zalomie wynikagym
z wytrzymaidci stupa, jednak nie przekraczeym 2.

1.4.20. Stlup odporowo - nargny ON - stup mocny przeznaczony do przejmowania 4tacii spetniajcy
funkcje stupa odporowego oraz nanego.

1.4.21. Stup kraicowy - stup mocny przeznaczony do przejmowania jednos&go naaigu przewodow
i ustawiony na zak@zeniu linii.

1.4.22. Skrzgowanie - usytuowanie linii takieze rzuty prostoitne na plaszczyznpoziony jakichkolwiek
czesci linii oraz innego obiektu pokrywajsie lub przecinaj, a take takie, gdy odlegid pozioma linii od
obiektéw jest mniejsza hiodlegia¢ okreslona w odpowiednich rozdziatach normy.

1.4.23. Zblizenie - takie usytuowanie liniize odlegtdé¢ pozioma linii i innego obiektu jest mniejsza piotowa
wysokdici zawieszenia najwej potazonego przewodu roboczego linii na 2ggym stupie i nie zachodzi przy
tym skrzyowanie; (nie dotyczy przewodowzdych linii elektrycznych prowadzonych na wspélngttipach).

1.4.24. Obostrzenie linii - szereg dodatkowych wymagadotyczcych linii na odcinku wymagagym
zwigkszonego bezpiecaistwa obiektow krzgowanych. Rozrénia sk trzy stopnie obostrzenia: 1,2 i 3.
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1.4.25. taicuch izolatorowy - jeden lub wgcej izolatorbw wiszcych, pohczonych szeregowo wraz
z osprztem umaliwiajacym przegubowe patzenie izolatorow ngdzy sola, z konstrukci zawieszeniow,

z uchwytem przewodu, a w razie potrzeby wyposg rowniez w sprzt do ochrony tacucha przed skutkami
tuku elektrycznego.

1.4.26. Uktad taicuchéw izolatorowych

a/ jednorezdowy taacuch izolatorowy - tacuch ztaony z jednego lub wtej izolatoréw wiszcych pohczonych
Szeregowo,

b/ wielorzdowy taacuch izolatorowy - zespét dwoéch lub agej jednorzdowych taicuchéw izolatorowych
o tym samych wigiwosciach elektrycznych i mechanicznych, gmdonych réwnolegle tak, aby ohgzéenie
zewrgtrzne rozkitadato sirownomiernie na kaly tancuch zaréwno w normalnych, jak réwaies awaryjnych
warunkach pracy,

¢/ ztazony tancuch izolatorowy - zespot dwoch lub egej jednorzdowych albo wielorgdowych tacuchow
izolatorowych w ukladzie zapewnigym uzyskanie ok&onych whasnéci elektrycznych lub mechanicznych,
np. uktady V lub Y.

1.4.27. Ustalona strefa dziatania #vignic, dzwigéw lub urzadzen przetadunkowych - obszar wyznaczony
lokalizacp oraz skrajnymi potzeniami elementéw dvignicy, dzwigu, urzadzenia przetadunkowegaciznie
Z przemieszczanym tadunkiem, przy czym przekroezekiajnego pot@nia jest uniemdiwione odpowiednim
rozwigzaniem maszyn, lub innymi wdzeniami.

1.4.28. Pozostale oki&enia - wg PN 05100.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca Rob6t odpowiada za jakach wykonania oraz zgodédz Dokumentagj Projektovs, STWIORB
i poleceniami layniera.

1.6. Wspdélny Stownik Zamowi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wsp6lnego Stowanikaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia:

Grupa: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod bgdow

Klasa: 45110000-1 Roboty w zakresie burzeniazbidrki obiektéw budowlanych, roboty
ziemne

Kategorie: 45111000-8 Roboty w zakresie burzewiagty ziemne

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie oszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich e#ci oraz roboty w zakresie dgnierii ladowej
i wodnej

Klasa: 45220000-5 Robotyzynieryjne i budowlane

Klasa: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie otmyd rurocagéw, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrablog, lotnisk
i kolei, wyréwnanie terenu

Kategorie: 45231000-5 Roboty budowlane w  zakrestudowy rurocigéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych
Kategorie: 45232000-2 Roboty pomocnicze w zakrasiecagow i kabli

1.6. Skrzyzowania linii WN z drogami kotowymi i strefami dziatlania maszyn lub uradzen
1.6.1. Skrzyowania i zblizenia linii elektroenergetycznych z drogami kotowymi

1.6.1.1. Postanowienia ogdIn&inie elektroenergetyczinna skrzyowaniach i zblieniach nalgy tak prowadzi
i wykonat, aby nie powodowata przeszkdd lub trugkiow ruchu kotowym i pieszym oraz w najgym
utrzymaniu drég. W przypadku skemywania lub zblienia z drog kotowa w linii elektroenergetycznej naie
zastosowé obostrzenia:

= 1 stopnia dla skrzpwania i zblkenia z drog wojewddzk, gminm i lokalna,

= 2 stopnia dla skrzpwania i 1 stopnia dla zkknia z drog krajowa i miejska,

= 3 stopnia dla skrzpwania i 1 stopnia dla zBknia z autostrag drogs szybkiego ruchu i drag

ekspresow

Zabrania si ustawi@ stupy linii elektroenergetycznych w alie pasa drogowego publicznej drogi kotowej
pierwszego, drugiego i trzeciega:dz. Zakaz ten nie dotyczy:

» odcinkéw drog znajdygych sé na terenach zalewanych, zalesionych, zadrzewiongatiow,
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= drog, ulic i placow w olwbie wsi, osiedli i miast w przypadku, gdy ustawearstupow linii
elektroenergetycznej poza pasami drogowymi bytabizane z diymi trudndciami lub kosztami.
Ustawienie stupa przy skrzgwaniu drég lub w olebie pasa drogowego drogi kotowej #eo nasipi¢
po uzyskaniu na to zgody wtadzy administracyjnejgilr
Zaleca si tak wykona skrzyzowanie linii z drog, aby kit skrzyzowania byt nie mniejszy #i3®, a przsta
Z obostrzeniem Stopnia byly ograniczone stupami mocnymi.

1.6.1.2 Odlegté¢ pionowa od powierzchni drogi do przewoddw linii napigciu wyzszym niz 1 kV
Odlegtas¢ pionowa od powierzchni drogi przewodow linii o inggu wyzszym ni 1 kV.

Odlegtai¢ pionowa /przy najwikszym zwisie/ od drogi
Przewdd linii o napgciu wyzszym ng 1 kV
Przewdd nieuziemiony E;izsrm(())(rjw Przewdd
Rodzaj drog y telekomunikacyjny,
L p |kotowej przy. K . przy zerwaniy przy kabel
nmaJW'€ szy Ez:\?z\szt\r/g:allleny przewodu najwiekszym | swiattowodowy
swisie m w gsiednim | zwisie samondny,
normalnym przesle normalnym | nieprzewodzcy
Dworzec
1 autobusowy, nie
Oznaczony parking dotyczy
2 Droga krajowa 55 50
3 Droga wojewddzka 7+U/150| 5+ U /150 L2+ U /150 |’ '
Droga gminna,
4 droga lokalng
miejska nie dotyczy
5 Droga zakladowa,
droga wewatrzna 4,5 4,0
6 Droga polna 5+U/150 4+U/150
U - napkcie znamionowe linii w kilowoltach

1.6.2. Prowadzenie elektroenergetycznych linii napgdetrznych w poblizu stref dziatlania maszyn lub
urzadzen przemystowych

Skrzyzowanie ustalonych stref dzialania zvdgnic lub urzdzer przeladunkowych przez linie
elektroenergetyczne, czy zidnie takich linii do ustalonych stref dziatania poszych uradzea jest
dopuszczalne, lecz nie zalecane. W razie konigctazblizenia lub skrzyowania ustalonych stref dziatania tych
maszyn lub urgdzen liniami elektroenergetycznymi, odlegt migdzy liniami a tymi strefami nie powinny by
mniejsze ni podane w tablicy, a obostrzenie linii jak xey.

Odlegtaici poziome i pionowe linii elektroenergetycznych ostalonych stref dziataniazgignic i urzadzea
przetadunkowych, takich jak wdzenia dwigowo - transportowe, maszyny i ydzenia do rob6t ziemnych itp.

o . Odlegia¢ pionowa przewodow linif
Odlegtaié pozioma przewody : ; d lonei
ieCi i skrajnego, nieuziemionego linii Ojnap0W|_etrzneJ _od ustalonej  strefy
Na_l_pleue Zhamionows - , . .. “[dzialania dwignic lub  urzdzei
Lp. | linii elektroenergetycznej| ustalonej strefy dziatania fwignic rzemvstowveh osiadiych
kV lub urzqdzei przemystowych P ystowy P y
przekfadnie linowe
€O najmniej [m]
1 |do1l 3 krzyowanie zabronione
2 |wyzsze nk 1 do 30 5 6+U/150
3 wyzsze nk 30 do 110 10 6 +U/150
4 | wyzsze nk 110 do 400 20 8+ U/ 150
U - napicie znamionowe linii elektroenergetycznej, kV
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2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Materialy dostarczone na teren budowy powinny ¢mieiadectwa jakéci, atesty, certyfikatyswiadectwa
gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jezeli istniep jakiekolwiek watpliwosci dotyczice przydatnéci lub jakdsci dostarczonych materiatéw, powinny
one zosta poddane ponownemu badaniu. Stosowanie materia@stpzzych wymaga uzyskania zgody
projektanta i layniera. Materiaty zaakceptowane przezyimera nie mog by¢ zmienione bez jego zgody.

2.2. Stupy.

Przy przebudowie istnigfej linii nalery stosowa stupy stalowe kratowe waskotrzonowe, typowe SK-1-1
opracowane przez Energoprojekt Krakow i zaakceptewarzez layniera oraz wiéciciela przebudowywanej
linii.

Konstrukcje stupéw powinny odpowiatlaormie PN-B-03205:1996, PN-93/E-04500.

Stupy naley dodatkowo zabezpieczyantykorozyjnie poprzez ich pomalowanie zestawerh fzgodnionym

z wiascicielem linii.

2.3. Fundamenty

Fundamenty stupdw projektowanych nglevykona zgodnie z rysunkiem nr 05. Fundamenty typu FB dla
gruntéw stabych.

Powierzchnie fundamentéw (wraz zeéziami metalowymi) stykagce s¢ z gruntem nabey pokry¢ Bitizolem
R+P lubsrodkiem o podobnych wiaiwosciach.

2.4. Przewody

W odcinku przebudowywanej linii WN nate zawiest¢ przewody okrélone przez DokumentagjProjektows

i odpowiadajce normie PN-IEC 1089:94.

Nalezy za:gtosom@przewody stalowo - aluminiowe robocze typu AFL&Imnt oraz odgromowe typu AFL-
1,7 70 mm.

2.5. Izolacja

Izolaci w odcinku przebudowywanej linii stanowbeda tancuchy izolatorowe, ztmne z porcelanowych,
dlugopniowych izolatoréw z masy ceramicznej 130drodze uptywu dla 1l strefy zabrudzeniowej zgodnie
z Dokumentagj Projektovd.

Izolatory powinny odpowiadanormie PN-E-06303:1998, PN-88/E-06313.

2.6. Pozostale materiaty
Pozostate materiaty, podobnie jak wyszczegdlniangypej winny by zgodne z normami wg. p. 10.1.

3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca powinien aywaé tylko takiego spretu i maszyn ktore spetni@wszystkie wymagania wynikgge

z technologii rob6t i gwarantujwysolq jakos¢ realizowanych rob6t. Spgz musi by zaakceptowany przez
Inzyniera.

Do obstugi spretu powinni by zatrudnieni pracownicy posiaday odpowiednie kwalifikacje potwierdzone
certyfikatami i sta pracy gwarantagcy wysolk jakos¢ wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do przebudowy linii hapowietrznej wysokiego r@a i w celu zagwarantowania
whasciwej jakasci robot powinien dysponowasprztem, uradzeniami oraz naezlziami i przyradami
specjalistycznymi wg ogélnego wykazu podanego wizsaej tablicy.

Wykaz sprztu, uradzea i narzdzi, stosowanych przy budowie linii elektroenergetyych WN.

Roboty Montaz i|Rozcgganie | Montaz
Wyszczegoblnienie spsu urzqdzei i | Odtwarzanie |ziemne i SR 9 Ak .
Lp : o stawianie |i montg; | instalaciji
narzedzi trasy linii fundament . . e
owe stupéw przewodow | uziemiajcej
1. | Cihgnik gasienicowy X X
2. | Koparka mechaniczna X
3. | Samochdéd erarowy terenowy X X X X X
4. | Przyczepa ditycowa X X
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Beben hamulcowy

Beben magazyndapy

Urzadzenie wcigajaco - hamujce
Tesmec

Zuraw samochodowy

Wcigarka mechaniczna

B|©o|®o] N (oo

Wciagarka kotowa 1500 kG

Wielokrazek 3000,6000,8000 i 100(
kG

0

12.

Wciagarka “Tirfor” 1500,2500 i 400
kG

13.

Rolki montaowe z uchwytang 200
do @800 mm

14.

Podngniki srubowe lubkorbowe d
5000 kG

15.

Przyczepka dwukotowa g
rozwijania przewodow

16.

Podngnik bebndéw z osi ¢ 60 i 80
mm

17.

Liny konopnep 10 do 20w odcinkac
20do 60 m

18.

Liny stalowe@ 10 do 28w odcinkac
50 do 300 m

19.

Osprzt do hczenia lin/zaciski
kausze/

20.

Peta lin stalowych dtugéei 2 do 12
m

21.

Kliny kotwiczne z ceownika 12
dlugcsci 1,5 m

22.

Zerdzie drewniane i wirowane /
bramki skrzgowaniowe/

23.

Drewno / deski i kantowki/ lub kgi
stalowe do szalowania wykopow

24.

Pompa odwadniaga szlamowa
napdem spalinowym

25.

Narzedzia keczne do robét ziemnych
topaty, kilofy, tomy/

26.

Sprzt  do  pomiaru  diuggi
przymiary, suwmiarki, tany/

27.

Inne przyrady i sprzt jak teodolit,
niwelator, poziomice, tyczki, szpilk
kolki traserskie, pion itp.

| X

28.

Narzdzia do montau pohczen
srubowych / klucze widlaste
nasadowe o0 wym. 8 - 36 /

29.

Narzdzia Sslusarskie jak: miotki

przecinaki, przebijaki, pilniki, pitka

do metalu, wiertarka, wierttg 4 do
12 mm

30.

Sprzt do utrzymania dcznaci: -
radiotelefon przerimy

31.

Spawarka elektryczna z ngem
spalinowym lub butle z ospgtem do
spawania gazowego

32.

Praska hydrauliczna z nggem

spalinowym
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4. Transport

4.1. Wymagania og6lne

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na é przy transporcie
materiatdbw/sprztu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niglrle zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposéhbagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaké¢ wykonywanych Robo6t i wkgiwosci przewaonych materiatéw.
Liczba $rodkdw transportu dizie zapewni@ prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami @&rgmi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniaohyhiera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.
Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkiulezlzdnych drég technologicznych i dojazdowych na
terenie budowy, w czasie prowadzonych robét.

4.2. Transport materiatow i sprzetu

Wykonawca przyspujacy do budowy powinien wykazasie maozliwoscia korzystania z nagpujacych srodkow
transportu

-Ciagnik gasienicowy

-samochdd ezarowy terenowy

-samochaod ezarowy skrzyniowy

-samochod samowytadowczy

-przyczepa dizycowa

-zuraw samochodowy

-przyczepka dwukotowa do rozwijania przewodéw

-przyczepa do przewenia przewodoéw

Przewaone materiaty i elementy powinny bywkfadane zgodnie z warunkami transportu wydanyraep
wytworce dla poszczegélnych materiatow i elementéw orazzplkeczone przed ich przemieszczeniegnnsi
srodkach transportu.

4.3. Odbior materiatow na budowie

Materiaty na budow nalery dostarczé tacznie zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego. Dostarczane na miejsce budoatgriaty nalgy sprawdzé pod wzgédem kompletngci

i zgodngci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wabl Wystpienia watpliwosci, co do jakeéci
materiatow, naley przed zabudowaniem podd@ badaniom ok&onym przez layniera.

5. Wykonywanie Robot

5.1. Ogélne wymagania dotycgce wykonania roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragatdnie z Kontraktem, oraz za jakazastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robo6t, za ich zgoéha Dokumentag Projektova, wymaganiami STWiORB,
Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz p@e@mi Irzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdpnywania robét.
Roboty budowlane Wykonawca winien prowadgiytacznie na dziatkach oftych pozwoleniem na budaw
W przypadku konieczrioi zagcia nieruchoméci przylegtych do terenu inwestycji, nie etyich pozwoleniem na
budowe, wynikajacych z przygtej technologii rob6t, Wykonawca jest zobarany uzyské stosowne dokumenty
i uzgodnienia z wigicielem nieruchomii umaliwiajace wefcie czasowe w teren i jest zobgrany zastosowa
odpowiedniesrodki techniczne minimalizage ucizliwos¢ dziatan Wykonawcy dla otoczenia w stopniu giarym
do zaakceptowania przez vdiciela przylegtego terenu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokdaici wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiaramiz¢dnymi okrélonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera.

Przed przysipieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartogeafych Wykonawca zobowdany jest zgtosi
prace do érodka dokumentacji, pozyskaaktualne dane od#oie pastwowej osnowy sytuacyjno-
wysokdciowej, a naspnie po zakaczeniu budowy — zigy¢ operat z pomiaru powykonawczego- do
panstwowego zasobu geodezyjno kartograficznego.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna rkigat i sprawow& nad nimi bezp@&edni nadzor

i kontrole wytacznie osoba posiad@ja odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z aganiami ustawy
Prawo geodezyjne i kartograficzne.
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Geodezyjna Obstuga Budowy obejmuje w szczed@ino
a) zalaenie osnowy realizacyjnej, w dayganiu do punktéw osnowy pstwowej,
b) wykonanie pomiaru kontrolnego w pasieedenia do istnigcej sytuacii,
¢) odszukanie i oznaczenie granic pasa lokalizaejestycji,
d) wytyczenie punktéw gtéwnych trasy i obiektowzynierskich,
e) biezaca obstug geodezyjn budowy,
f) pomiary przemieszcae odksztatcé prowadzone w migrpotrzeby do kaca okresu gwarancyjnego,
g) inwentaryzagj powykonawcsz,
h) otworzenie granic pasa drogowego po Aakeniu inwestycji oraz dochoglzych granic przylegtych
posesji na liniach rozgranicaajych.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaywew wytyczeniu i wyznaczaniu
Robdt zostam jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenisokgci przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialn€i za ich doktadné.

Decyzje Inyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRBabot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, DokumejntBcojektowej i w STWIORB, a tale w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgtdni wyniki bada materiatéw i Robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywae na rozwzam kwestk.

Wszelkie Polecenia tgniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie zgodnym
z warunkami Kontraktu i okédbonym przez layniera. W przypadku niewykonania w terminie Pofebrezyniera
skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Przed przygpieniem do robdt naky wykona przekopy kontrolne w celu zlokalizowania
ewentualnych uedzer obcych. W przypadku ich wygiienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia
urzadzenia na czas prowadzenia rob6t w uzgodnieniga yeascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwane.
Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegadrebnej zaptacie i nafsy uja¢ je w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie pgtgjjwtasnej technologii robét.

Dla przygtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Teaogii i Organizacji Robét lub inne Projekty
wymagane w STWIORB np.: projekt zabezpieczenia yygke, projekt przeprowadzenia cieku na czas rolpét it
Zastosowany spet, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczemignikajace z przygtych rozwhzan
technicznych i technologicznych w ramach opracowéykonawcy nie podlegajodrebnej zaptacie, wszelkie
koszty z tego tytutu naky uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

Podczas prac natg zwrdcié szczeg6la uwag; na zachowanie w stanie nienaruszonym i nie priesien
punktéw geodezyjnych, ktére podlegajochronie w trybie przepisow ustawy Prawo Geodezyjn
i Kartograficzne. Wykonawca powinien powiadémimascicieli urzadzen w terminie 21 dni przed
przystpieniem do robét zwzanych z usugciem kolizji sieci energetycznych, teletechnicznych
kanalizacyjnych, melioracyjnych wodagowych i gazowych. Koszty nadzoru z tego tytutu piedlegai
odrebnej zaptacie i nalgy uja¢ je w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca usunie z terenu budowy wszelkie reklabifpordy (lacznie z fundamentami) itp. Koszty z tego
tytutu nie podlegajodrebnej zaptacie i nalgy uja¢ je w Cenie Kontraktowe;j.

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaniji Robot i harmonogram rob6t
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich ebla wykonywane roboty zwigzane z przebudaw linii
napowietrznej WN oraz Program Zapewnienia JdeikoNiezalenie od tego, Wykonawca jest zobawany
uwzgkdniac wymogi ,Instrukcji bezpiecznej organizacji rob6HB nr 204/1993" opracowanej przez PT-U
Elbud - Krakéw oraz ,Instrukcji remontu R nr 30288” opracowanej przez PT-U Elbud Gdk Holding S.A.

5.1. Przygotowanie budowy

5.1.1. Przygotowame do realizacji budowy obejmujeastepujace zadania:

przygotowanie fachowych zespotéw pracowniczych,

= ustalenie szczegétowych metod wykonywania robotpparciu o DokumentagjProjektova oraz

projekt organizacji robot,
przygotowanigrodkéw technicznych monta,
ustalenie metod porozumiewania sprzygotowaniarodkoéw hcznaici, przy czym rozrénia Sk:
porozumienie bezpgoednie z wykorzystaniem megafonu / elektroakustggpnub turystycznego,
tacznai¢ radiows/ radiotelefony przerime i przewdne/,
znaki i sygnaly umownetznie z zastosowaniem rakietnicy / w przypadkachrgjmych np. defektu
innychsrodkow kezndici/,
= organizaci placu budowy.
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5.2. Odtwarzanie trasy linii.

5.2.1. Podstawa i zakres prac
Podstaw do odtworzenia trasy stanowi dokumentacja prawbakiumentacja Projektowa, a w szczegétio
= plan sytuacyjny przebiegu trasy,
= opisy topograficzne zatloméw,
= plan sytuacyjny i opisy topograficzne patia i konca linii,
= profil podhuzny trasy z rozstawem stupéw,
Zwraca st uwag; na istotne znaczenie stabilizacji trasy i opisépograficznych.
Wytyczenie stanowisk projektowanych stupéw wykoeadgta z uprawnieniami.

5.2.2.Charakterystyka czynncoci i tok postepowania

Odtwarzanie trasy wymaga zkj doktadndci i rozwagi.

Odtwarzanie trasy natg rozpoca¢ od upewnienia giczy punkty zalomowe odtwarzanego odcinkgstozone
zgodnie z opisami topograficznymi zawartymi w opéga

Czynnaci odtwarzania nalgy rozpoczyna od srodka tzn. od pali kierunkowych najbardziej oddaitim od
zatlomu, unikajc w ten sposob btléw katowych. Celuje s od pala punktu zatomowego wstecz i w przéd do
pali kierunkowych najbardziej oddalonych.§llev ten spos6b zostaje agniety poszukiwany pal, jest to
potwierdzeniengcistego odtworzenia osi trasy.

Przy pomiarach odtwarzania i wyznaczania halprzestrzega zasady, 4 sa to specjalistyczne czynga
odbiegagce od specyfiki robot elektromortawvych.

Dlatego powinny b§ one realizowane przez fachowy personel w zakrpsmiarow geodezyjnych i przy
stosowaniu wigciwych przyradéw / teodolit, itd./.

5.3. Roboty ziemne i fundamentowe

5.3.1.0g06Ina charakterystyka robot

Roboty ziemne obejmaijwykonanie dotéw, ich zasypanie oraz makroniweléefenu montau.

Doty przeznaczoneaslo posadowienia fundamentéw stupéw oraz osadxeméav odcigdéw montaowych.

Dotly, w zalenosci od wymiaréw, mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie, przy czyrtenie naley
wykonywat pochylenia skarp dotéw, dna wykopow, drobne nisielaraz niewielkie pojedyncze doty.
Niezaleznie od wybranej metody kopania, nglepamita¢ o wtasciwym zabezpieczeniu wykopéw przed samo
zasypaniem przez: pochylerdigan, szalowanie deskami lub stosowaniggkrv stalowych.

Do rob6t tych nalgy rowniez oznakowanie i ogrodzenie dotéw nie zasypywanydhiagu jednej zmiany, celem
zabezpieczenia ludzi i zwieitz przed wpadriciem. Roboty fundamentowe obejmuinonta i ustawienie
fundamentéw prefabrykowanych lub terenowych orazpizemieszczanie w odfrie stanowiska stupa. Do robét
fundamentowych naky rowniez zabezpieczenie powierzchni blokéw fundamentéw grzzkodliwym
dziataniem agresywnych wéd gruntowych.

Wiasciwe ustawienie poszczegélnych stdp fundamentowyzyskuje s przez wypoziomowanie den dotéw
i skrecanie kolejno ustawianych stop fundamentowych ranmaomtazowymi.

Przed przysipieniem do ustawiania stop fundamentéw maleprawdzé czy kategoria gruntu zgodna jest
Z przygta w dokumentacji oraz czy konfiguracja terenu poawaa stawianie stupa wedtug projektu organizacji
robot.

5.3.2. Wykonywanie wykopow

Do kopania dotéw w gruntach kat. I-1V nalestosowa koparki mechaniczne.

Wykopy nie zasypywane w tym samym dniu mgleoznakowa i ogrodzt, a w pobliu przefé
i drog dodatkowo oznaczyatarni koloru czerwonego.

Wykopy pod fundamenty nalg wykona bez naruszenia naturalnej struktury gruntu p&jnpoziomu
fundamentu. Przy wykonywaniu wykopow za pomataszyn nakey na dnie zostawiwarstwe gruntu grubéci
0,2 + 0,3 m powyej przewidywanego poziomu posadowienia. Dalsze tyob@emne nalgy wykona recznie.
Wyréwnywanie lub podnoszenie dna wykopu przez ppgswnie rodzimym gruntem jest niedopuszczalne.Nie
mozna dopdci¢ do zalania dna wykopéw wodami opadowymi lub gruntmi. Nalezy przewidzi€
odprowadzenie wod opadowych oraz dlenie wody gruntowej tak by prace fundamentowe wykeg ,na
sucho”. Niedopuszczalne jest usuwanie wody gruntpveEez pompowanie jej bezfrednio z wykopu.

W przypadku zalania dna wykopu wpdpadovg nalezy ja wypompowa i zbad& czy nie nasipito naruszenie
naturalnej struktury gruntu w podie. Rozl#niomna gorm warstwe gruntu naley usuré, zastpujac ja do
poziomu posadowienia fundamentu betonem B10, maskgrubo- lubsrednioziarnistym stabilizowanym
cementem, posp@Kub zwirem w stanie zagszczonym.
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5.3.3. Transport fundamentow

Fundamenty prefabrykowane nategransportowé z wytworni samochodami giarowymi, zwracac uwag na
réwnomierny rozktad eraru oraz zabezpieczenie przed przetaczaniem.

W obrebie stanowiska montawego fundamenty natg przemieszczadzwigiem lub cagnikiem gisienicowym
z zabudowanym wysgnikiem i fazem.

Przy przemieszczaniu fundamentow, agle mocowé za sworznie.

5.3.4. Monta i zabezpieczenie fundamentéw

Fundamenty skiadane najemontowa ustawiajc ptyte fundamentu na podktadach drewnianych. dase za
pomoa dzwigu nalery ustawé na niej fundament. W czasie opuszczaniazyat@prowadzi na siebie otwory
/w obu elementach/, dkwub do skecenia.

Fundamenty natmne na dziatanie agresywnych woéd gruntowych #yaleabezpieczy przez powlekanie
substancjami antykorozyjnymi.

5.3.5. Ustawianie fundamentéw w wykopach
Fundamenty prefabrykowane nale ustawt w wykopach za pomac dzwigu. W czasie ustawiania
poszczegodlnych stép nalezwrock uwag na widciwe ustawienie kotew zawiasowych / zgodnie z osigin
kierunkiem stawiania stupa/.
Dla ustawiania fundamentéw najestosowd rane montaowa skrecajac ja z kolejno ustawionymi stopami.
Wypoziomowanie poszczegélnych kotew rigleprawdzt teodolitem i tad mierniczy wsparg o kotwe.
Prace ziemne i fundamentowe riglevykonywat zgodnie z:

= PN-B-06050:1999 ,Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne.”

= PN-63-B-06251 ,Roboty betonoweelbetowe. Wymagania ogdlne.”

»  Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robétlbwlano-montaowych. Tom | - Budownictwo

ogolne - Wydawnictwo Arkady, Warszawa 1989r.

Ogolne zasady wykonywania fundamentéw zawiera piksfa montau L/S nr 101/2000 - fundamenty na
liniach i stacjach elektroenergetycznych”, opracoavarzez TP-WBE Elbud -Warszawa.
Uwagi dotyczace wykonywania fundamentéw studniowych
1. Przekazany projekt zawiera elementy konstrukcyfuedamentu na poszczegdlnym stanowisku i nie
obejmuje swoim zakresem technologii wykonania s@alu Prace fundamentowe musi wykonywa
specjalistyczna firma posiadap odpowiednie daoviadczenie w wykonywaniu tego typu konstrukcji, po
uprzednim wykonaniu projektu technologii robdt famientowych. W przypadku pojawieniag sivody
powyzej spodu fundamentu nale zastosowé na tych stanowiskach igtofiltry w celu wytworzenileja
depresyjnego unitiwiajacego prowadzenie prac betonowych ,na sucho”
2. Do projektu zalczono profile geotechniczne w miejscach planowanegduowania stupéw celem wphnej
orientacji odnénie maliwych utrudnier zwiazanych z wysfpowaniem wody gruntowej.
4. Wszystkie prace zwiane z wykopami i wymian gruntu winny by prowadzone pod nadzorem
geotechnicznym

5.4. Montaz stupéw

5.4.1. Charakterystyka robot
Montaz poziomy polega na zmontowaniu catej konstrukcjiupgt w ukladzie poziomym,
a nasgpnie na podniesieniu w gér polaczeniu jej z fundamentem.

Do zakresu montal nalezy:

=  przygotowanie stanowiska moata

» rozpakowanie i segregacja momwa elementéw stupa wraz ze sprawdzeniem ich kamgie

i jakosci,

=  monta zespotdw na poziomie terenu,

= wysokaciowy monta konstrukciji.
Montaz nalery realizowa& zgodnie z DokumentagjProjektow oraz w oparciu o projekt organizacji rob6t
przygotowany przez Wykonawc
Po montau stupa nasgpuje sprawdzenie poprawsed wykonania.
Sprawdzeniu podlega pionowostupa i podczenie z fundamentensiruby/.
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5.5. Rozcaganie i montaz przewodow

5.5.1. Ogo6lna charakterystyka robot
Wybér metody rozeigania przewodédw uwarunkowany jest uksztattowanieerentu oraz liczp
i rodzajem krzgowanych obiektow.
Krzyzowane szlaki komunikacyjne zabezpiecza wi zaleznosci od ich wanosci i nasilenia ruchu przez
ustawienie bramek skrzgwaniowych i posterunkéw lub wstrzymanie ruchu mascrozwijania i naggania
przewodow. Szczeg6ty nalguzgodné z wytkownikiem obiektu krzyowanego.
Zawieszenie tacuchdéw izolatoréw na stupie rea wykonywé w czasie rozagania przewodow:
= do zmontowanego f&ucha izolatoréw datzy¢ rolke montaowa, wylozy¢ przewdd na nii calasé
wciagna¢ na stup, lub
= zawiest na stupie tacuchy izolatoréw z datzanymi rolkami monteowymi a nasfpnie za pomag
dodatkowej rolki podeigna¢ rozwijany przewod na stup i tam wylgt go na rolk przy izolatorze.
Wybor wariantu zatey od posiadanego spitz i od metody rozagania przewodow.

5.5.2. Czynndci wstgpne
Przed przysipieniem do rozagania przewodéw w sekcji nagowej naley sprawdzé stan konstrukciji
wsporczych. Prace zwdane z montem i stawianiem stupéw powinny bycatkowicie zakéczone - co
powinno by stwierdzone odpowiednim zapisem w dzienniku budowy
Nastpnie kierownik budowy, lub upowaiony przez niego pracownik wraz z brygadzipbwinni dokona
obchodu trasy dla ustalenia:

= warunkow terenowych,

= ilosci i rodzaju skrzyowan oraz sposobu przeprowadzenia przez nie przewodow,

= ewentualnych zblien do istniejcych / czynnych/ linii elektroenergetycznych i ogpravania
harmonogramu koniecznych vigken,
miejsc ustawienia spgi i wykonania potrzebnych kotwie
przeset do pomiaru zwiséw,
sposobu zapewnienia ruchu na kayanych liniach komunikacyjnych wzglnie jego wstrzymania,
sposobudczndici dla wydawania pole@e sygnalizacji sytuacji awaryjnych,
sposobu zapewnienia bezpieggtiva osobom postronnym i zwietam mogcym sk znale¢
w sasiedztwie lub strefie zagzenia podczas prowadzonych prac.

5.5.3. Przygotowanie sekcji do rozggania i montazu przewodow

Poprzeczki bramek skrzgwaniowych naley wykona z drewna, niezaimie od materiatu, z ktérego wykonane
sa podpory. Wymiary poziome poprzeczki powinny ¢byakie, aby rozeigany przewdd znajdowat esi
w odlegigci nie mniejszej i 0,5 m od jej brzegu. @bokas¢ zakopania wspornikdw bramek w gruncie
powinna wynosi 1,2 m dla wspornikdw o dtugoi do 8 mi 1,8 m dla wspornikéw diszych.

Linie elektroenergetyczne i telekomunikacyjne ktgyce st z trag budowanej linii naly na czas rozggania
przewodow tak zabezpieazppramkami, aby przewody roagane nie tarty o przewody linii istnigjej.

W przypadku trudnii w ustawieniu odpowiedniej wysokm bramek dopuszczaesivykonanie skrzgowania
przez opuszczenie przewodéw istagjch linii na ziem¢ i zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem
mechanicznym przez pokrycie deskami. Ki@wane linie elektroenergetyczne na czas wykonywaumac
nalezy wytaczy¢ i uziemi. Dotyczy to rownie linii, do ktérych wystpuja zblizenia.

Mozliwe jest rozcaganie przewodow bez wgdzenia linii, jednak wymaga to opracowania indyveibhego
projektu organizacji i technologii robét uwzdhiajacego wszystkie lokalne warunki.

Zabezpieczenie ruchu na drogachgiewowych naley wykona w porozumieniu z kytkownikiem.

Na skrzyowaniach z drogami lokalnymi nale ustawt pracownika brygady, ktéry w czasie roggania

i montazu przewodow ostrzegatbyytkownikéw drogi o ewentualnych zagemniach.

W przypadku mniejszej widoczia niz. 200 m w obie strony od skemwania naley ustawé pracownikow
w odlegtdci 50 m od skrzyowania.

Na drogach polnych natg ustawt tablice ostrzegawcze po prawej stronie drogi,  stbon skrzgowania.

Stupy ograniczace seka} odchgowa nalezy podd@& dodatkowej kontroli obejmuagej kompletné¢ montau

i stan elementow zakratowania.

Na czas rozegania i montau przewodoéw stupy ograniczae sekei odchgowa nalery zabezpieczy
odciagami liniowymi, ktérych zadaniem jest zabezpieceesiupa przed dziataniem sit nagi przewodéw
w czasie ich montau.

Liny odciagéw stupéw kratowych nalg mocowa do uchwytow przewidzianych do stawiania stupowciagi
pojedyncze naley formowa w ksztalt litery “Y”.

Dlugaos¢ liny rozwartych ramion nie powinna dynniejsza ni 10m. Ramiona z lgodcihgu naley pofczye
za pomog rolki wyréwnawczej.
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5.5.4. Rozciganie przewodow

Przewo6d biegnie odc¢bna przewodowego poprzezbmy hamulcowe do pmzochy kdicowej, ktén jest
pofaczony z linky poprzez odpizacz sketdw. Linka wstpna przewleczona przez relknontaows zawieszon
na izolatorze, przez drugi odgaacz sketdw pokczona jest z uegglzeniem naaigowym.

W czasie rozwijania przewodu naje tak regulowa site hamowania &néw hamulcowych, by
w miejscu najwgkszego zwisu rozegany przewdd znajdowatesico najmniej 1m nad ziemi

Przewo6d naley utozy¢ w biezniku rolki montaowej i za pomog liny stalowej przewleczonej przez relk
zamocowag do poprzecznika unié na wysokéc¢ izolatora.

5.5.5. Napezanie przewodéw i regulacja zwiséw

Do pomiaru zwisOw nalgy wybier& przgsta najdhisze, potaone najniej, poziome.

Dlugos¢ przesta, na ktérym wykonany jest pomiar zwisu nglesprawdzt w terenie. Temperatgrprzewodu
nalezy zmierzy bezpdrednio przed pomiarem zwisu.

Ze wzgkdu na zjawisko “ptyrdcia” przewoddw naley stosowad tabele zwiséw montawych.

Pomiar zwisu naley wykona odmierzajc na stupach wiellkd zwisu od punktéw zawieszenia przewodu na
rolkach montaowych. Punkty te oznaczy drewnianymi fatami za pomac lornetki lub niwelatora
zamocowanego do stupa obserwévpazewdd by w czasie regulacji napenia przyjt potozenie styczne do
wyznaczonej linii celowej.

Szczegbtowe zasady montaprzewoddow roboczych zawiera ,Instrukcja mantd. nr 104-T/1995 - monta
przewodow linii wysokiego nagtia przy uyciu urzadzer wyciagarkowo-hamujcych”, opracowana przez PT-
U Elbud - Krakow oraz ogolna ,, Instrukcja momtal nr 105/2000 - przewody linii wysokiego napa”,
opracowana przez TP-W Elbud — Wa-wa.

SzczegO6lowe zasady momtaprzewodu OPGW zawiera ,Instrukcja mantal nr 107/200Gwiattowody na
napowietrznych liniach elektroenergetycznych wysgki napicia”, opracowana przez TP-WBE Elbud -
Warszawa.

5.5.6. Montaz fancuchéw izolatoréw

Montaz tancuchdw izolatoréw nalg wykona na stole warsztatowym lub roziunej macie.

Elementy sktadowe natg montow& zgodnie z rysunkiem t&ucha, zwracap szczegllm uwag na
zabezpieczenia pmzen / zawleczki, podkiadki itp. / oraz staranne oczygsnie powierzchni izolatora
czysciwem bawelnianym. G#ci metalowe zmontowanegonizucha nalgy pokry cienky warstwy wazeliny
bezkwasowej. Nalgy zwréc uwag; na rozpakowywanie izolatoréw by w czasie tych emgni nie uszkod#
ich polewy. Opakowania izolatoréw najew poprawnym stanie technicznym odés#® producenta.

Zasady montau tancuchow izolatorowych zawiera ,Instrukcja remontunR 301/1998- elektroenergetyczne
linie napowietrzne 110-400kV (wymiana przewodowprastu, izolacji i swiattowoddw)”, opracowana przez
PT-U Elbud - Krakow.

5.6. Montaz instalacji uziemiajacej

5.6.1. Montaz uzioméw poziomych

Uziomy poziome / otokowe i promieniste/ nataikltada w ziemi na gtbokasci 0,6 m.

Po wykopaniu rowéw naky wzdhw ich brzegéw utay¢é bednark i wyprostowa /miotkiem gumowym/,
a nasgpnie utary¢ na dnie rowu. Konieczne paizenia wykoné przez spawanie “ na zaklagk

Spawy oraz miejsca wykazge uszkodzenia powtoki antykorozyjnej nalepokry¢ lakierem asfaltowym.
Powierzchnia pomalowana nie poprzekraczal0% catkowitej powierzchni bednarki.

Bednark nalezy zasypa czysh ziemi.

5.6.2. Montaz uziomoéw pionowych

Pogrzenie i monta uziomoéw pionowych /gbinowych/ naley wykona zgodnie ze wskazéwkami zawartymi
W instrukcji.

Ogblne zasady wykonywania uziemigawiera ,Instrukcja monga L/S nr 102/1996 - montauzioméw

i instalacji uziemiajcych”, opracowana przez PT-U Elbud - Krakéw.

5.7. Budowa linii kablowej

5.7.1. Wymagania ogo6lne
Demonta kolizyjnego odcinka linii napowietrznej nalewykona zgodnie z DokumentagProjektovy.

5.7.2. Prowadzenie prac
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Kable prowadzoneasw ukladzie tréjlatnym na gtbokosci 110cm do gérnego kabla, w warstwie piasku o
grubaci 40cm. Pomidzy kablami na gbokasci 75cm, utgona jest kanalizacja pierwotna dla dwoch
Swiattowoddw. Tor kablowy pokryty dulzie ptytami betonowymi 40x40cm. Nad torami kablowyoraz nad
kanalizacy $wiattowodows na gebokasci 40cm ul@one lkda taSmy z tworzywa — czerwona dla kabli i
pomaraczowa dlaswiattowoddéw. Na dnie rowu kablowego pod torami katymi utozony zostanie przewdd
ALYd 1x150mm2 stanowicy pohczenie m¢dzy przewodem odgromowym odcinkdw linii napowietra.

Podczas zasypywania wykopéw rialeobi¢ to warstwami, ubijajc kazda z nich.

Skrzyzowania linii kablowych z innym uzbrojeniem terenalaty wykona wykorzystupc przepusty z rur
AROT SRS 160.

W miejscu przeicia kabli 110kV ze stupa do ziemi, po ¥gju z najniszych uchwytéw w ostonie,
znajdupcych sé ok. 0,8m nad ziemi — kable fazowe zostanstopniowo dosumrte do siebie w jednej
ptaszczynie — w uktadzie ptaskim — i zazane opaskpolwinitowa na wysokéci poziomu terenu. Ten ptaski
uktad kabli lzdzie utrzymywany tylko na zk#onym do pionowego — odcinku przeig kabli pontej poziomu
terenu, na diugei 2m (trzy kolejne wjzania kabli opaskami polwinitowymi co 1m). Po sgi z tuku
0 promieniu 2,2m w pfaszczgie pionowej — kable fazowe zosgamozone w tréjlt i wigzane opaskami co 1m.

Nalezy zwrécic szczegéla uwag:, aby kable 110kV przechodzity pod aeskrawedzia dolnej blachy
ostony zagthionej w ziemi — z zachowaniem odlegtoci najmniej 20cm. Dodatkowo w tych miejscacheagl
ostonit kable przed krawdzia w/wym. blachy przy pomocy potéwek rur SRS 160 (Apozecetych wzdhznie
(o dlugaci ok.0,5m)

Na calej trasie kabli, co 10m nale zakop& stupki betonowe nad kdym torem
po zewrtrznej stronie folii ostrzegawczej. Stupki powinmystawa ponad teren, co najmniej 20cm. Co 10m
nalezy rowniez oznaczy wiazki kablowe opaskami opisowymi z ngst;jiacymi danymi:

— o0znaczenie danej fazy,

- nazwa linii (relacja),

- typ kabla (producent),

— napkcie znamionowe linii,
- wiasciciel,

- rok budowy.

Minimalny promiéi zginania kabla wynosi 1,9m. Podczas montaalery prawidtowo umieszcza
rolki kablowe, aby unikig¢ szurania kabli po podio oraz poscianach wykopu, zachowawymagany
minimalny promié zginania oraz nie przekracézaymaganych przez producenta sit mgci. Po obu stronach
rur przepustowych natg zainstalowa kielichy ochronne umdiwiajace gtadkie przesuwanie kabli.

5.8. Demonta

5.8.1. Wymagania ogolne

Demonta kolizyjnego odcinka linii napowietrznej nale wykona zgodnie z DokumentagjProjektove
i STWIORB oraz zaleceniamizytkownika tych uradzer. Wykonawca ma obowkek wykonania demonta
linii w taki sposob, aby elementy udzen demontowanych nie zostaty zniszczone i znajdowsatyw stanie
poprzedzajcym ich demonta

Wykonawca zobowizany jest do nieodptatnego przekazania wszystkiateratow pochodicych z demontau
Inwestorowi na wskazane przez niego miejsce.

5.8.2. Prowadzenie prac

Przy realizacji prac demorawych zaréwno zasady ich prowadzenia jak i przeplsywiazuje takie same jak
przy budowie, Nalgy jednak pamita¢ 0 wylczeniu i zabezpieczeniu linii przed przyseniem do prac.
Gospodark odpadami naley realizowa& zgodnie z ustawvz dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz. U. 2001
nr 62 poz. 628).

5.9. Prace kacowe

5.9.1. Prace poradkowe

W ramach prac kicowych naley uporzdkowsat teren, zebranarzdzia i opakowania zwrotne oraz pozostate
po montau materialy z podzialem na materialy do dalszegkomgystania i materiaty ztomowe.

W ramach porgdkowania terenu naty zasypdé wszystkie doty po kotwieniach oraz zniwelawaren.

Zebrane nargizia naley pakowd, zwracajc uwag na ich stan techniczny.
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Narzdzia zuyte lub uszkodzone nate oddzielt, a pozostate zakonserwoéva
Opakowania zwrotne nafg doprowadzi do poprawnego stanu i przekédzostawcy.

5.9.2. Prace wykdéczeniowe
Po zakdéczeniu montau nalery na stupach zawiesitabliczki: ostrzegawcze i numeracyjne, oznakowdam
toréw.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Celem kontroli Robo6t drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazom jakosé
Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie iwszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badmateriatéw oraz Robét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz Robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi Dekumentacji Projektowej
i STWIORB.
Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w STWIORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tafreslone, Irzynier ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy tygnierowi §wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadagj
wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm okéajacych
procedury bada
Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych
urzadzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. 2eli
niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma uycie do Rob6t badanych materiatéw i dégiuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.
W czasie trwania monta linii nalezy zwr6cié szczeg6la uwag; na kontro¢ rob6t zanikajcych. Dotyczy to
zZwlaszcza:

» zabezpieczenia fundamentow przed karpzj

* wypoziomowania i rozstawienia kotew fundamentow,

= pofacze instalacji uziemiajcej.
Po montau linii nalezy sprawdz:

= dokrecenie paiczen srubowych i ich zabezpieczenie przed rezieniem,
odleglta¢ przewoddw od konstrukcji wsporczych i ziemi,
wielkos¢ zwisow,
rezystangj uziemie,
zabezpieczenie antykorozyjne konstrukciji.

6.2. Zasady i cel wykonywania kontroli jakdci

Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie agiecia zatazonej jakdci wykonywanych robot. Wykonawca rob6t
ma obowizek wykonania petnego zakresu badaa budowie w celu wykazania Zynierowi zgodnéci
dostarczonych materiatéw i realizacji rob6t z Dolantacy Projektova.

6.3. Kontrola jakosci materiatéw

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t mysmpowiadd wymaganiom Rysunkéw i STWIORB oraz masz
posiadé swiadectwa jakéci, atesty, certyfikatyswiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne wygdamez
producentéw i uzyskaakceptagj Inzyniera.
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6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach STWIORB zostarzez
Inzyniera odrzucone. Wszystkie elementy robét, ktéyazup odstpstwa od postanowtezostaln rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&ntacy Projektove

i STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysibmiaru Robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu layniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie islbmy co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru ¢gla wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych vBlepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich Robét. &ne dane zostan
poprawione wg instrukcji tiyniera na pimie.

Obmiar gotowych Roboétedzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olilenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawénzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows budowy (demontau) linii napowietrznej WN danego typu jesm. (metr) stanowicy
pochoda z ilosci stupdw i ospretu (szt),dtugaici przewodéw(m), oraz odcinkdw pomiarowyctodc).

Do obliczenia natenosci przyjmuje st wykonanie wszystkich prac nieginych dla wykonania przebudowy
i budowy linii napowietrznej Wysokiego Nagia.

8. Odbiér Robo6t

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
W zalenosci od ustalé odpowiednich STWIORB, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbidr Robot zwizanych budow (demontaem) linii napowietrznych WN nagtuje na podstawie oglzin,
pomiaréw elektrycznych i obmiaru geodezyjnego opmatokotéw z odbioréw technicznych gziowych
i koncowych, ktére wykonawca przedktadaynierowi.
W przypadku niezgodroi, cha® jednego z elementu Robét z wymaganiami, Robotyajezeé za niezgodne
z Dokumentagj Projektove i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na swoj wiasny koszt.
Przy odbiorze rob6t sprawdzich zgodné¢ z Dokumentagj Projektova.
Wykonawca zobowizany jest dostarczyZamawiajgcemu nasipujace dokumenty:
= aktualm Dokumentagj Projektova Powykonawcg,
= atesty zastosowanych materiatow,
= protokoty z wykonanych pomiaréw / sprawdze
= protokét odbioru robot,
= geodezyjn dokumentag powykonawca.
Odbioru rob6t dokonuje Inwestor oraz wéwiel linii.

8.2. Odbiér Robot zanikajcych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robat, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfinmms¢pu Robot.

Odbioru Robét dokonuje mgnier.

Gotowa¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebzika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Ilayniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i jpodymienia o tym fakcie kyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, STWIORB i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jesbowhzany réwnie do dokumentowania
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odbieranych robét w postaci fotograficznej. Dokutaeja ta powinna kiyskatalogowana w sposéb nie baclz
watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektowoid dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tigtograficznej, nie podlega oghnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest whczony w cen kontraktove,.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czgciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbrobdt dokonuje Komisja w obeciud
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przeanrawiajcego. Warunkiem dokonania odbioru
czesciowego jest uprzednie wystawienie przezyimera Swiadectwa Przefia w zakresie eZci robot, o ile
Wykonawca jest uprawniony do uzyskania takiég@mdectwa zgodnie z warunkami Kontraktu.

8.4. Odbiér ostateczny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie ayetstego wykonania Rob6t w odniesieniu do ichsdlp
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie Robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadniem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny Robét ngsitw terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytitzac od dnia
potwierdzenia przez hyniera zakdéczenia Robét i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.
Warunkiem dokonania odbioru ostatecznego jest gipizewystawienie przez mynieraSwiadectwa Przegia

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyzmaa przez Zamawigjego w obecrizi Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, w tym dokumentacji fotograficznej, wkdiv bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoio
wykonania Rob6t z Dokumentadprojektovs i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robo6t Komisja zapoge z realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikagych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Ralzdipetniagcych
i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robd6prawkowych lub Robot uzupetnigych
w warstwiescieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaooi ustala nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisge jakagé¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
odbiega od wymaganej DokumentadProjektows i STWIORB z uwzgtdnieniem tolerancji ale nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja m@ dokona potracen,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaéagprzyjetych w dokumentach
umowy lub nakaza Wykonawcy wykonanie robét poprawkowych, wyznagezajednoczénie nowy termin
odbioru ostatecznego.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioriatestnego Robét jest protokét odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhraviy przygotowéanasgpujace dokumenty:
1. Dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami, potwierdzonymi przezyhiera oraz
dodatkowv, jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy; wymaga przy tym,zeby dokumentacja
zostata tak opracowana graficznie, aby wszelkiéaséome zmiany byty fatwo rozpoznawalne,
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd&wlanych (podstawowe z Kontraktu i ew.
uzupeniajce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB.
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB.
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Opinie technologicza opracowan przez Wykonawe i skoreferowaa przez lmyniera, sporadzory na
podstawie wszystkich wynikéw ba@la pomiaréw zajczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie STWIORB.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych robdt wiécicielom
urzadzen.
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9. Dokumentagj fotograficzra skatalogowasm w sposéb nie budey watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktdre dokumentuje

10.Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robdt i sieci uzbrojenia terenu

11.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

Wykonawca opracuje operat odbiorowy w jednym egdarap oryginalnym i w trzech kopiach. Dodatkowo

Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumenty wchodzw skiad operatu odbiorowego, za atkiem pozycji

10. w rozdzielczéci umazliwiajacej czytelny wydruk w formacie odpowiadaym oryginatowi i zapisze na

nosniku danych w jednym egzemplarzu w formacie zapmlamych uzgodnionym z hkgnierem. Pozycja 10

zostanie zapisana nadmiku danych w formacie *.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumeitodbiorowej wraz z wersjelektronicza jest

zawarty w cenie kontraktowej i nie podlegagirej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod waigm przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarglzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetriag keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét pelniapcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonarfgobdt zwazanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny ddzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbiér ostatecznlydR'.
Wykonawca jest zobowiany do opracowania i przekazania Zamawg@nu Operatu
z przeprowadzonych pomiaréw odksztatéegrzemieszcae obiektéw irzynieryjnych w trakcie prowadzonych
prac oraz w okresie gwarancyjnym.

9. Podstawa Ptatdoi

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaa jednosti obmiarowy ustalor dla
danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtava ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu. ignier maze wzié pod uwag podziat kwoty ryczattowej
proponowany przez Wykonawc

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej legdzie uwzgédniaé wszystkie czynrngzi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st¢ za rzeczywicie wykonam i odebran ilo§¢ metréw przebudowanej linii Wysokiego Nagia
zaczynaic od odiczenia linii, a kéczac na przewiezieniu zdemontowanych materialéw do Setéela
i uporadkowaniu terenu po odebraniu rob6t. Cena obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&kio
prolongat¢ uzgodnid,

geodezyjne wytyczenie trasy linii,

wykonanie bad@ageologicznych oraz sprawdzenia doboru posadowienia

koszt ograniczéruchu na drogach kotowych,

koszt wyhczen linii,

opracowanie Organizacji Ruchu,

opracowanie harmonogramu wg¥en,

koszt materiatow i pracy wymaganego sjuz

dostarczenie materiatow na teren budowy,

wykonanie wykopow, zasypanie i zsgczenie wykopow, rozplantowanie nadmiaru ziemi,
odwodnienie wykopow,

monta i ustawienie stupéw z fundamentami

wykonanie izolacji przeciw-wilgotrizgiowej stupéw i fundamentow

wykonanie uziomow,

pomiar rezystancji uziemie
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zainstalowanie na stupach izolatoréw, ogfuz monta przewodéw, wykonanie obostrze
regulacja zwis6w przewodow istmaeych w sekcjach odsgowych,

malowanie stupow

demonta kolidujacych stupéw i fundamentéw

demonta kolidujacego odcinka linii,

demonta tancuchéw izolatorowych,

podhkczenie linii do sieci,

wyptacenie odszkodouiamtascicielom gruntéw,

koszt nadzoru zytkownika linii,

wykonanie i likwidacja placu budowy i skladowaniateriatow,

opfaty za pobor energii elektrycznej, paliw i watdlg celow socjalnych i budowlanych,
prace rozruchowo-regulacyjne,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

odwiezienie materiatéw z rozbiérki,

wykonanie Dokumentacji Powykonawczej,

opracowanie instrukcji eksploatacji,

opracowanie paszportu linii,

przeprowadzenie préb i konserwowanieadzan w okresie gwarancji.

odbiory,

10. Przepisy zwazanie
10.1. Normy
PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linie naptraie. Projektowanie i budowa.

Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.
Norma SEP N SEP-E00Zlektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablo®mjektowanie i budowa.

PN-93/E-04500 Elektroenergetyczne stalowe konsjeukisporcze.
Powtoki ochronne cynkowe zanurzeniowe.

PN-B-03205:1996 Konstrukcje stalowe. Podpory lielektroenergetycznych. Projektowanie i
wykonanie.

PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzRundamenty konstrukcji wsporczych.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.

PN-B-06200:1997 Konstrukcje stalowe budowlane. WWkirwykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-73/B-06281 Prefabrykaty budowlane z betonu. ldetoada wytrzymatgciowych.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-EN 197-1:2002 Cement: @£ 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodico dotyczce
powszechnegoaytku

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-88/E-08501 Urmdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpiecstea.

PN-E-02051:2002 Izolatory elektroenergetyczne. Naokreslenia, podziat i oznaczenie.

PN-EN 60071-1:1999 Koordynacja izolacji. Definickasady i reguty.

PN-EN 60071-2:2000 Koordynacja izolacji. Przewodstixssowania.

PN-E-06303:1998 Nazanie zabrudzeniowe izolacji napowietrznej i dobdolatoréw do
warunkow zabrudzeniowych.

PN-IEC 383-1/Ak:1997 lzolatory do linii napowietsmh o znamionowym nagiiu powyzej 1000 V.
Izolatory ceramiczne lub szklane do siecidur przemiennego.
Definicje, metody badai kryteria doboru (arkusz krajowy).

PN-IEC 383-2:1997 Izolatory do linii napowietrznychznamionowym napciu powyzej 1000 V.
tancuchy izolatoréw z ospetem do sieci prdu przemiennego.
Definicje, metody badai kryteria doboru.

PN-88/E-06313 Dobér izolatorow liniowych i stacyphy pod wzgidem wytrzymatéci
mechanicznej.

PN-EN 61284:2002 Elektroenergetyczne linie napowmst. Wymagania i badanie dotyce
osprztu.

PN-78/E-06400.01 Ospgizlinii napowietrznych i stacji. Postanowienia og@l

PN-IEC 1089:94 Przewody gote akite o skecie regularnym do linii napowietrznych.
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PN-EN 60433:2001 Izolatory do linii napowietrznyoch znamionowym napciu powyzej 1 kV.
Izolatory ceramiczne do sieci golu przemiennego. \WAaiwosci izolatoréw
dtugopniowych.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne

PN-63-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania ogolne

10.2 Inne przepisy i opracowania

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane {tigkinolity: Dz. U. z 2003r. nr 207, poz. 1126).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrémgowiska. Dz. U. nr 62, poz. 627 ze zmijan

Dz. U. nr 115, poz. 1229.

Rozporadzenie MinistréSrodowiska z dnia 27 wr#aia 2001r. w sprawie katalogu odpadow

Dz. U. nr 112, poz. 1206.

Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét dbwlano-montaowych. Tom | -
Budownictwo ogdlne - Wydawnictwo Arkady, Warszava8r.

Instrukcp pomiaru. Prace geodezyjne przy budowie linii icptaelektroenergetycznych”,
opracowan przez PT-U ELBUD Krakéw (L/S nr 100/1996).

Instrukcji bezpiecznej organizacji robét BHP nr 2®B3” opracowanej przez PT-U Elbud -
Krakow

Instrukcji remontu R nr 301/1998” opracowanej prBdzU Elbud Gdask Holding S.A.

Instrukcja remontu R nr 301/1998- elektroenergatgclinie napowietrzne 110-400 kV (wymiana
przewodow, ospkgu, izolacji iswiattowodow)”, opracowana przez PT-U Elbud Krakéw.
Instrukcja montau L/S nr 101/2000 - fundamenty na liniach i stabjatektroenergetycznych”,
opracowana przez TP-WBE Elbud -Warszawa

Instrukcja montau L/S nr 102/1996 - montauzioméw i instalacji uziemiagych”, opracowana
przez PT-U Elbud - Krakéw

Instrukcja montau L nr 104-T/1995 - montaprzewoddw linii wysokiego nagiia przy uyciu
urzadzenr wyciagarkowo-hamujcych”, opracowana przez PT-U Elbud - Krakéw

Instrukcja montau L nr 105/2000 - przewody linii wysokiego negia opracowana przez TP-W
Elbud - Warszawa

Instrukcja montau L nr 107/200Gwiattowody na napowietrznych liniach elektroeneygehych
wysokiego nagicia opracowana przez TP-WBE Elbud - Warszawa.

Instrukcja zabezpiectieantykorozyjnych konstrukcji stalowych ocynkowanyspracowana przez
PSE S.A.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych. Tom V ,Instalacje
elektryczne”, Wydawnictwo Arkady, Warszawa 1989r.



