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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej 8§ wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z napragvpoboczy
gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowigg& Dokumentéw Przetargowych, Umownych przy zlecamializacji rob6t opisanych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z napragvpoboczy gruntowych, w zakresie:
a) uzupetniania zanen poboczy,

b) scinania zawyonych poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdu, umieszczenia ydzehr bezpieczastwa
ruchu oraz wykorzystywana do ruchu pieszychzagla jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikemana z gruntu
odpowiednio wyréwnanego i uksztalttowanego w pragfiaprzecznym i poditnym oraz zagszczonego.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetaipoboczy, poteone poza pasem drogowym.

1.43. Odkltad - miejsce wbudowania Ilub skladowania gruntu pozysga w czasie scinania poboczy, nie
wykorzystanego do ich uzupehienia.

1.4.4. Mieszanka optymalna- mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem pofajgeym sktad granulometryczny i wdewosci gruntu
rodzimego.

1.4.5. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w ST DM-
00.00.00 ,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robét

Ogdlne wymagania dotysee robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogojoie1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiéliog' pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw stosowane do uzupetnienia pobocz

2.2.1. Mieszanka mineralng frakcje 0-63,5mm ) - o sktadzie uziarnienia :

Przechodzi przez sito [%]
Wymiary oczek kwadratowych sit [mm]
Na warstw dolmg Na warstw gorn
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

2.2.2. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumiczngh
Do uzupetnienia poboczy moa stosowéadestrukt o granulacji 0-16mm.

2.3. Wymagania dla materiatéw stosowanych do uzup@enia poboczy
Przydatné¢ materiatu stosowanego do uzupetnienia poboczy Wakeoa powinien sprawdzna odcinku prébnym i uzyskagod; Inspektora
Nadzoru na zastosowanie tego materiatu.

3. SPRET

3.1. Ogblne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robét
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Wykonawca przyspujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykagia mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
1) zrywarek,

2) réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbarzy,

3) scinarek poboczy,

4) tadowarek do zatadunku gruntu,

5) walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokoymh lub walcéw wibracyjnych do 5 ton,

6) ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

7) szczotek mechanicznych,

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganialreg)' pkt 4.

Do wykonania rob6t Wykonawca powinien zapeissdwolnesrodki transportu, np. samochody skrzyniowe,
samochody samowytadowcze. Preferugessbsowanigrodkéw transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00@QWymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Zatozenia ogo6lne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie odprowadzenie wody z jezdni. Wetwena krawdz pobocza i
zewretrzna krawdz jezdni powinny stanowi jedry lini¢, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinigh Wickszy od spadku
poprzecznego jezdni. Pochylenie pagle poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pidyar zwigzku z czym ich nénos¢ powinna umeliwiacé
przenoszenie obgien na nie wywieranych.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien, w zaleici od rodzaju dokonywanej naprawy :

a) usura¢ z naprawianej powierzchni zanieczyszcrakich, jak gajzie, kamienie, licie z drzew, chwasty,

b) wyznaczy szeroké¢ pobocza i ustalikrawgdz korony drogi,

c) odprowadzt wodg z naprawianego pobocza (za pomomvkéw odwadniajcych)- w przypadku stwierdzenia zastoiska wody,
d) spulchné powierzchng lub rozdrobnt darnirg - w przypadkach niezidnych przy wykonywanigcinki poboczy,

e) spulchné powierzchng poboczy na gbokas¢ 2-3cm przy ich uzupetnianiu - w celu dobregoazania warstw.

5.4. Uzupetnianie poboczy

Przed przysipieniem do wykonania uzupetnienia poboczy. Wykoreawgkona czynnéei okreslone w pkt 5.3. niniejszej ST.

Do uzupetnienia poboczy Wykonawcayje jednego z materiatow wyszczegodlnionych w pRt,21zgodnionego z Inspektorem Nadzoru.
Materiat powinien by rozktadany réwnomiernie na calej szerétiopobocza oraz profilowany do wymaganego spadkprzezznego za
pomog réwniarek, a naspnie zagszczony a do uzyskania wskaika zagszczenia okrdonego w BN-77/8931-12 ,Oznaczanie wskika
zagszczenia gruntu” .

Zagzszczona powierzchnia powinnachypwna, posiadajednakowy spadek poprzeczny godny ze spadkienaajo.

5.5. Scinanie zawytonych poboczy

Przed przysipieniem ddcinania poboczy Wykonawca wykona czyicimkreslone w pkt 5.3. niniejszej ST. Wykonawca wykdeinanie
poboczy przy @yciu scinarek poboczy lub réwniarek (dopuszczawgiycie innych maszyn, np. koparek fremjch, spycharek - uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru).

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prace spezu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach dregiovbarierach ochronnych
itp.), wszystkie roboty zwzane z&cinaniem poboczy natg wykona rgcznie. Przy niewielkim zakresie robot dopuszcga@ahaniem ¢czne,
z zastosowaniem oskardow i topat. W edath od 5 do IOm natg dokonywa kontroli ustalonego spadku poprzecznego.

Przy scinaniu poboczy naly sprawdza ich rownag¢ oraz wykonywa zag:szczenie do uzyskania wymaganego veka okr&lonego w pkt
5.4.Nadmiar gruntu uzyskanegosinania poboczy naly wywiez¢ poza pas drogowy.

5.6. Roboty wykonczeniowe
Po wykonaniu robot okéonych w pkt 5.4. i 5.5. Wykonawca jest zobagrény do usugtia gruntu ze skarp - w przypadku jego naniesienia
podczas wykonywanych robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.
6.2. Zakres prowadzonych bada 1 pomiaréw
Przed przysipieniem do robét zwizanych z napraavypoboczy Wykonawca jest zobawany przedstawisklad mieszanki optymalnej i uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru. W czasie rob6t Wykonawcazebbwizany do:
* badania wskanika zagszczenia gruntu, co najmniej 2 razy na 1km uzupejghécinanych poboczy,
» pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej 2 razip@m,
» pomiaréw réwnéci podiuwznej i poprzecznej poboczy co 50mgtdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:
» spadkoéw poprzecznych + | %, przy czym spadek paba@ mae by mniejszy od 4% i wkszy od 7%,
 dla pomiaréw réwnéxi podiuznej i poprzecznej - odlegté miedzy fat, a powierzchni pobocza nie me przekracz&l5mm.
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7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g6lIne zasady obmiaru rob6t
Ogédlne zasady obmiaru robét podano w ST DM-00.0/@@Pmagania ogdine" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows wykonanych robét na poboczach jest:

a) dlascinania poboczy - A(metr kwadratowy),

b) dla uzupetniania poboczy - m” (metr &zenny) uytego materiatu,

8. ODBIOR ROBOT
Ogodline zasady odbioru robét podano w ST DM-00.0Q/@Pmagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndéci
Ogédlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1rrob6t przyécinaniu poboczy obejmuije:
1) roboty przygotowawcze,

2) oznakowanie robét,

3) wykonaniescinki poboczy,

4) odwdz nadmiaru gruntu,

5) zagszczenie poboczy,

6) przeprowadzenie pomiaréw i baga

7) roboty wykaiczeniowe.

Cena 1mrobodt przy uzupeianiu poboczy obejmuje:

8) roboty przygotowawcze,

9) oznakowanie robét,

10) dowdz gruntu,

11) rozcielenie gruntu i jego wyprofilowanie - zgodnie £,S
12) zag;szczenie poboczy,

13) przeprowadzenie pomiaréw i bada

14) roboty wykaiczeniowe



