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N W trakcie prowadzonych robo6t zachowa¢ mozliwos¢ dojazdéw oraz dojs¢
N do posesji objetych zakresem robat.
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Q W trakcie prowadzonych rob6t ruchem sterowaé powinny

. . uprawnione do tego osoby.
Organizacja ruchu na czas robot
Organizacja typowa dla odcinka robot obejmujacych skrzyzowanie A @ ; ; "

P ga J tYp P . jmujacy y o<§2’ @ Przystanek autobusowy ( znak D-15 ) nalezy przesung¢ na okres robot
K14 i g §§ 4| | prowadzonych w jego rejonie.
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Organizacja ruchu na czas robo6t
Organizacja typowa dla odcinka robo6t pomiedzy skrzyzowaniami

U-21a
U-21b co 10 m
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Organizacja ruchu na czas robot

Organizacja typowa dla odcinka robét obejmujacych skrzyzowanie
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Nr Up. 873/93

Wyaane przez Urzad Wojewodzki Katowice
+13 ust. 1 pkt. 3 litery B
do projekiowania oraz kierowania robotami

LEGENDA :

- projektowane oznakowanie pionowe na czas robét

- projektowane oznakowanie pionowe na czas robét

- projektowane oznakowanie pionowe na czas robét

- istniejgce oznakowanie pionowe
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\3 \ Temat: — p B.W. remontu drogi powiatowej
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BRANZA: PROJEKTOWAL : | NRUPR.| PODPIS: 4473 Kety-Podlesie-Kobiernice
ul. Centralna w Kobiernicach
1. Drogowa 01.2012 | mgr iz B. Markowski |  873/93 ﬂ (‘ , - w ramach usuwania skutkow powodz
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4. Elektryczna NUMER UMOWY SKALA : 1:1000
5. Teletechniczna 4/2012 NUMER RYSUNKU : 8
6. Drogowa PRACOWNIA PROJEKTOWO - USLUGOWA " RONDO "
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