D.07.10.01. TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w ramach realizacji zadania: ,PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWCZY ,,POPRAWA BEZPIECZENSTWA NA
SKRZYZOWANIU DROGI POWIATOWEJ NR 4444S CZECHOWICE-BESTWINA-JAWISZOWICE Z DROGA POWIATOWA
4489S KANIOWEK-DANKOWICE-STARA WIES WRAZ Z BUDOWA CHODNIKA PRZY DRODZE POWIATOWEJ NR 4444S
W MIEJSCOWOSCI DANKOWICE”

1.2.Zakres stosowania STWiORB
STWIORB stanowig cze$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiORB
Roboty, ktérych dotyczy STWiIORB, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie tymczasowej
organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne”.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.6.Wspdlny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robdt Wspdélnego Stownika Zamoéwienn (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

2.1.0godIne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2.2.Podstawowe wymagania dotyczace materiatow
Tymczasowa organizacja ruchu obejmuje tymczasowe:

oznakowanie pionowe,

oznakowanie poziome,

fale Swietlng”,

sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

3. SPRZET

3.1.0g6Ine wymagania dotyczace sprzetu
OgdIne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdline”.

3.2.Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty bedg wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.0g6Ine wymagania dotyczace transportu
OgdIne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

4.2.Transport materiatéw
Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne $rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine zasady wykonania Rob6t

Ogdlne zasady wykonania Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogoéine”.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektu Technologii i Organizacji Robo6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci i
przedstawienia go Inzynierowi w celu akceptacii.

Organizacja ruchu na czas prowadzenia robdt jest organizacjg przyktadowg na podstawie ktdrej Wykonawca powinien
opracowac wiasny, dostosowany do technologii i organizaciji robét projekt organizacji ruchu na czas budowy.

5.2.Zakres wykonywanych robét

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu kotowym roboty nalezy przeprowadzi¢ w etapach.

Nie przewiduje sie zamkniecia ulicy dla ruchu kotowego.

W trakcie trwania robdt wjazd na zawezony odcinek, danego kierunku ruchu potoku pojazdéw powinien by¢ regulowany przez
przeszkolonych sygnalistow.

O zamiarze prowadzenia robot nalezy informowac na biezgco mieszkancdw oraz wiascicieli firm.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach na jezdni powinni by¢ ubrani w kamizelki ostrzegawcze koloru pomararnczowego a sprzet
wyposazony w Swiatto pulsujgce koloru z6ttego.

Nalezy oznakowa¢ samochody i maszyny obstugujgce roboty.

Nalezy zapewni¢ staly doz6r nad sprawnoscig oznakowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gdIne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

6.2.Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacijg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdIne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g6Ine zasady odbioru robét
OgdIne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".

8.2.Sposéb odbioru robét

Przewiduje sig¢ odbior ustawionej i sprawnie dziatajgcej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci w trakcie
prowadzonych robot oraz odbidr koncowy po demontazu elementéw organizacii ruchu.

W przypadku niezgodno$ci wykonania robét z Dokumentacjg Projektowg, Wykonawca jest zobowigzany do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g6dlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
OgdIne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine".

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena za komplet (kpl.) wykonanej tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:

- wykonanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jako$ci,
- zakup i transport do miejsca wbudowania wszelkich potrzebnych materiatow,

- wyznaczenie usytuowania oznakowania,

- ustawienie i montaz elementow tymczasowej organizacji ruchu,
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- demontaz tymczasowej organizacji ruchu,

- uporzadkowanie ternu robot,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, préb i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca robédt i jego utrzymanie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja Oznakowania Rob6t Prowadzonych w Pasie Drogowym.
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