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Kod CPV:

Autor:
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Stowackiego (km 7+282-7+932)
Dankowicach

Starostwo Powiatowe
w Bielsku-Biatej
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43-300 Bielsko-Biata

droga powiatowa 4489S
ul. Stowackiego w Dankowicach

45233142-6
(Roboty w zakresie naprawy drog)
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Zakres opracowania:

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (OST)
Il. Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod buelow

001 Rozbiérka elementéw drog Kod CPV 45100000-8
002  Wpykonanie wykopdéw w gruntach

I-V kategorii Kod CPV 45111200-0
003 Scinanie i uzupetnianie poboczy Kod CPV 45111200-0

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszenmigkatnych obiektéw budowlanych
lub ich czsci oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej

004 Korytowanie wraz z profilowaniem

I zagzszczaniem podi@a Kod CPV 45211000-8
005 Podbudowa z tlucznia kamiennego Kod CPV 45262
006 Oczyszczenie i skropienie warstw

konstrukcyjnych Kod CPV 45233140-2
007 Wyréwnanie podbudowy mieszankami

mineralno-asfaltowymi Kod CPV 45233220-7
008 Nawierzchnia bitumiczna Kod CPV 45233220-7
009 Nawierzchnia ttuczniowa Kod CPV 45233220-7
010 Chodnik z kostki brukowej Kod CPV 45233222-1
011 Scianki szczelne jako

konstrukcje docelowe Kod CPV 45262425-6
012 Odwodnienie Kod CPV 45232452-5
013 Renowacja rowow Kod CPV 45232452-5

014  Przepusty pod zjazdami Kod CPV 45232452-5



|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przetsiiccia

Nazwa inwestycji:  remont drogi powiatowej 4489S,niGavek- Dankowice - Stara
Wies, wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego/(ka82-
7+932) w Dankowicach
Lokalizacja: ul. Stowackiego w Dankowicach
Rodzaj inwestycji:  remont drogi wraz z systemem odmwenia
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
1.2.1. Zamawiajcy: Starostwo Powiatowe
w Bielsku-Biatej
ul. Piastowska 40
43-300 Bielsko-Biata
1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:
Starostwo Powiatowe
w Bielsku-Biatej
ul. Piastowska 40

43-300 Bielsko-Biata
Wykonawca: po rozstrzygggiu przetargu
1.3. Charakterystyka przedsvzigcia
Przedmiotem przedsiziccia jest remont drogi powiatowej 4489S, KanidéwelankRowice -

Stara Wig, wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego .(k®82-7+932) w
Dankowicach obejmagy:



- roboty przygotowawcze towarzyg=e
- remont nawierzchni i poboczy

- remont odwodnienia

- wjazdy do posesiji.

l.4.  Dokumentacja techniczna okl&aca przedmiot zamowienia i stanae@ podstaw do
realizacji robot:

- przedmiar robét
- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

1.5.Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catcé
techniczno-uytkowa (droge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny, lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumgtty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4.Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu
pojazdow obstuguapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayuizeana do usugcia
po jego zakaczeniu.

1.5.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmujacymi przepisami, stanoagdy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych orazrzafia okolicznaci zachodacych w
toku wykonywania robot.

1.5.6.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.5.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.5.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta gz wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.5.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utzenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez ZRU zeszypomumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmobmiaru dokonywanych robét w formie wyligze

szkicéw i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaptwierdzeniu

przez lrzyniera.

1.5.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich bhadgorob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.



1.5.14.Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pizei.

1.5.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wzmacniaga - warstwa znajdaga s¢ micdzy warstw scieralmp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #diga do wyrOwnania nierowsoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stisaca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa miee skiadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaegz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidbwnym areein jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania castek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powye;.

1) Warstwa odsczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

1.5.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.17. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olsteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédovlanych.

1.5.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaimi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Bagjowy mae réwnie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chronacych ludzi i$rodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.19.Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak pojazdow,
umieszczenia updzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.20. Polecenie ZRU - wszelkie polecenia przekazane \Wskay przez ZRU, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji robot lub innych spraw azanych z prowadzeniem
budowy.

1.5.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycigdaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.5.22.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagzania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geomefrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego padczenia.

1.5.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamtaji obudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypamipksu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.



1.5.24.Przetargowa dokumentacja projektowa esé¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizac, charakterystyii wymiary obiektu ledacego przedmiotem robat.

1.5.25. Rekultywacja - roboty mage na celu upordkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji malbudowlanego.

1.5.26. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajéw ruchu oraz szeftékehodnikbw mierzona wséwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.5.27.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédiow kolejndici technologicznej ich
wykonania (przedmiar robét).

1.5.28. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢
konstrukcyjra lub technologicza, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robo6t zwzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochraroudowli drogowej lub jej elementu.
1.5.29.Zaradzapcy realizacg umowu- naley przez to rozumie osole okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwandalej zarzdzapcym, wyznaczos przez zamawiagpego,
upowaniona do nadzorowania realizacji robot i administrowamiaowa w zakresie okrdonym
w udzielonym petnomocnictwie.

OST - ogdlna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna

ZRU (Inzynier) — zaradzapcy realizacg umowy

1.6. Ogodlne wymagania dotygee roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za ich zgodioz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami ZRU

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdlonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperdw, dziennikldwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&Sf.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gaguoie
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowastdzie zawiera
- przedmiar robét
- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

1.6.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyngmzekazane przez ZRU
Wykonawcy stanowdi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @hojednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow ohowe kolejngé
ich waznosci wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.



Wykonawca nie mze wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadan¥RU, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabalzgodne z dokumentagcprojektows i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SStda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okre&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowa
lub SST i wplynie to na niezadowaled jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

1.6.4.0rganizacja zaplecza budowy i zabezpieczenie wdvadowy

Wykonawca zorganizuje zaplecze budowy dla wiasnydirzeb w celu zapewnienia
odpowiednich warunkdéw socjalnych i BHP dla pracdwm oraz dla sktadowania materiatéw i
przechowywania spetu.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdy i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoydw okresie
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi ZRU do zatenia uzgodniony z
odpowiednim zarmem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. \znasci od potrzeb i pogpu robot projekt
organizacji ruchu powinien kyaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgye takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniaic w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dziea i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kxda akceptowane przez ZRU.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z ZRU oraz przez umieszczenie, w miejsaalosciach okrélonych przez ZRU,
tablic informacyjnych, ktorych téé bedzie zatwierdzona przez ZRU. Tablice informacyjrdab
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

1.6.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zné i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegslo przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazldie unika
uszkodzeé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrsgi spotecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévdgalojazdowych,



2) srodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.6.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca kdzie przestrzeggprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przefmisa
zabezpieczone przed dgsem o0so6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.6.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, oflmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowexyie do robdt bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniora, jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw n&rodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdye uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na uycie tych materiatdw od wiaiwych organow
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagrmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.8 Ochrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemzZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mdj)y¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérdRU i wiadze lokalne o zamiarze rozpeca
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych alasfi Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi ZRU i zainteresowane wiadze oragldie z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napr&ykonawca bdzie odpowiadéa za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzerstalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.6.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na € przy transporcie
materialtdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od



wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkd@wsiposob cigty bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #yniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe
nie kgda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i
Wykonawca bkdzie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami ZRU.

1.6.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaegdhie przestrzega przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie ofaz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umowne;.

1.6.11.  Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrerrobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robdét od daty rozpaecza do daty zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez ZRU).

Wykonawca hkdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowajdjilelementy byly w zadowalggym
stanie przez caly czas, do momentu odbiomckwego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie ZRU powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zvagzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agtzen
lub metod i w sposéb gty bedzie informow& ZRU o swoich dziataniach, przedstaw@kopie
zezwold i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szptaeg informacje dotycce
proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychateriatdw i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prZ&t).

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegodia nie oznacza automatyczniee wszelkie
materialy z danegerddta uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegadta w sposdb gty spetniaj wymagania SST w czasie pgst
robot.

Nie przewiduje si wbudowania materiatdw pochagzch z rozbiorki.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odngnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiekddel miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczy ZRU wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsdad wykorzystane do robdét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaZRU.

Wszystkie materiaty uzyskane z rozbiorki (sfrezowamasa bitumiczna, materiaty brukarskie,
kanalizacyjne itp.) swtasndcia Zamawiagcego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonanieaxdzie prowadz zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéhmegne w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez ZRU w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamdbk materiatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy ZRU duzie przeprowadzat inspekcjwytwoérni, beda zachowane
nastpujace warunki:

a) ZRU bedzie miat zapewnianwspoiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) ZRU bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realiaacjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez ZRUsIUZRU zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdbw do innych roboét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastbowany przez ZRU.



Kazdy rodzaj robé6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerido czasu gdy dola one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojakaos¢ i
wiasciwos¢ do robot i bylty dosfpne do kontroli przez ZRU.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z ZRU lub poza terenem bydevmiejscach zorganizowanych przez
Wykonawe,.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiunozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi ZRU o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie to
wymagane dla badgporowadzonych przez ZRU. Wybrany i zaakceptowarmgzap materiatu nie
moze by p&zniej zmieniany bez zgody ZRU.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtzi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, zaakceptowanym przez ZRU; w przkpatraku ustale w takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiagRU w terminie przewidzianym
UMow4.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robot ma bytrzymywany
w dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosyodowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwiegrgtaeh dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Z&ewoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji ZRU, nie me by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkdéw
umowy, zostamprzez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone alwot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako wykonywanych robo6t i wkkiwosci przewaonych materiatow.



Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazahiggRU, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazadgabspetnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiagét na osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofei na osie
mog by¢ dopuszczone przez ZRU, pod warunkiem przywrdcesianu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé& na bigaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbodnie z umow oraz za jakél
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,crazgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, oraz poleceniami ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramrzédnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénpe przez ZRU.

Nastpstwa jakiegokolwiek kfdu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostagnjesli wymaga tego kkdzie ZRU, poprawione przez Wykonayviea
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich doktadng&t.

Decyzje ZRU dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoldt kkda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyd®U uwzgkdni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
dodwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsae na
rozwazam kwestk.

Polecenia ZRU d&da wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtrontrok robét i jakéci materiatdbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezé&dne do pobierania probek i badaateriatdbw oraz robaot.
Wykonawca bkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca Stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach |
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamegdkne, ZRU ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw



Wykonawca dostarczy ZR&wiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiaday wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

ZRU Ixdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
ZRU Ixdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niemgnigciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedocagnigcia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada, ZRU natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépilje do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte |
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Ildadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

ZRU bedzie mi€ zapewnion mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie ZRU Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgzez Wykonawe
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimnyprzypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekedn dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez ZRU cola
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweyity przez ZRU.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez ZRU.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ZRU.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa ZRU kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane ZRU na formularzach wedlug dostamgorprzez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez ZRU

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, ZRU uprawniony jest do dokonwieakontroli,
pobierania probek i badania materiatbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mgdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatdw.

ZRU, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli dilprowadzonego przez Wykonayytedzie
ocenigd zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

ZRU maze pobiera probki materiatdw i prowadgibadania niezaklmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to ZRU poleci
Wykonawcy lub zleci niezamemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédno



materiatdw i robét z dokumentacprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.6. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecrgwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
— Polsky Normg lub
— aprobai techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumendyvgymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotetizie posiada te dokumenty, okétajace w sposdb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bad®da
dostarczone przez WykonagZRU.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetrigych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik robo6t (zwany dalej dziennikiem budowy)

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy da

czytelne, dokonane trwattechniky, w porazdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungd®ta oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ZRU.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolneri:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez ZRU programu zapewnieniagakictharmonogramow robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementow robat,

— przebieg robdt, trudrgei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia ZRU,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robdt zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robot podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazki z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apisev dokumentacii
projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



— dane dotycace jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki pragpadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediazone

ZRU do ustosunkowaniacsi

Decyzje ZRU wpisane do dziennika budowy Wykonawaapisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje ZR&Jubtosunkowania i Projektant nie jest

jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@Wykonawcy robaot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegst kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przepreease w sposéb cigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilidah Wykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fakoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru rob6t. Winny by udostpnione na kade zyczenie ZRU.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodufgoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla ZRU i przedstawiane do wdl na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokatacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu ZRU o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru kzda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji ZRU nagmie.



Obmiar gotowych robét dalzie przeprowadzony z eztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi ZRU.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtgici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;j.

Jesli SST whaiciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdgdab
zaakceptowane przez ZRU.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestuycych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catlym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob aiglty zachowanie doktadidoi
wg norm zatwierdzonych przez ZRU.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzelbeda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réwaku miejsca szkice madpy¢ dolaczone
w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostamgodniony z
ZRU.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reajizulegra zakryciu.



Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ZRU.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denmlzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem ZRU. Odbigdhe przeprowadzony niezwtocznie, niezpij

jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o
tym fakcie ZRU.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentowierajacych

komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowmia konfrontacji
z dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbi6or czséciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze d@pwym rob6t. Odbioru robot
dokonuje ZRU.

8.4. Odbidér koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru kitowego robot

Odbior kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru kdcowego lrdzie stwierdzona przez

Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiagoimem na pimie o tym
fakcie ZRU.

Odbior kacowy robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez ZRU zakczenia robot i przygcia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajgego W obecriti
ZRU i Wykonawcy. Komisja odbiergta roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow badlai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ké@cowego robot komisja zapozna girealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub robot uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydao ustali
nowy termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona patear, oceniggc pomniejszon wartasé
wykonywanych roboét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kewowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickerego roboét jest protokot odbioru
koncowego robot spoazizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobawany przygotowanastpujace dokumenty:



1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2.szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentdw umowy i ew. uzupetriag
lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiar6w (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,
7.0pink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriisz,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsrzgych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot wiacicielom uradzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kKeowego, komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy
ponowny termin odbioru kacowego robot.

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriaap xda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotraewihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrckevy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk

obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtaw ptatngci jest wartd¢ (kwota)

podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniac wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST

I w dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

- warteé¢ zwytych materialtbw wraz z kosztami zakupu, magazymiaaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pdrednie (w tym. m. innymi organizacja zaplecza) kzalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniagsido wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w SST
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdllnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z ZRU i odpowiednimatytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kppijektu ZRU i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posfpu robdét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva
ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaajhu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier swiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj@djP. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U. nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zmianami).



SST 001 Rozbiorka elementow drog

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrej\yymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z rozbiork elementow drog w ramach remontu drogi powiatow&398,
Kanidwek- Dankowice - Stara Wdewraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego.(km
7+282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i konorait przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia nggtijacych robot:

— rozebranie nawierzchni z kostki betonowej
— rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiork elementow drég i ogrodae maze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez ZRU:

- tadowarki,

— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,



— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmuisunicie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektova lub wskazanych przez
ZRU.

Jeli  dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaagjiwentaryzacyjnej lublfi
rozbiérkowej, ZRU mee polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mina wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob zaakceptowany
przez ZRU.

Elementy i materiaty z rozbiorki stegiec wtasnacia Wykonawcy.
Powinny one b§ usunéte z terenu budowy i sktadowane na jego koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych roboét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow, rob6t zwiazanych z rozbiérk elementéw drég jest:

— dla nawierzchni- th(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
Szczegobtowe zasady ptatodokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidnkicelu ponownego jej aycia, z
utozeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatdbw z rozbiorki,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu.



SST 002 Wykonanie wykopoéw w gruntach 1-V kateqorii

Kod CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotycce wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach |-V kategorii w ramacbmontu drogi powiatowej 4489S,
Kanidwek- Dankowice - Stara Wiewraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego.(km
7+282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniwjsza SST hdzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo0t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmujykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
(kat. 1-V), a w szczegolrioi:

- robo6t ziemnych wykonywanych koparkami z przeweezem urobku na miejsce skladowania
- 0czyszczanie rowOw z namutu
- 0Czyszczanie przepustow z namutu

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgétenia zostaty podane w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Ogolne wymagania dotyaze materiatow podano w OST w pkt 2.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w OST pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia rob6t
Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w OST pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkddgzerynikajpcych z nieprawidlowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie,pes®b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody ZRU.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimmopby¢ bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkiad. O ile ZRU dapwczasowe skitadowanie odspojonych
gruntow, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajé go do gébokasci okoto 0,5 metra povagj
projektowanych rgdnych rob6t ziemnych.
5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorabemnych powinno spetria
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Minimalna wartos¢ Is dla

Strefa korpusu ruchu mniejszego od
ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t

) 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyih spetniagg wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢c do wartdci I,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najegpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wakbwskanika zagszczenia. Maliwe
do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji ZRU.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbavarstwy gruntu
(nadkitadu) powyej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0i,3 metra.



Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu €apma si po nim
jedynie ruch maszyn wykoragych t czynnd¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obeiza Wykonawe rob6t ziemnych.

5.4 Oczyszczanie rowOw i przepustow z namutu

Oczyszczenie rowow z namutu obejmuje

-usungcie trawy i rélinnosci
-wydobycie namutu z rowu poza réw z rozplantowaniem
-wyprofilowanie dna i skarpy z odrzuceniem nadmiginuntu

Oczyszczenie przepustow z namutu obejmuje:

- wydobycie namutu z przepustu
-odrzucenie na przylegty teren i rozplantowaniem

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 7.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroloawargodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentamjojektowej i SST. W czasie kontroli
szczeglla uwag: nalery zwrdck na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogargzaaich wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét iigtozakdiczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agen okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu, lub mb (metr iey)
oczyszczenie rowu i przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
Szczegobtowe zasady ptatodokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— rozplantowanie urobku na odktadzie ,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— rekultywacg; terenu,

— ew. opfat za skladowanie urobku.



SST 003Scinanie i uzupetnianie poboczy

Kod CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w ramagnontu
drogi powiatowej 4489S, Kanidwek- Dankowice - St&v&s, wraz z systemem odwodnienia
ulica Stowackiego (km. 7+282-7+932) w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy
zleceniu i realizacji robo6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t z@anych ze
scinaniem zawyonych poboczy | uzupetnianiem zaoinych poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymani
sie¢ pojazdéw, umieszczenia udzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, staca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odkiad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne
poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowezujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,\Whagania ogolne” pkt 1.5.
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada&v OST
pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.



3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej OST powinien
wykaza& si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— rowniarek z transporterendcfnarki poboczy),

— rowniarek do profilowania,

— fadowarek czotowych,

- walcow,

— piytowych zagszczarek wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej OST, mma korzystéd z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewomuatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomec topat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadzi od krawedzi pobocza do krawdzi nawierzchni,
zgodnie z zalbonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podcZemania poboczy naky rozplantowa.

Grunt pozostaty w poboczu nalespulchné na gkbokaos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskaznik zagiszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosto
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodrfrN-
B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysgpowania ubytkow (wgbien) i zanzenia w poboczach natg je uzupetnd
materiatem o wisciwosciach podanych w SST 009.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.



6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skigekzanki wedtug SST 009.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej
1 |Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniagcej
2 Wllgotngég’ qptymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajcej
3 Wllgotn(ﬁé optymalna gruntu w 2 probki
$cietym poboczu
4 Wsk&nlk zag:szczenia  na 2 razy na 1 km
scinanych  lub  uzupetnianygh
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakazeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwas¢ oraz zakres pomiaréseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna ¢ztotliwos¢
pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razyna 100 m
Rowna¢ podiuzna co 50 m
3 | Roéwna¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny ¢bygodne z dokumentagcj projektovs, badz
uzgodnione z ZRU z toleranct 1%.

6.4.2. RoOwna¢ poboczy
Nierownaici podtwzne i poprzeczne natg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat, nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagédne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensaprojektows, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Szcego6towe zasady ptatwod okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frrob6t obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— $ciecie poboczy i zagszczenie podim,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,

- rozlozenie materiatu,

— zagzszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniggz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboygter
2. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar me@nnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.



SST 004 Korytowanie wraz z profilowaniem | zagszczaniem podiga

Kod CPV 45211000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej]STP @ wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a gruntowego w ramach remontu drogi powiatowej &}8Raniéwek-
Dankowice - Stara Wi wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego. (kRit282-7+932)
w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST é&dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazatoa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogoélne” pkb1
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.6.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fike ustawianym lemieszem; ZRU p®
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmvgskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygpn.

Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu
podiaza.



4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 4
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@@0 ,Wymagania ogoélne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przed rozpogeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest
mozliwe wytacznie za zgogl ZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbywa& si¢ ruch budowlany, niezwrany bezpé&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny ky
wczelniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub
w inny sposOb zaakceptowany przez ZRU. Rozmiesiezpalikow lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wikszych ni
co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc nalegy dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadibét o matym zakresie. Sposéb
wykonania musi b§ zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemnby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wlbwany w nasyp lub odwieziony na odkfad
w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w
pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzé, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycltedraych podiaa. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem bylty o co najmniegrd wyzsze ni projektowane rane
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulkehnié podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez ZRU, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla
gornej strefy korpusu, w ikgi koniecznej do uzyskania wymaganychdiych wysokéciowych
I zagesci¢ warstwe do uzyskania wartoi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.



Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przez ZRU.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zageszczanie podim naley kontynuowé& do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia nalgy okreslac zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna wartos¢ Is dla

Strefa korpusu ruchu mniejszego od
ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robo6t

) 0,97
ziemnych

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgog podize uniemdliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontr@l zag:szczenia naley oprze€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdérnego i pierwotnegwdutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna By rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie prazygstnatychmiast do ukladania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykfad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany prze2JZR

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezldnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on
na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@m nie mae r&ni¢ sig od szerokici
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.2.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)



Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy taty
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata.

Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentag;j
projektowg z toleranci + 0,5%.
6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.
6.2.5.Zagsszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okr&lony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje siporownanie wartei modutdow
odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrelonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
gruntu poditga powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +
10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie daglgikdsci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagagodlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamyagbdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{d@&T i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
Szczegobtowe zasady ptatodokresla umowa.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpheamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusnaaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podta,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa  mineralne. Badania. = ©zaaie
wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoodu

odksztatcenia nawierzchni podatnych i podi@rzez
obcigzenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enamawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SST 005 Podbudowa z ttucznia kamiennego

Kod CPV 45233140-2

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSsa wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia w ramachorgu
drogi powiatowej 4489S, Kanidwek- Dankowice - Stv@s, wraz z systemem odwodnienia
ulica Stowackiego (km. 7+282-7+932) w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonywaniem podbudow z ttucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujeg¢sizgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentac;ji projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgaga st z jednej
lub wigcej warstw nénych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.2. Pozostate okédenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogolne” pkb.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
OST ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@wucznia, wg PN-S-96023 [9],
Sa:
— kruszywo tamane zwykte: ttucée kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.



2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nade uzy¢é nastpujace rodzaje kruszywa, wediug PN-B-
11112 [8]:
— tluczeir od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

ZRU mae dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, agbrspérod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymaganostan okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna Wy zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
— klasy il - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbuddéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo
gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ihtia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il| Klasa
Il

1 |Scieralngé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:

a) po petngj liczbie obrotéw, % ubytku masy, |nie 35 50
wigcej niz: 40 50
- w thuczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 petnegj liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, |nie
wigcej niz:
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nje
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych | i2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odpornéc¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714419
[5], % ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych | i4,0 10,0
przeobraonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dziatanie ~mrozu  wedtig
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg PN-Bt

06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

nie wiccej niz: 30 | nie bada
-w klifcu nie badg gje

- w thuczniu sig | nie bada

Sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ikdia w zalenosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]



Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarst| Podbudowd
wowa lub | pomocnicza
podbudowg
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych i 0,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz: 3 4
- w thuczniu 4 5
- w klincu
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m,
nie 75 65
mniej nk:
- w thuczniu i w klacu 15 25
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej
niz: 15 20
- w thuczniu i w klacu
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej
niz:
- w thuczniu i w klacu
2 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, wg PNt
B-06714-12 [1], % m/m, nie wcej niz:
- w thuczniu i w Kkliacu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada si| nie bada s
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych|,
barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w kliacu, barwa cieczy nie
ciemniejsza wzorcowa
niz:
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy e by
studzienna lub z wodamu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ip@m
wykaza& si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,



d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klhcem,

e) szczotek mechanicznych do ustami@ hadmiaru klica,

f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich darkowego dogszczenia,

g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wagzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 4

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem annmaterialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudowttucznions powinno spetni@ wymagania okrdone w SST 004
.Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnaduytozona na podiau zapewniagcym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudow
tluczniowg powinna by utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie pozHo

W przypadku zastosowania pauizy warstw podbudowy ttuczniowe] a spoistym
gruntem podiga warstwy odcinacej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek
nieprzenikania citek drobnych, wyrany wzorem:

—<15
85
gdzie:D;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstigy odcinagcej albo
odgEzapce],
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podiaa.
Podbudowa powinna bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagjprojektows lub wedtug zaleade ZRU, z tolerancjami oké&onymi w
niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarpadbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez ZRU.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufiwiiaé¢ nackgniecie sznurkow lub
linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie te by po zagszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru nagkgzych ziarn ttucznia. Maksymalna grgbavarstwy



podbudowy po zagzczeniu nie mae przekracza20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20
cm naley wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByroztozone w warstwie o jednakowej grudog przy wyciu
uktadarki albo réwniarki. Gruldo roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu i zaklinowaniu agineta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma praejami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nm@ejszym ni 30 kN/m. Zagszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozmdczie od krawedzi i stopniowo przesuwa
sig pasami podinymi, czsciowo nakiladajcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawmapoczé sie od dolnej krawdzi |
przesuwa sie pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, graywatowaniu kruszywa
grubego nalgy roztazy¢é kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklimmwa kruszywa
grubego. Do zagpzczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnn
18 kN/m, albo ptytow zag:szczarlg wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m
Gruba¢ warstwy Iiznego kruszywa drobnego powinnacébtaka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaly wypetnione krusaywdrobnym. Jeeli to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa dredpm naley powtarzé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowarstw kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego haleisu¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wydtanead powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym mni50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasjpne] warstwy, powinna Igy
utrzymywana w dobrym stanie. z&8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadZRU,
gotowa podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraviktych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obaiza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykdéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamyiniki tych badéa ZRU w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okrédone w pkt
2.3 itablicach 1i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Cz¢stotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwoi¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.



Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne | Maksymaling
iloci bada | po'h .
na dziennej W'erfj% nia

dziatce dpo u-
roboczej jc;\'éﬁga
badanie (rf)

1 |Uziarnienie kruszyw

2 |Zawartg¢ zanieczyszcze obcych w 2 600

3 | kruszywie

Zawartg¢  ziarn  nieforemnych  w
kruszywie

4 |Scieralng¢ kruszywa 6000

> Nasa‘k“W(,)SC kruszywa . . | przy kazdej zmianie

6 |Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozu srodta pobierania

7 |ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych

materiatow

6.3.2.Badania whaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierd w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane ZRU.

Badania peilne kruszywa, obejmeg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3 powinny by wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie
jakosci robot i zawsze w przypadku zmianyddta pobierania materiatdbw oraz na polecenie
Inzyniera. Probki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposob losowy,
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theczni
kamiennego

Lp. |Wyszczegodlnienie bada pomiarowf,  Minimalna czstotliwos¢
pomiarow

1 |Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb ciglty planografen

> |RéWNGE o
ownaic podizna albo co 20 m tat na kadym

pasie ruchu
Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na j

5 |Rzedne wysokéciowe krawedziach




Cd. tablicy 4

6 |Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kkalej

dzialce roboczej, lecz n
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadz
niz raz na 2000 M

8 |Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 A

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@anie osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna gy wicksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wadtowskazan w dokumentacji
projektowe;.
6.4.3.Réwnai¢ podbudowy

Nierébwnaci podiwzne podbudowy naky mierzyt 4-metrove fata lub planografem,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancgi + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&znice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mige r@zni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczep cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.7.Nosnas¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spéiniymagania dotycce nénosci, podane w
tablicy 5.



Tablica 5. Wymagania 8nosci podbudowy zasadniczej w zahesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM WitdrnyM |
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocnicaerzony ptyt o srednicy 30
cm, powinien by wickszy od 50 MPa.
Zagszczenie podbudowy nale uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu

odksztatceniaM{ do pierwotnego modutu odksztatceid. jest nie wegkszy od 2,2.
I
Me < 22
M E

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktoére wykazuyicksze odchylenia cech
geometrycznych od ok§®nych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zostamykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5 cm
I nie zapewni to podparcia warstwom gy lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefgrubaé, do potowy szerokiei pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pa)padotazenie materiatu i powtdrne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubdg¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona
naprav¢ podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigtebokas¢, zgodnie z decyzjZRU, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrdbwnane i ponownie zggczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robéttggasponowny pomiar i ocena grudm
warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfine do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez ZRU.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonaweadlpudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie ngnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagagodlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamyagbdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST pkt 9.

Szczegotowe zasady ptatebokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy tluczniowej obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podia,
- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,
— zagzszczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie
zawart@ci zanieczyszczaeobcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie skfadu
ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie
ksztaltu ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie
nasakliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie
mrozoodpornéci metody bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie
zawart@ci zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie
scieralngci w bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famar®
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowawi@@chnia

z thucznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utod
odksztatcenia nawierzchni podatnych i pado
przez obcizenie ptyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédeno
nawierzchni planografem i tat



SST 006 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukimych

Kod CPV 45233140-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej]STP @ wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kokstiaych
nawierzchni w ramach remontu drogi powiatowej 448R8niowek- Dankowice - Stara Wie
wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego (kA282-7+932) w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych
Z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyinyezed utéeniem nasipnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogoélne” (k5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
OST ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw egmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §&,zgod ZRU.



2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowe] podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C72d2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnynhwierzchni
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza 2ycie (kg/nf)
Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 |Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno lgyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i
stanu jej powierzchni i zaakceptowane przez ZRU.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie m@gowodowa utraty cech lepiszcza i obmnia jego
jakosci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzadzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpst wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanychtomowych lub zelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkéw, jakie podano diarnikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina
duzej powierzchni cieczy ,kiaucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s wzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by
wykonana z twardych elementéw czysmozxh i shiy¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powipoaiada
migkkie elementy czyszeze i shtwy¢ do zamiatania. Zaleca ¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.



3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka
powinna by wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i
regulowanie nagpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

— predkaosci poruszania siskrapiarki,

— wysokaici i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢byzolowany termicznie tak, aby byto
mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiaélaktualnewiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewnirozktadanie lepiszcza z tolerasmci 10% od ilgci
zatazone).

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 4
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych Ilub samdotwych,
posiadajcych izolacg termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dgse¢m wody.

Emulsja mae by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiep® nie eda korodowaty pod wptywem emulsji i nieztl
powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone dewozu emulsji powinny léyprzedzielone
przegrodami, dziebymi je na komory o pojemioi nie wickszej ni 1 nt, a kada przegroda
powinna mi€é wykroje w dnie umeliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub sktadowania enqdsyinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniuznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy uyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby ywpdd cénieniem. W
miejscach trudno doginych naley uzywa¢ szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfrednio przed skropieniem warstwa powinn& lbgzyszczona z kurzu
przy uzyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinn&mczyszczona.



Jezeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczem 20
nastpi¢ dopiero po wyschrciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych
nawierzchnia mae by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocaé Si¢ po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno daginych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny mei sic w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZC]
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20do40”
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulgjnalezy ogrz& do temperatury zapewnaggej wymagan lepkasc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibya
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rhnpdla umaliwienia penetracji lepiszcza
w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji czas ten
wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utéaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wy&wca powinien
zabezpieczy skropior warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny
ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadaidbne skropienie
warstwy w celu okrdenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymagane;j
ilosci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym, Wykonawca
powinien kontrolowa dla kadej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

Lp. Rodzaj lepiszcza Kont,r()_lovx{ane Badanie
wiasciwosci wedtug normy
Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza



Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczani@ici rozkiadanego lepiszcza i
kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagagodlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST ,Wymamagbdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST pkt 9.
Szczegobtowe zasady ptaticookresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezBaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wadlb wyciem spgzonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze
Cena 1 mskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasfpltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnioAEIN do

nawierzchni drogowych



10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $db rozkiadanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP&563#/92 z dnia 1992-
02-03.

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.



SST 007 Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralnasfaltowymi

Kod CPV 45233220-7

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSsa wymagania dotycre
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paaigo
podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi w rameaemontu drogi powiatowej 4489S,
Kaniowek- Dankowice - Stara Wiewraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego.(km
7+282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i padiego podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi (warstwy profilujcej).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w
celu wyréwnania jej nierowrici w profilu podhznym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate okdenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogoine” pkb.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padawn
OST ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i
wbudowywanych na gaco, naley stosowé kruszywa spetniage wymagania okéone w SST
008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 2.

2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze nalgy stosowa
wypetniacz wapienny spetnigy wymagania podane w SST 008 ,Nawierzchnia bitamaé
pkt2.



2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetria wymagania okrdone w SST 008 ,Nawierzchnia
bitumiczna” pkt 2.

2.5. Sktadowanie materiatlow

Dostawy i skiadowanie kruszyw, wypetniaczy i lggs powinny by zgodne z
wymaganiami okrdonymi w SST 008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekemimo-asfaltowych zostat
okreslony w SST 008 ,,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 4

4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinsgetnig wymagania okrdone w
SST 008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powingpetnid wymagania okrdone w
SST 008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbwym okreslone w SST 008
»-Nawierzchnia bitumiczna” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania skladnikow i ich masa a okrelone w SST 008
»-Nawierzchnia bitumiczna” pkt 5.

5.4. Zaréb probny
Zasady wykonania i badania podano w SST 008 ,Nawfaia bitumiczna” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwanie profilu masa mineralno-
asfaltowa



Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idipmego
powierzchnia podbudowy powinna zastaczyszczona z fmego kruszywa, piasku oraz
skropiona bitumem. Warunki wykonania oczyszczersieropienia podbudowy podangws SST
006 ,,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcgjriy

Powierzchrg podbudowy, na ktérej grubéd warstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od
grubagci minimalnej uktadanej warstwy wyrownawczej, nglesfrezowé na gebokas¢
pozwalajca na jej utaenie.

5.6. Ukfadanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzataiona jest od grubioi kruszywa w
mieszance. Najwkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekrac@gb grubdci uktadanej
warstwy. Przed przygpieniem do ukladania warstwy wyrownawczej Wykonavpzavinien
wyznaczy niwelet ukiadanej warstwy wzdiu krawedzi podbudowy lub jej osi za pompc
stalowej linki, po ktérej przesuwagstzujnik uradzenia steracego uktadark

Maksymalna grubid ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm.
Przy grubdci przekraczajcej 8 cm warstw wyrOwnawca nalezy wykona w dwu lub wicej
warstwach nie przekracaaych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrdwnawca uktada st wedtug zasad okéonych w SST 008 ,Nawierzchnia
bitumiczna” pkt 5.

Zagszczenie  warstwy  wyrébwnawczej z  mieszanki  minerasialtowe]
wyprodukowanej i wbudowanej na goo odbywa s wedlug zasad podanych w SST 008
»-Nawierzchnia bitumiczna” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zagszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca
robét, na podstawie przeprowadzonych préb, przedZtRU do akceptacji sposéb zggczania
warstw wyrownawczych w zataosci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyroéwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrangj podbudowy we wéaiwym
stanie, a do czasu ulzenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia
podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénéadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w SST 008 ,Nawierzchnia biicana” pkt 6, w zakresie obejnagym
badania warstw facych ponkej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano
w SST 008 ,,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by zgodne z okridonymi w SST 008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt6.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagodlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamyagdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naldo robot ulegagcych
zakryciu. Zasady ich odbiora skreslone w OST ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

Szczegotowe zasady ptatebokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszamkineralno-asfaltow
obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzeir obcych,
— rozicielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zadtnymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanynma gonco s podane w SST
008 ,Nawierzchnia bitumiczna” pkt 10.



SST 008 Nawierzchnia bitumiczna

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrej\yymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwazanych z wykonywaniem bitumicznych warstw konstjukawierzchni w ramach
remontu drogi powiatowe] 4489S, Kaniéwek- DankowiceStara Wi¢, wraz z systemem
odwodnienia ulica Stowackiego (km. 7+282-7+932) anRowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i konoraigt przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robdt zganych z
wykonywaniem warstwy wyrownawczej i wzmacn@gj z betonu asfaltowego.

» Warstwa wizaca gr. 4 cm z BA 0/12,8.

* Warstwascieralna gr. 4 cm z BA 0/12,8.

* Warstwa profilujca zmiennej grubi- jak warstw wzmacniajca.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeigiacza mineralnego o
okreslonym skiadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno - asfaltowa (MMA) - mieszamkaeralna z odpowiedsiiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrglony sposéb, spetnigga okrélone
wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu do
materiatdbw mineralnych oraz zgkisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgimi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineraasfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej wiaciwosci sa zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek probny - odcinek warstwy nawierzchni (agtkci co najmniej 50 m) wykonany
w warunkach zblonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prapyztu i
uzyskiwanych parametrow technicznych robaot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) - obgtenie drogi ruchem samochodowym, wagae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas rucludolz.



1.4.11. Pozostate ok&enia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST Wymagania ogolne” pki.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pades OST pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.
W zalezndéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 1 2.

2.3. Polimeroasfalt
Polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM i posiadaprobat technicza.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spetniagy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstergralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma.\ga’nig wobec ma_t_erialéw
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1lub KR 2| odKR 3doKR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych | kI I, II; gat.1,2 | Kl I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL. 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wa@l. I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80




1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance

innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadtbowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzadgej, wyréwnawczej i wzmacniaje z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 Il;gat.1,2 | kl. 1, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego Wkl I, II; gat.1, 2 | kL. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kl. I; gat. 1

2.5.Kruszywo

W zaleznoéci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicach 1 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974.
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania okéone w
WT.EmA-99 [14].



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni bitumicznych

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z mas bitumicmyowinien

wykaza& si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- Wytwérni (otaczarni) o mieszaniu cyklicznym lubaghym do wytwarzania mieszanek
mineralno - asfaltowych o min. wydagw 100 Mg/godz.

— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcéw lekkich,srednich i cézkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszczacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Transport asfaltow drogowych rm®odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep ZRU.

4.2 .2 .Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM i
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviato
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkdva

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiyaseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.



4.2 5.Mieszanka mineralno - bitumiczna

Mieszank mineralno - bitumiczgprzewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozidun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@awvan

Zaleca s} stosowanie samochodow termoséw z podwojn§eianami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno - asfaltowe]

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym z ZRU, Wykwca dostarczy ZRU do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno -akstvej oraz wyniki badalaboratoryjnych
poszczegoblnych sktadnikéw i prébki materiatéw poterav obecnéci ZRU do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna s§ui€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna i profilupca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy wyréwnawczej i

wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweiressfaltu podano w tablicy 4.
Sktad mieszanki mineralno - asfaltowe] powinien¢ hystalony na podstawie bada

probek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawirspetni@ wymagania podane w

tablicy 5 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwacieralna i profilugca z betonu asfaltowego powinna speiniaymagania

podane w tablicy 5 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wyrOwnawczej
I wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweiresfaltu.

Rz¢dne krzywych granicznych
uziarnienia MM w zalenosci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek sit KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO
do 20
Przechodzi prze
31,5
25,0 100
20,0 87+100
16,0 77+100
12,8 66+90

9,€ 56+81




8,C 50+75
6,3 45-67
4,0 36+55
2,0 25+41
zawartaé
ziaren > 2,0 mm (59+75)
0,85 16+30
0,42 9+22
0,30 7+19
0,18 5+15
0,15 5+14
0,07¢ 4+7
Orientacyjna zawartgé asfaltu w
MMA, % m/m 4,0:5,5
1) Tylko do warstwy wyrOwnawczej

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralnofaltagvych i warstwy wyrownawczej
(o zmiennej grubgei) oraz wzmacniagej (grubdci 11 cm) z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,

Lp Wihasciwosci warstwy whzacej,
wyréwnawczej
wzmacniagcej w zalenaosci od
kategorii ruchu
od KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa > 16,0 £22)Y
Stabilnd¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze 6Q, >11,0
zag:szczonych 2x75 uderzeibijaka,
KN
Odksztatcenie probek jw., mm od1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., od 4,0 do 8,0
%(Vv/v)
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni (w <750
probkach jw., % -
6 | Grubd¢ warstwy w cm z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 16,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 20,0 mm od 7,0 do 10,0
od 0 mm do 25,0 mm
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

J

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c zeszyt nr 4
[16],dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) dla warstwy wyrownawczej

3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym,
skanalizowanym, itp.




5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszeniewymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej miekzamneralno - asfaltowej.

Dozowanie skladnikbw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe
I zautomatyzowane oraz zgodne z regepPplopuszcza gidozowanie okjtosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jego eptasci w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skiadnikéw
powinno by sterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania sktadnikbw mpwynost: jedna dziatka elementarna wagi, walylie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onéljozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrtosil 145 C do 165 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.
Temperatura mieszanki mineralno - asfaltowej poaiwynost od 146 C do 176 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ lyyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nierownaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nierowéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Polae pod_ vyarst\q
wzmacnhiagca
1. | Drogi klasy G i Z 12

W przypadku gdy nierowrici podiaza @1 wigksze od podanych w tablicy 6, pogéonaley

wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego tqg@dnaley skropt emulsj

asfaltova lub asfaltem uptynnionym. Zalecanestoasfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub

uptynniacza podano w tablicy 7.

Powierzchnie czotowe kraumikéw, wlazéw, wpustow itp. usdlzeh powinny by pokryte

asfaltem lub materialem uszczela@jm zaakceptowanym przez ZRU.

Tablica 7. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwsy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/f
Podtaze pod warstw asfaltova
1. | Nawierzchnia asfaltowa o] 0d 0.2 do 0.5
chropowatej powierzchni ' '

L Podtaze do wykonania warstwy
P- Z mieszanki betonu asfaltowego




5.5. Pojczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozoma warstwe nalery skropt emulsy asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaenia m¢dzywarstwowego.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdg uptynniacza podano w
tablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwsy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Polaczenie nowych warstw | emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/fh

=

Podbudowa asfaltowa

2. | Asfaltowa warstwa 0d 0,3do 0,5
wyréwnawcza lub
wzmacniagca

Skropienie powinno Ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; oreyjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/nf emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildci od 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raggiaczarki.

Pokczenie warstwy wzmacnigjej z istniejca podbudow (KM 9+336,33) nalgy
wzmocnt na szerok& 1 m geosiatk

5.6. Warunki przystapienia do robot
5.6.1. Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni bitumicznej @ by uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczacesukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtazu, podczas opaddw atmosferycznych oraz silnegowiat> 16 m/s).

5.6.2. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno - asfajidw jest
zobowgzany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawadoi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zwartéei sktadnikbw mieszanki mineralno - asfaltowej wergim skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 9.

Tablica 9. Tolerancje zwalo sktadnikow mieszanki mineralno - asfaltowej wzigim
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczdjlpmmetod ekstrakcji, % m/m

Lp. Sktadniki mieszanki Mieszanki mineralno - asfaltowe dg
mineralno - asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 3 do KR 6
Ziarna pozostage na sitach o oczkach #




1. | mm: 31,5; 25,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; +4,0
4,0; 2,0

2. |Ziarna pozostare na sitach o oczkach # +2,0
mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3. |Ziarna przechodice przez sito o oczkach +15
# 0,075 mm
4. |Asfalt +0,3

5.7. Wykonanie warstwy bitumicznej

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnatbybudowywana uktadaskwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébp warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinné bisza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyiske bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndsnie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zageszczanie nalg rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia
utozonej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 5.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno byrowno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyep®ma asfaltowo-kauczukoww Sposoéb
wykonywania z4cz roboczych powinien kdyzaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmr-asfaltowej i przedstadvivyniki tych
bada ZRU do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Cz¢stotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevain
asfaltowej podano w tablicy 10.



6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny k& zgodne z receptlaboratoryja z tolerancy okreslona w
tablicy 10. Dopuszczagsivykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 10. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno - asfaltowe)j.

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 50
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500
Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wihasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

. \ ‘¢ cil
mineralno-asfaltowe; dozor cagly

6 | Temperatura mieszanki mineralnp-kazdy pojazd przy zatadunku i w

asfaltowej czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1 1 1p.8 - badania magby¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralasfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralafaléowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaoveenego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaljop@ega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w
SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowe]



Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na aze@nzualnej jej wygidu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudoamgia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na probkach zagzczonych
metody Marshalla. Wyniki powinny byyzgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i
Z betonu asfaltowego podaje tablica 11.

pomiardw wykonanych warstw nawierzchni

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Rowna¢ podiuzna kazdy pas ruchu planografem lubgato 10
warstwy m

3 | ROwna¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5m
warstwy

4 | Spadki poprzeczne warstWiO razy na odcinku drogi o diugm 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtu
6 | Uksztaltowanie osiw dokumentacji budowy
planie
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni dg
3000 nf
8 | Zlacza podiuane i cata dlugeéc zlacza
poprzeczne
9 | Krawedz, obramowanie |cata dtugéc
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggla
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni dg
3000 nf
12 | Wolna przestrzew jw.

warstwie

6.4.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna¢ bygodna z dokumentac)
projektow, z tolerangj + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej iej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej
strony co najmniej o grul8é warstwy na niej potoonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROéwna¢ warstwy



Nierownaci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzavg
BN-68/8931-04 nie powinny lBywicksze od podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Dopuszczalne nieréwagowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa wzmacniaga

1. | Drogiklasy GiZ 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerang +
1cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z toleranci
5cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna byyzgodna z grubiwia projektows, z tolerangj £ 10 %. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o grubo projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgnot5 mm i
warstwy o grubéci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3
do 5 mm ponad ich powierzchpiWarstwy bez opornikbw powinny &y wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigednolita tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spekanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwahsfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensapyojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkti #N-S-96025:2000 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

Szczegobtowe zasady ptatodokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym prejekobrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatdw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno - asfaltowej tfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kreaei urzadzeir obcych i krawgznikow,

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenado nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek

PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuwzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

PN-C-04024:1991 Ropa naftowaprzetwory naftowe. Pakowanie, znakowa
i transport

PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uphpme AUN do nawierzchni
drogowych

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody bhadanas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych



SST 009 Nawierzchnia ttuczniowa

Kod CPV 45233220-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogollnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru nawierzchni tluczniowej w rarhatcemontu drogi powiatowe] 4489S,
Kaniowek- Dankowice - Stara Wiewraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego.(km
7+282-7+932) w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96028][

Nawierzchng ttuczniowa wykonuje sg, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowe;j:

bezpdrednio na podtau gruntowym przepuszczalnym,
na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotertmymi wzgkdnie na warstwie
odcinapcej - w przypadku podi@ nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lub &gej warstw z tlucznia i kiica
kamiennego, temcych na podieu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i
uzdatnionych do bezpedniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany praexhaniczne rozdrobnienie
skat litych, wg PN-B-01100 [1].
1.4.3. Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wyniko najmniej

jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiama frakcje lub grupy frakciji,
charakteryzujce s¢ ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-
01100 [1].

1.4.4. Tluczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.45. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskamneymiku rozdrobnienia w

granulatorach tamanego kruszywa zwyklego, chargkiggce s¢ chropowatymi
powierzchniami i foremnym ksztaltem ziarn ggmonych krawdziach i nareach, o
wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostale oké&enia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST ,,Wymaganialg” pkt 1.5.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST pkt
2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctiunczniowej wg PN-S-96023 [20hs

— kruszywo tamane zwykte - ttucie kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek
wg PN-B-11113 [16],

— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zateséci od kategorii ruchu, powinna byzgodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].

Dla drog obcizonych ruchem:

— $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2 i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ikdia klasy Il i Ill wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa lll

1 |Scieralnég¢ w bebnie kulowym (Los Angeles
wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku malsy,

N—r

nie wiecej

niz: 35 50
- w tluczniu 40 50
— wklincu
b) po 1/5 peinej liczby obrotow, % ubytku

masy w stosunku do ubytku masy po pelnej 30 35

liczbie obrotow, nie wicej niz:

2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], %
(m/m), nie wecej niz:
a)dla kruszyw ze skat magmowych| i 2,0 3,0

przeobraonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych




3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, niegeej niz:
a)dla kruszyw ze skal magmowych| i 4,0 10,0

przeobraonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu  wg
zmodyfikowanej metody bezpedniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie

wigcej niz: 30 nie
— w Klincu, nie bada| bada s}
- w tluczniu sig

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ikdia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @ 0,075 mm
odsianych na mokro, % (m/m), nieqeej niz:

- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowe] w ttuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej ai 75
c) zawart@¢ podziarna w tluczniu lub Kicu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w ttuczniu lub 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie ¢gej '

niz:

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-[16
[8], % (m/m), nie wgcej niz:
- w ttuczniu 40

- w klincu nie bada si

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych w ttucznip
lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy pie
ciemniejsza i

wzorcowa

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnegranulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci : mieszanki
mialu | gropnej
granulowa
nej
1 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-Bt 05 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wEej niz: ’ ’




2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22]
nie mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, wg

: 'Wzorcowa wzorcowal
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy rjie
ciemniejsza ri:

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [¥],

SRS 20 15
% (m/m), nie wgcej niz:

5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mniejmi | bada s}

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazsie mazliwoscia korzystania

Z nas¢pujacego sprztu:

- ukfadarek lub réwniarek do rézdelania ttucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30 kN/m, ew. walcéw
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wikyeggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowych
zag:szczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 kN/nf,

- przewanych zbiornikbw do wody (beczkowozOow) zaopatrzonyeh urzdzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beezriadw wod,.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze pod nawierzchni ttuczniowys powinno by przygotowane zgodnie z warunkami
0goInymi okrélonymi w SST 005 pkt 5.2.

Nawierzchnia ttluczniowa powinna bdyutozona na podhu zapewnigicym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie sgyan, pod nawierzchai
tluczniowa powinna by utozona warstwa odcingja albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pamzy warstwg nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem
poditaza warstwy odcinagej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaasizk drobnych,
wyrazony wzorem:



gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m® by po zagszczeniu mniejsza
od 7 cm.

Maksymalna grubi@ warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mee przekracza 20 cm.
Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno IByrozktadane w warstwie o jednakowej grédip przy wyciu
uktadarki albo réwniarki. Gruldo roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu i zaklinowaniu aginigto grub@¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@eniu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego
gtadkiego, o nacisku jednostkowym nie mniejszym 30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o
przekroju daszkowym powinno rozpaézsic od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podtuznymi, czsciowo nakiladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozgock od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi. Dobor walca
gtadkiego w zalenosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zahesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ | wytrzymatai¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokdci tylnych kot walca
z ktorej wykonano tlucze
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mzna zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestagic tworzy¢ fale, a ziarno
ttucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kedaca nie wttacza siw nawierzchn,
lecz miadzy sig na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego uglezaklinow& ja poprzez stopniowe
rozsypywanie klica od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowadep®75 do 4 mm przy
ciagtym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile ukfada gina niej od razu warstwgoérm) nie klinuje s¢, gdyz
niecatkowicie wypetnione przestrzeniegeizy ziarnami ttucznia powodujepsze zwjzanie obu
warstw ze soi Natomiast gorp warstwe nalezy klinowat tak diugo, dopdki wszystkie
przestrzenie nie zostamypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi& kruszywo wod tak czsto, aby
bylo stale wilgotne, co powodujege kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej
uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mana uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiap sSig slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.



Jeli dokumentacja projektowa, SST Ilub ZRU przewidemulenie gornej warstwy
nawierzchni, to nalgy rozsypé cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod
I wcierat, w zaklinowaml warstwe ttucznia, wytworzon papk: szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepuyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyrby gpapka
zostata wessana walpt warstwy. Waly walca natg obficie polewé woda, w celu unikngcia
przyklejania do nich papki, ziarn kbBa i tlucznia. Zamulanie jest zalerone, gdy papka
przestanie przenikav glab warstwy.

J&li nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy
dodawa rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 KkN/m lub plytowymi zggczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16N/m?), zagszczenie naley
przeprowadza wedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lecz Serapiania kruszywa
woda. Liczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecacsustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgpldba, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jéi nie byla zagszczana urglzeniami wibracyjnymi, powinna By
réownomiernie zajgdzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szeéhkeo okresie od 2
do 6 tygodni, w zwizku z czym zalecasiprzektadanie ruchu namde pasy przez odpowiednie
ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawiniki tych bada ZRU do akceptacii.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejsze]
specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowelery kontrolowa z czstotliwoscia
podan ponizej, nas¢pujace Wi&ECIwWosCi:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawardé ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naedne] dzialce roboczej z tynig
m?ksymalna powierzchnia nawierzchni przypackjna jedno badanie powinna wyrgo800
m-,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwosc¢ kruszywa, odporrnig kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrédia pobierania materiatow.

Probki naley pobierg w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.

Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane ZRU.

Badania peilne kruszywa, obejrmcg ocern wszystkich wiaciwosci okrelonych w p. 2.3
powinny by wykonane przez Wykonawz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii
robét i zawsze w przypadku zmiasydta pobierania materiatdbw oraz na polecenie ZRidbki
do bada pelnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaenv sposob losowy w obecém
ZRU.



6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierbhai ttuczniowej

Grubac¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej
w dwodch losowo wybranych punktach naz#te) dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wi
jednym punkcie na 400 Tmawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grébionawierzchni nie powinny przekracza
10%.
6.5. Pomiar n@dnosci nawierzchni

Pomiary nénaosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona piyta o srednicy 30 cm, zgodnie z
BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nalg wykona nie rzadziej ni raz na 3000 f lub wedtug
zaleca .

Nawierzchnia ttuczniowa powinna spelfiiwymagania dotyege ngnosci podane w tablicy
5.

Tablica 5. Wymagana #nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy ayciu ptyty osrednicy
30cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzn& za prawidiowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatcenia do pierwotnego modualkisztatcenia, mierzonych przyyeiu

ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 (11 : M < 2.2).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelraap wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostanodrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigte wymaga zostalm wbudowane,
to na polecenie ZRU, Wykonawca wymieni je naseiae, na wkasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujwigksze odchylenia cech
geometrycznych od okslenych w punkcie 6.3.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie
lub zerwanie na catgruba¢ warstwy, wyréwnane i powtdrnie zgggczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poagkonaniu nasipi ponowny pomiar i
ocena.

6.6.3. Niewtasciwa ngnos¢ nawierzchni
Jezeli nosnos¢é nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezlkkdne do zapewnienia wymaganegnasici, zalecone przez ZRU.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawckkaywtedy, gdy zarienie nénosci
nawierzchni wynikto z niewkiwego wykonania przez Wykonawmobot.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

Szczegobtowe zasady ptatodokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 Mnawierzchni tluczniowej obejmuije:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienteiwi zag;szczenie

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne.Zvddnazwy i okrélenia
PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie aidisvosci wodg

PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzyg@aiasciskanie
PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczaueralngci na tarczy Boehmego
PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzyg@at kamienia na

uderzenie (zwiztose)

PN-B-06714-12 Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaezan zawartgci
zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsitadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsrtattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasakliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamrozoodporngi
metody bezpdredni

PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamrozoodporngi
metod, krystalizacji

PN-B-06714-26 Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaezan zawartgci
zanieczyszczeorganicznych



PN-B-06714-42
PN-B-11104
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezérieralngci w bebnie
Los Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalneo dawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania
ocena zgodri

Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brueow Warunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawharia z tlucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywanie

Oznaczanie wskaka piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcenia naeimi podatnych i podia
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar régananawierzchni planografem i
lata.



SST 010 Chodnik z brukowe| kostki betonowej

Kod CPV 45233222-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne[STP @ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowej w ramach remontu drogi powiatowej 4489&)i6wek- Dankowice - Stara Wie
wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego (kA282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania OST

Niniejsza specyfikacjadalzie stosowana jako dokument przetargowy i kononargt
przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w k.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukonejonowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torie metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowavubdwoch warstwach patzonych ze
soly trwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate oki&genia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
OST pkt 2.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gknicé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnatlipwna i szorstka, a krayzie kostek rowne i
proste, wktsnigcia nie powinny przekracz®2 mm dla kostek o gruboi < 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe]

77



Tolerancje wymiarowe wynosgz

- na dhugdci + 3 mm,
- na szerokgci +3 mm,
— na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju ®&ezary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i bmzowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndiecechy fizykomechaniczne okiene w
tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. Cechy Warté¢
1 | Wytrzymatéd¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa, o
najmniej 60
a) srednia z szeiu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wce) niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamsania, wg
PN-B-06250 [2]:

a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie gaej niz 5
c) obnienie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do
wytrzymataci 20

prébek nie zamzanych, %, nie wicej niz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, 4
nie wigcej niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukovych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkow,
klasy nie niszej nz ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiade¢ wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zalmnych parametrach wymaganych dla produkowanegobuyro

2.3.3.Woda
Woda powinna byyodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki
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Do produkcji kostek brukowych stosujec sdodatki w postaci plastyfikatorow
I barwnikow, zgodnie z receplaboratoryjma.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszs wytrzymatgé, mniejsa
naskkliwos¢ | wieksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrkostce trwate wybarwienie. Powinny tocby
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowe;

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgnsk recznie.

Jali powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mana
stosow& mechaniczne uszlzenia ukladagce. Uradzenie sklada siz woézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, ghcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech
utozenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosujeg siibratory ptytowe z oston z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae § warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymatoi betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki
przewa@one @ na stanowisko, gdzie specjalne agtzenie pakuje je w fadii spina tama
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysastanie.

Kostki betonowe mma rownie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtal powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podinymi i poprzecznymi. Wskaik zag:szczenia koryta nie powinien by
mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
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Jezeli dokumentacja projektowa nie oki@ inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki
brukowej mana wykonywa bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o WP
35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna dywilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnad¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #we jest
utozenie dowolnego wzoru - wcagej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przez ZRU.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypeilnic piaskiem, a nagpnie zamiéc
powierzchn¢ utozonych kostek przy zyciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przyshpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugevabratory ptytowe z
ostorn z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkagszeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadz¢é od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowgiEh wolno uywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i
zamiac¢ nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymanjelegnacji -
moze by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawgdzzy producent kostek
brukowych posiada aprokaiechnicza.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentaaj projektow i
odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasia:
— gfebokdici koryta:

— 0 szerokéci do 3 m: +1cm,
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— 0 szerokéci powyzej 3 m: =2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréia wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiwznych polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektows oraz pkt 5.3
niniejszej OST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovgoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgoditowykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami
pkt 5.5 niniejszej OST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy pray des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrsgi chodnika

Sprawdzenie rowrgi nawierzchni przeprowadzanalery tata co najmniej raz na
kazde 150 do 300 Mmutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hi
raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwié pod tak 4 m nie powinien przekracza
1,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podhimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac
pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoo 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wnitach zatamania niwelety nie
mog przekraczé+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortywalery szablonem z poziomig co
najmniej raz na kale 150 do 300 fchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowamegblu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowe;
kostki betonowe.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i

wymaganiami ZRU, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$ei podano w OST D pkt 9.
Szczegotowe zasady ptatebokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta,
ew. wykonanie warstwy odszapcej,
wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczasd®eralngci na
tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad,

oo

wymagania i ocena zgodsw
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie svska
piaskowego.
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SST 011Scianki szczelne jako konstrukcje docelowe

Kod CPV 45262425-6

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikagichhicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zwdanych wykonaniemicianek szczelnych jako
konstrukcji docelowych w ramach remontu drogi pdoxneej 4489S, Kaniéwek- Dankowice -
Stara Wig, wraz z systemem odwodnienia ulica Stowackiego . (kim282-7+932) w
Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna (S$Bt stosowana jako dokument

przetargowy
I kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynn&ci umazliwiajace i majce
na celu wykonanigcianek szczelnych jako konstrukcji docelowych aasnych z budow
przebudow, modernizagj i remontem obiektow itynieryjnych.

W zakres rob6t wehodzi:
- wykonanie muréw oporowych zeianek szczelnych,

- wykonanie przyczotkow obiektowignieryjnych zescianek szczelnych
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z definicjami zwartymi w odpowiednich
normach
I wytycznych oraz okrdeniami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robészauby zgodne z wymaganiami
niniejszej SST i dokumentacji projektowe).

Do wykonania rob6ét maegby¢ stosowane wyroby budowlane spetaigj warunki okrédone

wW:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlanestiggdnolity: Dz. U. z 2003 r. nr 207,
poz. 2016; z piniejszymi zmianami),
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- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldowch (Dz. U. z 2004 r. nr 92, poz.
881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oagodndci (Dz. U. z 2002 r. nr 166,
poz. 1360, z piejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozpgiizenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegoétowe

Do wykonaniascianek szczelnych jako konstrukcji docelowych malstosowd nastpujace
materiaty:

- grodzice stalowe zgodnie z dokumenigmjojektows i odpowiadajce wymaganiom norm:
PN-EN 12063:2001, PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 1024829, PN-EN 10249-1:2000,
PN-EN 10249-2:2000,

- elementy usztywniage i rozpierajce z ksztattownikéw stalowych zgodnie z dokumentacj
projektowa i odpowiadaice wymaganiom podanym w SST dotyozj wykonywania
konstrukcji stalowych,

- materialy do spawania kdzniki zgodne z dokumentacjprojektows i odpowiadajce
wymaganiom podanym w SST dotycej wykonywania konstrukcji stalowych.

3. SPRZET

Roboty zwiazane z zagbieniem elementéw sktadowydtianek szczelnych powinny by
wykonywane przy gyciu sprztu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych rdraly
doborze sprgu naley kierow& sig¢ postanowieniami normy PN-EN 12063:2001.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spetiia
wymagania techniczne w zakresie BHP.
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT
Materialy z wykopdw mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu,
przeznaczonymi do wykonywania zamierzonych robat.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawmowinny by sprawne technicznie i
spetnid wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuwchu drogowym.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w OST pkt 5.
Wykonanie robot powinno lByzgodnie z PN-EN 12063:2001, PN-89/S-10050, PN-@252.
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Wykonawca przedstawi ZRU do akceptacji ,Projekt amigacji robot” wraz
z harmonogramem uwzglniajacy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane roboty
zZwigzane z wykonaniergtianek szczelnych jako konstrukcji docelowych.

»Projekt organizacji rob6ot” powinien odpowiatlaaleceniom normy PN-EN 12063:2001.
Konstrukcjescianek szczelnych jako konstrukcje docelowe mbg wykonane tylko przez
Wykonawcow posiadagych odpowiednie do zakresu robotw@dczenie.

Elementy drugorane konstrukcjiscianek szczelnych magwykonywane przez spawaczy
posiadajcych odpowiednie uprawnienia na zasadach w SSTcdmg wykonywania
konstrukcji stalowych.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed rozpocgiem robdt zwizanych z wykonanienicianek szczelnych jako konstrukcji
docelowej powinno hyywykonane przygotowanie terenu pod realigacpot.

Sposob wykonania dojazdu do miejsca robot powihig€rzaakceptowany przez ZRU .

W przypadku wysfpowania w najbliszym gsiedztwie robot budowli i instalacji magych
ulec uszkodzeniu w trakcie zablenia elementowcianek szczelnych, nalg wykona przed
przystpieniem do robot, ogtiziny tych budowli i instalacji podakem stanu technicznego
I sposobu fundamentowania. W tym celu Wykonawcagoj Komisg z udziatem ZRU,
ktorej zadaniem jest przeprowadzenieedgin, zlecenie ewentualnych badb ekspertyz
oraz sporzdzenie ,Protokotu z ogtzin”. Protokét powinien by potwierdzony przez
wiascicieli budowli i instalacji oraz zaakceptowany @zzZZRU.

W celu potwierdzenia przebiegu uwidocznionego nanath sytuacyjnych uzbrojenia
podziemnego oraz stwierdzenia, czy w rejonie raliét wystpuje uzbrojenie podziemne
nieuwidocznione na planach sytuacyjnych, przed gpieniem do zagbienia elementow
scianki szczelnej nakly wykona przekopy kontrolne w rejonie prowadzonych robot.
Urzadzenia usytuowane w najidizym gsiedztwie prowadzonych robét najyezabezpieczy
przed uszkodzeniem. SposOb zabezpieczenia powibign zgodny z dokumentag
projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej infacji to sposob
zabezpieczenia powinien byaakceptowany przez ZRU.

Przed przysipieniem do wykonywaniacianek szczelnych, nate sprawdzt zgodnd¢
rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tyelucnaley wykona kontrolny
pomiar sytuacyjno - wysokoiowy.

Przed rozpocgxiem i w trakcie wykonywaniécianek szczelnych natg wykonywa pomiary
geodezyjne zwizane z:

- wyznaczeniem osicianek szczelnych

- wyznaczeniem punktow charakterystycznych

- wykonaniem reperéw wysokoiowych
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wyznaczeniem i kontralniwelacyjra gornej krawgdzi scianki szczelnej
5.3. Probne zaggbianie elementowscianki szczelnej

Przed rozpocgxiem zasadniczych robot zyganych z wykonanienicianek szczelnych jako

konstrukcji docelowych naky wykona& probne zagbienie kiku elementéwscianki szczelnej

w celu:

- okreslenia najbardziej efektywnej metody zégkenia grodzic,

- okreslenia wptywu sposobu zagdienia grodzic na mdiwosé wystpienia uszkodze
w sasiadupcych budowlach i uedzeniach,

- okreslenie maliwosci oskagnigcia zakladanego w dokumentacji projektowej poziomu
podstawy grodzic,

- okreslenie poprawngci doboru grodzic ze wzgllu na maliwos$¢ powstania uszkodaew
trakcie zagibienia grodzic,

okreslenia maliwosci oshgniccia pionowej nénasci scianki zalaonej w projekcie (dla

scianek szczelnych pelgych rok przyczotkdw) przez pomiar wdu grodzic oraz

wykonanie probnego ohgienia grodzic.

5.4. Zasady wykonywaniacianki szczelnej

Scianki szczelne naty wykonywa zgodnie z dokumentagcprojektows i postanowieniami
norm PN-EN 12063:2001, PN-89/S-10050 i PN-82/S-2005

W celu uzyskania odpowiedniej doktadobwykonaniascianki szczelnej naly wykona&

I stosow& ramy prowadzce. Ramy prowadze powinny by stabilne, odpowiednio mocne
I ustawione na poziomach zapewa@ich maliwos¢ poziomego i pionowego osiowania
grodzicy

w czasie zagbienia.

W czasie wbijania elementéycianki szczelnej naly prowadzé ,Dziennik wbijania”, w

ktorym naley zawrzé:

- dane odnénie sposobu zaghiania elementdéwcianki w trakcie zagbiania probnego,

- dane odnénie zagtbienia elementow i ewentualnych trudoo wyniklych podczas
zagkbiania probnego,

- wnioski z zagtbiania prébnego i wyboér sposobu zdménia,

- 0g0lm charakterystyk urzadzenia i wybor sposobu zabiania,

- 0g06lm charakterystylk urzadzenia do zagbiania elementéwscianek szczelnych, szkic
usytuowania elemento$eianki szczelnej,

- dane odnénie zagtbiania elementow i ewentualnych trudoo wyniklych podczas
zagkbiania.

W  przypadku wykonywaniascianek szczelnych w bezgrednim gsiedztwie torow
kolejowych dla utrzymania ruchu na torze koniecist wykonanie konstrukcji odgiajacej
pod czynnymi torami zgodnie z odpowiegl&ST.

Podczas zagbiania elementéwscianki szczelnej naky regularnie kontrolowa stan
techniczny budowli i instalacji zlokalizowanych wasgedztwie prowadzonych robot.

5.5. Wykonanie elementow dodatkowych
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Elementy dodatkowe (usztywnienie, rozpdgiagi itp.) powinny by zgodne z dokumentag;j
projektows i odpowiadé wymaganiom normy PN-EN 12063:21001 oraz SST dabtgjz
wykonywania konstrukcji stalowych.

5.6. Zabezpieczenie antykorozyjne

Scianki szczelne i elementy dodatkowe powinny bgtbezpieczane antykorozyjnie w zakresie
przewidzianym w dokumentacji i odpowiadarymaganiom normy PN-EN 12063:2001 oraz
SST dotyczcej wykonywania zabezpieazantykorozyjnych konstrukcji stalowych.

5.7. Tolerancje wykonywaniascianek szczelnych
Dopuszczalne odchytki w wykonywandaianek szczelnych wynosz

+ 50 mm - dla poteenia gtowicy w kierunku prostopadtym doianki
+ 250 mm - dla poziomu zaggienia
+ 1% - dla pionowsgxi we wszystkich kierunkach

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Kontrola jakdci wykonania scianek szczelnych jako konstrukcji docelowych palatg
sprawdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektowa oraz wymaganiami podanymi w normach
PN-EN 12063:2001 i PN-89/S-10050, SST doigez wykonania konstrukcji stalowych oraz
niniejszej SST.

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek sporzdzenia Planu Kontroli, ktéry podlega
zatwierdzeniu przez ZRU.

Ocena poszczegolnych etapéw robot potwierdzanavigisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotygeze kontroli jakdci rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Zakres kontroli i badaf
6.2.1.Materiaty

Materiaty stosowane do wykonanigcianek szczelnych podlegajkontroli zgodnie z
wymaganiami podanymi w niniejszej SST.

Przed wbudowaniem kdorazowo stosowane materiaty powinny uzysiklceptacej ZRU.
6.2.2.Wykonawstwascianek szczelnych

Wykonaniescianek szczelnych i montaelementéw dodatkowych podlega kontroli zgodnie
z wymaganiami podanymi w normie PN-EN 12063:2004zomniniejszej SST. W zakresie
konstrukcji dodatkowych dopuszczalne odchylki wyrovee powinny odpowiada
wymaganiom normy PN-89/S-10050 oraz warunkom poaanw SST dotyczcej
wykonywania konstrukcji stalowych.

6.2.2.1. Kontrole przed wykonywaniefwianek szczelnych:

kontrola przygotowania terenu robat,

- kontrola stanu technicznego i sposobu fundamentasasiednich budowli i instalacji,
- kontrok prac geodezyjnych w zakresie wyznaczeniasosinek szczelnych oraz punktow
charakterystycznych,

87



urzadzen do zagtbiania elementowécianki w zakresie stanu technicznego orazseweego
doboru uradzex do zakresu planowanych robat,

- kontrola gruntu w zakresie zgodwd z zatleniami projektowymi (na podstawie pomiaru
wpedu grodzic),

- kontrola sposobu zagflienia grodzic w zakresie wptywu nasgednie budowle i instalacje
(m.in. pomiar drga),

- kontrola sposobu zagdienia grodzic w zakresie mlovosci uzyskania zaftzen
projektowych odnénie osagniccia zaktadanego poziomu podstawy grodzic,

- kontrola sposobu zagiania grodzic w zakresie mlovosci uzyskania zaftzen
projektowych odnénie osagniccia zaktadanej rimosci pionowej scianki szczelnej (dla
scianek szczelnych pelgych rok przyczotkdéw) przez pomiar wpu grodzic oraz
wykonanie probnego ohgienia,

- kontrok poprawnéci doboru grodzic ze wzgllu na maliwos¢ powstania uszkodaew
trakcie zagibiania grodzic,

- kontrola gsiednich budowli i instalacji, w trakcie i po wykamiu prébnego zaghienia,
w zakresie powstania uszkodzdub maliwosci powstania uszkodae w trakcie
zagkbiania wekszej ildsci grodzic (m.in. pomiar drgg.

6.2.2.3. Kontrole podczas zabtaniascianek szczelnych

- kontrole uradzenh do zagébiania elementéwécianki w zakresie stanu technicznego oraz
wiasciwego doboru urdzer do zakresu planowanych robot,

- kontrola gruntu w zakresie zgodwd z zatleniami projektowymi (na podstawie pomiaru
wpedu kilku grodzic),

- kontrola sposobu zagiania grodzic w zakresie wptywu nasgednie budowle i instalacje
(m.in. pomiar drga),

- kontrola sposobu zagdiania grodzic w zakresie uzyskania z&toprojektowych odngnie
osiagniccia zaktadanego poziomu podstawy grodzic,

- kontrola sposobu zagdiania grodzic w zakresie uzyskania z&toprojektowych odngnie
osiagniccia zakladane] rimosci pionowej scianki szczelnej (dlascianek szczelnych
petniacych rok przyczétkdw) przez pomiar wedu kilku grodzic,

- kontrola kolejnéci wykonaniascianek szczelnych zgodnie z harmonogramem,

- kontrola wykonania i zamocowania elementéw provgayzh,

- kontrola pionowséci zagtbiania elementéwcianki szczelnej,

- kontrola wykonania elementéw dodatkowych zgodnilkumentagj projektows,

- kontrola przygotowania powierzchni stalowydtianki szczelnej do zabezpieczenia
antykorozyjnego w zakresie zgodnym z dokumentppjektovs,

- kontrola scianki szczelnej w zakresie doktadob wykonania w odniesieniu do
dopuszczalnych odchytek,

- kontrola gsiednich budowli i instalacji, w trakcie zabtania elementowcianki szczelnej i
po wykonaniu scianek szczelnych, w zakresie powstania uszkodz@owodowanych
zagkbieniem elementdécianek szczelnych.

Roboty podlegaj odbiorowi, a ocena poszczegdlnych etapéw robdwipotizana jest przez
ZRU wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotygeze kontroli jakdci rob6t podano w OST pkt 6.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru rob6t podano w SSTe€zG ,Wymagania ogolne”.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanyckcianek szczelnych jako
konstrukcji docelowych wraz z elementami dodatkowym

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Scianki szczelne jako konstrukcje docelowe uznajezaiwykonane zgodnie z dokumentacj
projektowa, niniejsza SST i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentagjgitowej, przywotanych normach lub
w punktach 2, 5i 6 niniejszej SST daty wyniki pbzayne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

Podstaw ptatncci stanowi cena wykonania 1 §nianki szczelnej jako konstrukcji docelowe;j
wraz

z elementami dodatkowymi (usztywnienia, rozpaiagi itp.), mierzony po osgcianki w
rzucie

Z gory, o okrélonej w dokumentacji projektowej diugm (gicbokasci).

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace przygotowawcze, pomiarowe i geodezyjne,

- przygotowanie terenu pod realizacpbot,

- wykonanie przekopow kontrolnych,

- wykonanie (przed, w trakcie i po wykonaniu robogjledzin, badé i ekspertyz budowli
I instalacji wystpujacych w najblzszym gasiedztwie mogcych ulec uszkodzeniu w trakcie
zagkbienia elementowcianek szczelnych,

- dostarczenie materiatéw przewidzianych do wykonaiedt,

- opracowanie ,Projektu organizacji robot” wraz zrhanogramem,

- opracowanie ,Planu kontroli”,

- wykonanie probnego zaggiania elementowcianek szczelnych w zakresie przewidzianym
w niniejszej SST lub oké&onym przez ZRU,

- wykonanie ram prowadgzych,

- wykonanie, monta i demonta konstrukcji odcizajacych w czynnych torach w rejonie
prowadzonych robat,

- zagkbienie elementéwscianek szczelnych w zakresie przewidzianym w dokutagi
projektowej,

- wykonanie i montaelementow dodatkowych,

- wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstruktalowej scianki szczelnej i
elementéw dodatkowych wraz z przygotowaniem powienz w zakresie przewidzianym
dokumentagj projektows,

- usungcie ewentualnych ustergkianki szczelnej lub elementow dodatkowych,
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- wykonanie niezkdnych pomiaréw i badawymaganych SST lub zleconych przez ZRU,
- gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiarow ighad
- uporzdkowanie miejsca robot.

Wszelkie uszkodzenia budowli i instalacji zlokalzanych w gsiedztwie robot, powstate w
trakcie lub po wykonanigécianek szczelnych Wykonawcadzie usuwat na wtasny koszt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robateehnicznych.
Scianki szczelne.

2. PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane nagoize stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

3. PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane nagoize stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

4. PN-EN 10249-1:2000 Grodzice ksztaltowane na zigmetali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

5. PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztalttowane na zigmetali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

6. PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje staélowymagania i

badania.
7. PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje staloRrojektowanie.

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 19947 r. Prawo budowlanesftgdnolity: Dz. U. z 2003 r. nr
207,
poz. 2016; z pMiejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bud@owth (Dz. U. z 2004 r. nr 92, poz.
881).

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegogndci (Dz. U. z 2002 r. nr 166,
poz. 1360, z ptiejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 10.09.1998 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpaae budowle kolejowe i ich
usytuowanie
(Dz. U. 21998 r. nr 151, poz. 987).
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SST 012 Odwodnienie

Kod CPV 45232452-5

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej 8 wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonaniem docelowych w ramach remontgidro
powiatowej 4489S, Kaniowek- Dankowice - Stara ¥Vieraz z systemem odwodnienia ulica
Stowackiego (km. 7+282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunpenetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Zakres robot:
- Utozenia odwodnienia liniowego zamkitego
- monta& odwodnienia liniowego otwartego
- obtozenie rowow ptytamielbetowymi aurowymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania poda
OST pkt 2.

2.2. Beton
Beton B-20 powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadg/maganiom PN-B-14501.
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2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsyglkcementowo - piaskawpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-
06712.

2.5. Odwodnienia liniowe zamkngte

Zastosowa systemowe odwodnienie liniowe szerégio20 cm z rusztemeliwnym o
nosnaosci min. 15 tom (typ aizki).

2.6. Odwodnienie liniowe otwarte

Prefabrykowane elementy betonowe do odwatnigiowych wg ,katalogu
powtarzalnych elementow drogowych”.
Prefabrykaty winny odpowiadavymogom normy BN-80/6775-03/01. Winnydwykonane
Z betonu klasy min. B25.

2.6.Umocnieniascian rowow

-zelbetowe piyty prefabrykowanewowe 10x60x90 cm
-pale drewniane fi 8-10 cm x 100 cm

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
Rodzaj zastosowanego sgiz pozostawia gi do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu
przez ZRU.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je
w terenie za pomadkotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw krawgdziowych.

5.3. Wykop pod tave

Wykop pod tawe scieku wykon& zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom fawy. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod tawpowinien
wynosk co najmniej 0,977 wg normalnej metody Proctora.
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5.4. Ltawa
tawe wykona z betonu B15 jako tagvzwykia.
Wykonanie tawy powinno iyzgodne z BN-64/8845-02.

5.5.8ciek liniowy zamkniety

Sciek liniowy zamkngty uktada na fawie betonowej zgodnie z instrukgiroducenta,
ze spadkiem w kierunku studzierddiekowej. Ut@ony sciek obetonowa Wykop pod taw
cieku wykon& zgodnie z PN-B-0605. Wskaik zag:sszczenia dna wykopu pod taw
powinien wynosi min. 0097 wg normalnej metody Proctora.

5.6. Umocnienie skarp rowow

Skarpy rowow obtay¢ ptytamizelbetowymi aurowymi. Podtae pod ptyty winno b§
wyrownane i zagszczone. Plyty ukladaena podsypce cementowo-piaskowe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST pkt 6.
W czasie robot zwzanych z wykonanierscieku z prefabrykatow natg sprawdz:
- wykop pod taw (stopig zag:szczenia podia)
- gotowg tawe
- wykonaniescieku (niweleta, rown podtwna, grubé¢ podsypki, wypetnienie spoin).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensapyojektows, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
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Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
Szczegotowe zasady ptatieookresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06712
PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-14501

PN-B-06250
BN-80/6775-03/01

Kruszywa mineralne do betonu.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaenawierzchni
drogowychZwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@&awierzchni
drogowych.

Zaprawy budowlane zwykie.

Beton zwykly.

Prefabrykaty budowlane z betorlementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne mvgigania
i badania.
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SST 013 Renowacja rowow

Kod CPV 45232452-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwgzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow w ram@&chontu drogi
powiatowej 4489S, Kaniowek- Dankowice - Stara ¥Vieraz z systemem odwodnienia ulica
Stowackiego (km. 7+282-7+932) w Dankowicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kononait przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i
odprowadza wogl

1.4.2. Row przydrany - row zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3. Row odptywowy - row odprowadzgy wod: poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST tdk5.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
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— koparek podsbiernych,

- spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej SST, mina korzysta z dowolnych
srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu hamutu nammegjo przez wag scigciu trawy i
krzakdw w obe¢bie rowu.

5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzyska podane poriej wymiary geometryczne rowu i
skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dg51:1,3,
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakoznéca pozioméw dna i nszej krawedzi
gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy
wewrgtrznej 1:3, nachylenie skarpy zegtrznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do
1,50 m liczona jako tnica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kresdzie gorne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 machylenie skarpy
wewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m
liczona jako ranica pozioméw dna i nszej krawedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, nachylenie
skarp od 1:1,5 do 1:3, @dokas¢ co najmniej 0,50 m. ROw ten powiniencbyddalony co
najmniej o 3,0 m od kragdzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwdrtyco
najmniej 0 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkadna co najmniej 0,40 m,gpokasé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zataraahitrasy tuki kotowe o promieniu
co najmniej 10,0 m.
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Najmniejszy dopuszczalny spadek paaiy rowu powinien wynosi0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzaah 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podamy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych092,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0%,
- darnirg - 3,0%,
- faszyny - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé
poza obgb pasa drogowego i rozplantoéva miejscu zaakceptowanym przez ZRU.

Sposob zniszczenia pozostamio po usungtej roslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami ZRU.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 |Spadek podtny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szeroka¢ i gigbokas¢ rowu lrazna1l00m
3 |Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1. Spadki podtane rowu

97



Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z tolerangj +
0,5% spadku.

6.2.2. Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu

Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerang +
5cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZeit miedzy skarp a szablonem nie
powinien przekracza3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

Szczegotowe zasady ptatopokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

— 0czyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

— $cigcie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

— roboty wykaczeniowe,

— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaleoty ziemne
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SST 014 Przepusty pod zjazdami

Kod CPV 45232452-5

1. WSTEP

1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem przepustow pod zjazdami wamremontu
drogi powiatowej 4489S, Kaniéwek- Dankowice - Stlfaes, wraz z systemem odwodnienia
ulica Stowackiego (km. 7+282-7+932) w Dankowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kononait przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z
wykonywaniem przepustéw rurowych pod zjazdami regdboczne.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zangte) obudowy konstrukcyjnej, stacy
do przeprowadzenia wody matych ciekéw wodnych pasglpami zjazdow.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjanao wykonana jest z rur
betonowych lulzelbetowych.

1.4.3. Scianka czotowa - konstrukcja stabilizog przepust na wlocie i wylocie i
podtrzymugca nasyp zjazdu.

1.4.4. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST k6.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST
pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustbviypowych prefabrykowanych
rur betonowych, olefych niniejsaz OST, a:
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— prefabrykaty rurowe (rury betonowe VIPRO),
— kruszywo do betonu,

- cement,

- woda,

— mieszanka pod tayfundamentow,

— drewno na deskowanie,

— materialy izolacyjne,

— zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztatt i wymiary prefabrykatow powinny bygodne z dokumentacprojektows i SST.
Odchyitki wymiaréw prefabrykatéw powinny odpowigdaN-B-02356 [1].

Powierzchnie elementow powinny dgtadkie, bez gkniec¢ i rys. Dopuszcza sidrobne
pory jako pozostakei po pcherzykach powietrza i wodzie, ktoryclelgbkas¢ nie przekracza
S5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.
Sktadowanie prefabrykatbw powinno odbywaie na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podiau.
2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementomstkukcji przepustéw powinny
spetnid wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa naley skladowé& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z innymi asortymentami lub jegadfami. Podiae sktadowiska powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéwstkakcji przepustow powinien
spetnid wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowa cement portlandzki zwykly (bez dodatkow) klasy54dp betonu klasy B-
30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25.

Cement nalgy przechowywaé zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [&ez bada
laboratoryjnych mgna stosowawodocagowa wock pitna.
2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna spetnigymagania PN-B-06712
[5].
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2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywanitonmsvych scianek czotowych
przepustéw powinno spetdiavymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].
2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustowécianek czotowych mina stosowa

— emulsg kationows, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,

— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],

- lepik asfaltowy na garco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],

— pap asfaltoa wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apaty technicznej,

- wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzone&vdadczalnie i posiadage aprobat
techniczi - za zgod Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinna hbyarki nie niszej ni M 12 i spetnié
wymagania PN-B-14501 [6].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powiniekkazn® Sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

koparek,

betoniarek,

dozownikéw wagowych do cementu,

sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowizany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

— odwodnienia,
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— czasowego przemenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewna ktérym
bedzie wykonywany przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krgazi wykopu,

— innych rob6t podanych w dokumentacji projektow8ST.

5.3. Wykop

Sposob wykonywania robot ziemnych pod fundame§dianek czotowych i taw
fundamentow powinien by dostosowany do wielkoi przepustu, gbokasci wykopu,
uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana byto przystpi¢
do wykonywania przepustu.

5.4. Lawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinna byykonana zgodnie z dokumentagprojektowa
i SST.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczefpiwa fundamentowa nie by
wykonana:
— z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechani¢czgednie z wymaganiami OST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnego stailanego mechanicznie”,
— z gruntu stabilizowanego cementem 5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragiw wynosaz:

— dla wymiaréw w planie  +5 cm,
— dla rzdnych wierzchu fawy: 2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatéw rurowych

Uktadanie rur betonowych lukelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki
rur naley wypelnc zaprava cementow wg pkt 2.10 i uszczel@imateriatem wg pkt 2.9
zaakceptowanym przezzyniera.
5.6.Scianki czotowe

Deskowaniescianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokralery wykona wg
PN-B-06251 [3].

Betonowanie naley wykonywa wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnacbgie
mniejsza ni B-30.

Powierzchnie elementow betonowych, ktére po zasypanajd sie pod ziema, nalery
zagruntowad przez:

— dwukrotne smarowanie betonu emallsationowy w przypadku powierzchni wilgotnych,

— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku povalenz suchych,
lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rigleuklada& jednoczénie z obu stron
przepustu, warstwami o jednakowej gréfioz jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotnid
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zasypki w czasie zagzczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej wg normalnej
proby Proctora, metad wg PN-B-04481 [2] z tolerangj-20%, +10%.

Wskaznik zag:szczenia poszczegolnych warstw powiniert lagodny z dokumentagj
projektows i SST.
5.8. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotow nalg wykona zgodnie z dokumentacprojektows i SST.
Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.

W zaleznosci od materiatu siytego do umocnienia, wykonanie robot powinné bgodne z
OST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowoéciekow”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robot

Kontrole jakasci robot naley wykona zgodnie z OST D-03.01.01 ,Przepusty pod karon
drogi” pkt 6, oraz SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST [
wymaganiami ZRU, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6

daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
Szczegotowe zasady ptatopokresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuije:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
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— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie faw fundamentowych,

— wykonanie deskowania i rozebranie,

— monta konstrukcji przepustu,

— betonowanie konstrukcji fundamentécianki czotowej,
— wykonanie izolacji,

— wykonanie zasypki i zagzczenie,

— umocnienie wlotow i wylotow,

— uporadkowanie terenu,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiarowa elementéw budowlanych z betonu

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdalgkintu

3. PN-B-06251 Roboty betonowe izelbetowe. Wymagania
techniczne

4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunki karyania i
ochrony w s$rodowisku  agresywnych  waod
gruntowych

5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegygtkw Skiad,
wymagania i ocena zgodaio
8. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczapssewany na

goraco

11. PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartacdpaste

12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przezeaia

13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa epszione
podiaze z gruntu stabilizowanego cementem.

14. BN-88/6731-08Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-79/6751-01Materiaty do izolacji przeciwwilgotri@iowej. Papa
asfaltowa na tamie aluminiowej

16. BN-88/6751-03Papa asfaltowa na welonie z widkien szklanych

17. BN-68/6753-04Asfaltowe emulsje  kationowe do izolacji
przeciwwilgotngciowych

18. BN-74/9191-01 Umgzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur
betonowych izelbetowych. Wymagania i badania
przy odbiorze
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