M.01.00.00 ROBOTY PREZYGOTOWAWCZE

M.01.61.00 WYTYCZENIE OBIEKTU
M.C1.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU
1, WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace odiworzenia w terenie osi
obiektu, osi podpor i krawgdzi zewnetrznych ustroju niosgcego oraz punkiow wysokosciowych dia
obiekidw mostowych Nr 1 do 6 na przebudowywane] drodze powiatowe] Nr 04-129 i 04-131,
ful.Kecka i ul.Jana Il Schieskiego/ w migjscowosct Kozy..

1.2. Zakres stosowania Specyfikach

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przefargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pki 1.1,
1.3 Zakres robdt objetych Specyfikacjg

Roboty, kiorych dotyczy Specyfikacja obejmuia wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majgce na celu ‘wytyczenie osi i krawedzi obiekiu,

wytyczenie osi pedpor,
zatozenie reperdw roboczych w bezposdrednim sasiedztwie obiekiu w nawigzaniu
do niwelacji panstwowe].
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej Specyfikacji sg zgodne z cbowiazujacymi odpowiednimi
normami i okresteniami podanymi w DMU.80.00.00.
1.5. QOgdlne wymagania dotyczace robdt
Ogoine wymagania dotyczgce robst podanc w DMU.00.00.00. "Wymagania cgblne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rowdt i ich zgodno$é
z Rysunkami, Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

Do wykonania robot wg M.01.01.01 konieczne sg nastepujace materiaty: rury stalowe,
rzpienie stalowe, pale drewniane.

3. Sprzet
Do wykonania robot objetych M.01.01.01 konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
dalmierze
niwelatory
tyczki i taty niwelacyjne

miernicze tasmy stalowe.

4, Transport

Dowalny rodzaj srodkdéw transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, siuzacy do
przewozu geodetOw, sprzetu geodezyjnego oraz materiaidw potrzebnych do wykonania robot
objetych ta Specyfikacia,



5. Wykonanie robot

5.1. Cgdine zasady wykonania robdt

Qgslne zasady wykonania robot podano w STDMU.00.00.00 “Wymagania ogdine” pki
5. Prace pomiarowe powinny by wykenane zgodnie z obowigzujgeymi instrukciami Gidwneg
Lirzedu Geodezii | Kartografii (GUGIK).

52. Qsnowa podstawowa (state punkly kontrob)

inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe siatych punktdw geodezyjnych osnowy
poziome] | wysokosciowe], aby umozliwic mu wykonanie pra¢ zwigzanych z wytyczaniem.
53 Osnowa realizacyjna (okresowe punkiy kontrel)

W oparciu o sie¢ statych punktéw gecdezyinych osnowy poziomej i wysokodciowsi
przekazanej przez Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania |
vzupeiniania osnowy realizacyjnej ¢ wspolrzednych poziomych | wysckosciowych dia Ickainego
wytyczania robdt.

Opracowany przez Wykonawce | zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy
reaiizacyjnej poziomej | wysokosciows] oraz system przeprowadzania kontroli okresowe] punkiow
tej osnowy, powinny speiniac nastepujace warunki:

&) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczyé i utrwalic poza terenem wykonywania robot oraz
odpowiednic zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) sposob stabifizac)i punktow gecdezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria lej dokladnodai
winny byc zgodne z polskimi przepisami zawariymi w instrukcjach Technicznyeh GUGIK: G-3
(Geodezyina obstuga inwestycji), G-3.1 (Osnowy realizacyine) i G-3.2 (Pomiary reafizacyjne)

5.4. Whytyczenie obiektdw mostowych

Roboty peiegajg na wytyczeniu i stabilizacji osi obiekidw mostowych, osi podpdr oraz linii
gzymsow w oparciu o Rysunki.

Wymagania | kryteria dokladnosci dia robét pomiarowych zawarte sg w Instrukciach
Technicznych GUGIK: G-3 (Gecdezyjna obsiuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla robot pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektu mostowege:

dokladnosc wytyczenia punktow charakierystycznych obiekiu 21 cm

dokiadnose wyznaczenia rzednych wysokosciowych 1 cm

dokiadnosc wyznaczenia wysokosci reperow +0,5cm,

dokladnose wykonania elemeniow projektowanych £ 1cm,

dokfadnosé pomiarow peziomych + 1 cm/50m.

8. Kontrola jakosci robot

8.1. Cgdlne zasady kontroli jakosci robst
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w 8T.DMU.00.00.00. “Wymagania ogdine”
nki. 6

6.2 Kontrola csnowy realizacyjne]

Kentrole osnowy realizacyjne) oraz prac pomiarowych nalezy prowadzic wg zasad
okreslonych w instrukciach i wytycznych GUGIK.

Pomiary kontroine odpowiednich fragmentdw csnowy realizacying] nalezy wykonywad
przed rozpeczeciem wiekszych robdt, a takze co miesiac w trakeie prowadzenia robot.



8.3, Kontrols wytyczenia chiekiu

Kontrole wytyczenia osi ohiekiow mostowych, ¢st podpor ora
w odnigsigniu do wymagan punkiu 5.5
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7. Qdbior robdt

QOdbidr robdt objetych Specyfikecig M.01.01.01 polega na sprawdzeniy zgodnosc
wyznaczonych elementdw z Rysunkami.

8. Przepisy zwigzane
PN-5-02205:1998 Drogi samochodowa. Roboty ziemne. Wymaganiz i
badania.
FN-B-06050 Hoboly ziemns. Wymagania cgoine

Instrukcje i Wytyczne GUGIK.






