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) B & "PRO-ZAT" mgr inz. Andrzej Zaniat DROGOWEGO "VIA"
- ul. Ogrodowa 35 ul. Zaptocie Duze 208f, 43-300 Bielsko-Biata,
43-360 Bystra tel. 504 006 034, e-mail: via-bb@wp.pl
UWAGA: Inwestor: POWIAT BIELSKI
L. — . . . UL. PIASTOWSKA 40, 43-300 BIELSKO-BIAELA
Pozostawié dla pojadéw pas jezdni wolny od przeszkéd
szerokosci min 3m -
Umozliwi¢ mieszkanicom bezpieczne dojécie do swoich posesji. Obiekt: DROGA POWIATOWA Skala:
/ | \ ‘ ‘ Pieszych od prowad;onych prac odgrodzi¢ zaporami drogowymi - UL. KABOLA WOJITYLY W CZANCU | 1:1000
. U-20c.
| Temat: Branza:
el . .z PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU
W przypadku przejscia ciagu pieszego przez wykop utozyé DOCELOWY 1 NA CZAS PRZEBUDOWY DROGI organ. ruchu
dla pieszych kladki U-28
Pozostawi¢ istniejace oznakowanie bez zmian. Projektowane Tytufrys.: PROJEKTOWANA ORGANIZACIA RUCHU Nrrys.:
znaki pionowe ustawi¢ w odlegtosci min. 10 m od istniejacych. NA CZAS ROBOT - ETAP VII B 4 14
Pozostate zabezpieczenia wykonac¢ zgodnie z przepisami BHP
dla prowadzenia robét .
Opracowat. mgr inz. Piotr Szostek ata:
01.2009
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