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OPIS TECHNICZNY
1. ZAKRES | CEL OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie stanowi projekt czasowej organizacji ruchu na czas trwania robot
budowlanych zwigzanych z przebudowg przepustu, w ciggu drogi powiatowej ul. Rolnikow
w miejscowosci Ligota.
Zakres robot obejmuje w szczegdlnosci:

— Przebudowe przepustu w km 004+395,

— Roboty nawierzchniowe (odtworzenie nawierzchni) na odcinku 45 m.
Celem wprowadzenia czasowej organizacji ruchu jest zapewnienie bezpieczenstwa ruchu
drogowego wszystkim uzytkownikom oraz pracownikom prowadzgcym prace budowlane.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA
2.1. Ustawy, Rozporzadzenia, Wytyczne

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. z 2017 r. poz. 1260
t.j. ze zm.),

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznych (Dz.U.z 2017 r. poz. 2222 t.j. ze
zm.)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. nr 170, poz.
1393 ze zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdbw drogowych oraz urzadzen
bezpieczehstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U.
Zz 2003 r. Nr 220 poz. 2181 ze zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2017 r. poz. 784 t.j.),

e Ustalenia pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

3. STANISTNIEJACY
3.1. Charakterystyka drogi i ruchu na drogach

Ul. Rolnikow jest drogg powiatowg o numerze 4431 S. Ulica rozcigga sie od skrzyzowania
typu rondo, gdzie krzyzuje sie ulicami: Bronowskag, Wapienicka, Bielskg i Zabrzeskg do
skrzyzowania zwyklego, typu ,T” z ul. Zabrzeskg. Droga przebiega w obszarze
zabudowanym.

Otoczenie drogi stanowi zabudowa mieszkaniowa jednorodzinna oraz czesciowo tereny
niezagospodarowane. Ulica prowadzi ruch lokalny, zwigzany z dojazdem do przylegtych
posesji. Ulica posiada nawierzchnie bitumiczng o szerokosci 5,0 — 5,5 m. W przekroju drogi
nie wystepuje chodnik, piesi poruszajg sie poboczem.
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3.2. Istniejgca organizacja ruchu

Na organizacje ruchu ul. Rolnikow skfada sie oznakowania pionowe. Zostato ono pokazane
na planach sytuacyjnych kolorem szarym. W obszarze robét nie wystepuje oznakowanie
pionowe.

3.3. Wizja lokalna

Wizja lokalna w celu inwentaryzacji istniejgcego oznakowania zostata przeprowadzona
w kwietniu 2018 r.

4. STAN PROJEKTOWANY
4.1. Zatozenia ogodlne

Przebudowa przepustu wymagaé bedzie catkowitego wytgczenia z ruchu obszaru objetego
robotami. Dla zapewnienia obstugi komunikacyjnej, zaprojektowano objazd ul. Zabrzeskg na
odcinku od ronda do skrzyzowania z ul. Rolnikdw (objazd ul. Gtogowg nie jest zalecany ze
wzgledu na nawierzchnie z ttucznia kamiennego).

W celu ograniczenia utrudnieh, zakres przebudowy podzielono na etapy. Przyjeto
nastepujacy podziat:

Etap 1 — roboty zasadnicze: przebudowa konstrukcji przepustu

Etap 2 — wykonanie pozostatego zakresu robot (roboty nawierzchniowe, wykonczeniowe)

4.1.1 Etap 1.
Roboty w tym etapie nalezy prowadzi¢ w sposdb umozliwiajgcy dojazd do ul
Wypoczynkowej od strony potnocnej ul. Rolnikéw.

— Obszar robét wydzielono zaporg U-20 b, znakiem B-1 z tabliczkg ,nie dotyczy
pojazdow budowy”. Zaleca sie ustawienie pryzmy z piasku na czas gtebokich
wykopow, od strony pétnocnej ul. Rolnikéw.

— Od strony potudnia, na ul. Rolnej na dojezdzie do strefy robot zaprojektowano
oznakowanie: A-14 ze znakiem B-25. Wprowadzono rowniez ograniczenie predkosci
do 30 km/h. Na poczatku ulicy — skrzyzowaniu typu rondo, zaprojektowano znak F-5
informujgcy o zakazie ruchu za 200 m oraz znak D-4a.

— Od strony potnocy, na ul. Rolnej na dojezdzie do strefy robét zaprojektowano
oznakowania: A-14 wraz z B-25 oraz B-33 ,30 km/h”. Wczesniej, tj. za
skrzyzowaniem z ul. Mlynarskg zaprojektowano znak F-5 informujgcy o zakazie
ruchu za 450 m, za$ za wlotem ul. Gtogowej zaprojektowano znak D-4a.

— Na ul. Leszczynowej zaprojektowano znak C-4.

— Trase objazdu oznakowano w nastepujgcych miejscach: na wlocie ul. Zabrzeskiej na
skrzyzowaniu typu rondo, na skrzyzowaniu ul. Zabrzeskiej z ul. Rolnikbw oraz na
skrzyzowaniu ul. Rolnikéw z ul. Labedzia.

— Ruch pieszych odbywat sie bedzie po ktadce. Wykonawca winien zapewni¢ im
mozliwos$¢ bezpiecznego przejscia przez caty czas trwania robot.
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4.1.2 Etap 2.

Zaktada sie, ze etap 2 bedzie miat charakter krotko trwajgcy. Oznakowanie dla tego etapu
pokazano na rysunku nr 7. Pozostate skrzyzowania nalezy pozostawi¢ oznakowane tak jak
w etapie 1. Ze wzgledu na przebudowe zjazdéw do posesji, 0 terminie prowadzenia robét
w tym etapie nalezy powiadomié mieszkancow posesji w obszarze robét.

5 OPIS ZAGROZEN | UTRUDNIEN

Utrudnienia:
e Wprowadzenie zakazu ruchu w strefie prowadzenia robat,
e Woydtuzenie drogi dojazdu ze wzgledu na objazd,
e Dojscie pieszych po tymczasowej kladce.
Zagrozenia:
¢ Ruch pojazdéw budowy w obszarze inwestyciji,

e Obecnos¢ w pasie drogowym osdb prowadzgcych roboty budowlane,
e Ruch pieszych w strefie robét,

6 TERMIN WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Czasowg organizacje ruchu planuje sie wprowadzi¢ bezposrednio przed rozpoczeciem robét
budowlanych, w terminie do 30 czerwca 2018 r. Po zakonczeniu robét przywrdcona
zostanie istniejgca organizacja ruchu.

7 ZALECENIA | UWAGI KONCOWE

Przy wykonywaniu projektowych elementow oznakowania nalezy przestrzegaé
nastepujgcych zasad:
Wszystkie znaki pionowe, zapory drogowe, tablice kierujgce winny by¢ wykonane z folii
typu 2. Nalezy stosowac¢ dla nich jednolite materiaty zapewniajgce jednorodnosé¢ ich
czytania przez uczestnikow ruchu. Wykonawca robot winien utrzymywac je we witasciwym
stanie technicznym i nalezytym stanie czystosci.
Znaki pionowe dla czasowej organizacji ruchu zaprojektowano o grupie wielkosci D (znaki
duze).
Ksztatty znakéw drogowych oraz ich umieszczenie powinny odpowiada¢ warunkom
podanym w Zatgczniku nr 1-4 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
w sprawie ,szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz
urzadzen bezpieczehstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach” (Dz.
U. nr 220, poz. 2181 z dn. 23 grudnia 2003 r.). Montujgc znaki nalezy zachowa¢ prawidtowag
widocznosc¢ i czytelnos¢ tablic i znakdéw oraz mozliwosc¢ ich czytania przez nadjezdzajgcych
kierowcéw. Minimalna wysokos¢ dolnej krawedzi tablicy najnizszego znaku wynosi¢ musi od
podtoza 2, 0 m.

Zabezpieczenie i oznakowanie robdt wykona¢ zgodnie z projektem zachowujgc zasade
wiasciwej widocznosci oznakowanie i dostosowania jego ustawienia do utrudnien na drodze.
Ustawione znaki i sposéb ich zamontowania muszg zapewnia¢ bezpieczenstwo uczestnikom
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ruchu drogowego.

Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami
pracy w obrebie pasa drogowego oraz przepisami BHP. W czasie prowadzenia robét w
miare mozliwosci nalezy zapewni¢ dojazd do posesji mieszkahcom, pojazdom
uprzywilejowanym, pojazdom gospodarki komunalnej.

Po zakonczeniu robot, oznakowanie powinno by¢ niezwiocznie zdemontowane i winna
zostac przywrécona istniejgca organizacja ruchu.



