Przebudowa ulicy Przecznia w miejscowosci Kozy
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OPIS TECHNICZNY

1.  Cze$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiot opracowania stanowi projekt czasowej organizacji ruchu dla zadania zwigzanego z
przebudowa ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy skrzyzowaniami Przecznia-Kecka do
skrzyzowania Przecznia-Szkolna-Miodowa w miejscowosci Kozy na dlugosci 1821m.
Zadanie obejmuje poszerzenie istniejacej jezdni do szerokosci 6,0m wraz z dobudowa

chodnika.

1.2. Podstawa Opracowania

Podstawe opracowania stanowi:

- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2003 r. Nr 58),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220

poz.2181).

2.  Cze$é projektowa
2.1. Stan istniejacy

Przedmiotowa inwestycja zrealizowana zostanie w miejscowosci Kozy, w ciggu ulicy
Przecznia. Lokalizacj¢ inwestycji przedstawia plan orientacyjny —rys. nr 1.

Droga ulicy Przecznia, klasy L, na odcinku przebudowy stanowi relacje nadrzedna w
stosunku do drég krzyzujacych. Na przedmiotowym odcinku ruch pojazdéw prowadzony jest
dwukierunkowo. W stanie istniejacym dla drogi objetej przebudowa dopuszczony jest ruch
pojazdéw samochodowych o rzeczywistej masie catkowitej ponad 10t.

Natezenie ruchu pojazdéw w przekroju drogi wynosi w godz. szczytu ok. 180 poj.w/h dla
kazdego kierunku. Natezenie ruchu na wlotach podporzadkowanych jest znikome. Piesi na
odcinku pomiedzy ul. Kecka a Koncertowa poruszaja si¢ chodnikiem zlokalizowanym po
wschodniej strony ulicy. Po stronie zachodniej chodnik zlokalizowany jest wylacznie na

odcinku pomiedzy ul. Kecka a Konwalii W pozostatym zakresie ciggu ulicy Przecznia piesi




Przebudowa ulicy Przecznia w miejscowosci Kozy

poruszaja si¢ poboczem - brak wydzielonych chodnikéw. Jezdnia przeznaczona do remontu

posiada szerokos$¢ ok. 5 m o nawierzchni bitumiczne;.

2.2 Rozwiazania projektowe na czas prowadzenia robét.
W ramach zadania zostanie wykonany remont drogi w ciagu ulic Przecznia na dlugosci
1821m. Remont obejmie poszerzenie jezdni, dobudoweg chodnikow oraz zabudowe w miejscu
istniejacych rowow przydroznych kanalizacji deszczowej. Wigkszos$¢ prac zostanie wykonane
przy potowkowym zamknieciu jezdni z zastosowaniem ruchu dwukierunkowego sterowanego
wahadlowg sygnalizacja $wietlng. Zakres prac wzdtuz drogi remontowanej podzielony zostat
na odcinki z zachowaniem szerokosci pas jezdni dla ruchu pojazdéw min. 2,75 m. Z uwagi
na zawezenie szerokosci pasa z ruchu na odcinku drogi objetej przebudowa wylaczone
zostang z ruchu pojazdy o dopuszczalnej masie catkowitej przekraczajacej 3,5t za wyjatkiem
pojazdéw budowy i stuzb miejskich. Znaki B-5 ustawione zostang na wlocie ul. Przecznia od
strony ul. Keckiej oraz na wylocie skrzyzowania Szkolnej/Stodka w miejscowosci
Pisarzowice zastepujac znaki B-18. Na wylocie skrzyzowania ul. Panskiej i Szkolnej
(kierunek Kozy) w Pisarzowicach nalezy ustawi¢ znak F-5 z podang odlegloscia do miejsca
wprowadzenia ograniczenia..
Sygnalizacje wahadlowa nalezy wyposazyé w sterownik dostosowany do komunikacji
radiowej oraz dwa sygnalizatory trojkomorowe S1 o $rednicy min. 200 mm usytuowane na
masztach. Dodatkowo w etapie II oraz VII sygnalizacja wahadtowa uzupelniona zostanie o
sygnalizatory wlotow bocznych znajdujacych si¢ w obszarze prowadzenia prac. Sygnalizatory
wlotéw bocznych wyposazone zostang w sygnalizator podstawowy S1 $rednicy 200 mm
wyswietlajacy ciagle sygnal czerwony oraz dwa sygnalizatory S2 $rednicy 200 mm nadajace
sygnal dopuszczajacy skrecenie w kierunku wskazanym strzatka w zaleznosci od ruchu
prowadzonego w obszarze prowadzenia prac. Wykonawca zobowigzany jest wyposazy¢
sygnalizacje w uktad kontroli wykluczajacej mozliwos¢ wyswietlenia sygnaléw kolizyjnych
w sekwencji pozwalajacej na jednoczesny ruch pojazdow w obszarze prowadzenia prac dla
obu kierunkéw. Dla wlotéw bocznych, wyposazonych w sygnalizacje, nalezy w sytuacjach
utrudnien powodowanych prowadzonych pracami zastosowac opcjonalnie sterowanie reczne
przez osoby posiadajace wlasciwe uprawnienia. Ponadto wykonawca ma obowigzek przed
zastosowaniem sygnalizacji sprawdzi¢ w warunkach roboczych czas potrzebny dla pojazdow
na opuszczenie obszaru wahadla. Szczegdlnie nalezy powyzsza kontrole przeprowadzi¢ dla
pojazdow wyjezdzajacych z wlotéw bocznych W przypadku gdyby w/w czas byt dtuzszy od
czasu przyjetego w programie nalezy dla systemu sterowania przyjac czas dluzszy.
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Latarnie nalezy zlokalizowa¢ z zachowaniem skrajni pionowej min 2,20m w stosunku do
nawierzchni jezdni oraz 0,5m do 2,0m z zachowaniem skrajni poziomej w stosunku do
krawedzi jezdni L.aczno$¢ bezprzewodowa pomiedzy sygnalizatorami a sterownikiem musi
zapewni¢ bezpieczenstwo pracy systemu i uczestnikow ruchu.

W odleglosci 2 m od sygnalizatora nalezy wyznaczy¢ tymczasowa lini¢ warunkowa
zatrzymani P-14. Pomiedzy sygnalizatorem a ostatnia w ciggu zamykajaca zapora U-20b
nalezy zachowal przestrzen pozwalajaca bezkolizyjny zjazd pojazdéow z pasa obszaru
prowadzenia robdt na pas wlasciwy dla danego kierunku. W/w przestrzeni zjazdu nie moze
wynosi¢ mniej niz 10 m, niemniej na wykonawcy robot spoczywa obowigzek zapewnienie
odpowiedniej dtugosci strefy bezkolizyjnej mijajacych sie pojazdow.

Pomiedzy sygnalizatorem a pierwsza otwierajaca w ciggu tablica prowadzaca U-3d

nalezy zachowa¢ przestrzen min. 5 m. W obszarach skrzyzowan z drogami podrzednymi
zostang ustawione poza sygnalizatorami podstawowymi sygnalizatory powtarzajace majace
za zadanie poinformowanie pojazdow wyjezdzajacych z wlotow podporzadkowanych o
realizowanej w danym momencie sekwencji sygnalowej. Sygnalizatory powtarzajace
wyswietla¢ beda identyczne sygnaly co sygnalizatory podstawowe. Wykonawca po
wprowadzeniu sygnalizacji $swietlnej ma obowigzek zastosowa¢ monitoring formowania si¢
kolejek w trakcie wyswietlania sygnatu zabraniajacego. W przypadku istnienia trwatego
formowania sie kolejek, ktore nie zostang rozladowane przez pojedynczy sygnat zezwalajacy
nalezy obowigzkowo zmodyfikowaé¢ program sygnalizacji. Modyfikacja powinna by¢
realizowana przez wydtuzanie sygnatu zezwalajacego dla kierunku formowania si¢ kolejek z
zachowaniem okreslonego w projekcie czasu migdzyzielonego.

Poza zastosowaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu pojazdow, prowadzony wzdhuz
prowadzonych prac, zostanie w razie koniecznosci wprowadzone sterowanie reczne przez
osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.

Prace zwigzane z przebudowa drogi zostaly podzielone na 10 etapow.

Etap I

Podczas etapu I wykonane zostang prace w ciagu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniami z ul. Kecka a skrzyzowaniem z ul.Jemioty/Konwalii. Prace zostang
wykonane przy zamknieciu dwupoldwkowym jezdni. W sytuacji formowania si¢ kolejek

nalezy zastosowac sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
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uprawnieniami. Powyzsze rozwigzanie nie dopusci do blokowania ruchu pojazdéw na rondzie
zlokalizowanym na skrzyzowaniu ul. Przecznia z ul. Kecka

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomigdzy tablicami

kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d, zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang znaki ostrzegawcze A12, Al4 informujace o zwezeniu jezdni,
prowadzonych robotach. oraz dla kierunku w stron¢ ronda znaki B-33 z ograniczeniem
predkosci do 30 km/h, B-25 zakaz wyprzedzania oraz B36 zakaz zatrzymywania wzdluz

posesji nr 57 celem umozliwienia ruchu pieszych.

Obszar prac dla ruchu pieszych zostanie zamkniety z zastosowaniem zapor U-20c wraz ze
znakami B-41 i tabliczkami U-56 ,,przejscie drugg strong ulicy”. Dla prac wykonywanych w
etapie Ia piesi powinni poruszaé si¢ istniejagcym chodnikiem po stronie ulicy nie objetej
robotami. W etapie Ib ruch pieszych prowadzony zostanie chodnikiem zmodernizowanym w
etapie la. Wykonawca powinien wykonywaé prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancow do poses;ji.

Na drogach dojazdowych w kierunku ronda zostang ustawione znaki F-6a informujace o
pracach prowadzonych w ul. Przecznia.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 3 i 4

Etap II

Podczas etapu Il wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniami z ul. Jemioly/Konwalii a skrzyzowaniem z ul. Koncertowa. Prace zostang
wykonane przy zamknieciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji Swietlnej
dla ruchu wahadlowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji
Swietlnej nalezy zastosowaé sterowanie rgczne ruchem realizowane przez osoby z
odpowiednimi uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadlowej przedstawia rys. nr 23
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Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomocg znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji swietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdoéw w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al12, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlne;.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 2a ruch pieszych, z uwagi na mata szerokos$¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzié strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje¢ pieszych. Dopuszcza si¢
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 2b piesi powinni porusza¢ sie¢ chodnikiem
zmodernizowanym w etapie Ila. Wykonawca powinien wykonywac¢ prace w sposob
umozliwiajacy dojscie/dojazd mieszkancéw do posesji. Z uwagi na mozliwo$¢ pojawienia si¢
pieszych po stronie nie objetej robotami w etapie Ila samochody poinformowane zostang o

ruchu pieszych znakami A-30 z tabliczkami ,,Piesi”.

Istniejace przejscie dla pieszych zostanie przesunigte poza obszar prowadzenia robot. Z uwagi
na umozliwienie pieszym dojscie do tymczasowego przejscia etap Il nalezy wykona¢ po

etapie III.

Etap Ila nalezy wykona¢ przed etapem IIb.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiajg rys. nr 51 6

Etap III

Podczas etapu III wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy

skrzyzowaniem z ul. Koncertowg a skrzyzowaniem z ul. Chabrowa. Prace zostane wykonane
8
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przy zamknigciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu
wahadtowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji swietlnej nalezy
zastosowaé sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 24.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomocg znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

blyskowe koloru zéttego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 3a ruch pieszych, z uwagi na mata szerokos$¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzié¢ strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowac, aby w obszarze robot wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje¢ pieszych. Dopuszcza si¢
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 3b piesi powinni poruszaé si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 3a. Istniejace przejscie dla pieszych zostanie przestawione poza obszar prowadzonych
robot. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposdb umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancoéw do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete]
robotami w etapie 3a samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.
Etap III nalezy wykona¢ przed etapem II.

Etap Illa nalezy wykona¢ przed etapem IIIb.
Szczegoly zabezpieczenia przedstawiajg rys. nr 7 i 8.
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Etap IV

Podczas etapu IV wykonane zostang prace w ciagu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniami z ul. Chabrowg a skrzyzowaniem z ul. Jabloniowa. Prace zostane wykonane
przy zamknigciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu
wahadlowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji §wietlnej nalezy
zastosowa¢ sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 25.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomocg znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji swietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdoéw w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al12, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 4b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzié strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje¢ pieszych. Dopuszcza si¢
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 4a piesi powinni poruszac¢ si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 4b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancow do posesji. Z uwagi na mozliwos¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete;j
robotami w etapie 4b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.
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Etap 4b nalezy wykona¢ przed etapem 4a.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 9 i 10.

Etap V

Podczas etapu V wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniami z ul. Jabloniowa a posesjg przy ul. Przecznia 109. Prace zostan¢ wykonane
przy zamknigciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji Swietlnej dla ruchu
wahadtowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji swietlnej nalezy
zastosowa¢ sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 26.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomigdzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomoca znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

blyskowe koloru zéttego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robot musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 5b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzi¢ strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje pieszych. Dopuszcza sie
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 5a piesi powinni porusza¢ si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 5b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd

mieszkancoéw do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete]
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robotami w etapie 5b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 5b nalezy wykona¢ przed etapem Sa.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 111 12.

Etap VI

Podczas etapu V wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
posesja przy ul. Przecznia nr 109 a posesja przy ul. nr 119. Prace zostang wykonane przy
zamknieciu dwupotéwkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu
wahadlowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji §wietlnej nalezy
zastosowaé sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadlowej przedstawia rys. nr 27

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami

kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

blyskowe koloru zéttego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robot musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlne;.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 6b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzi¢ strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowac, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje pieszych. Dopuszcza sie
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 6a piesi powinni porusza¢ si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 6b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd

mieszkancoéw do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete]
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robotami w etapie 6b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 6b nalezy wykona¢ przed etapem 6a.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 13 1 14.

Etap VII

Podczas etapu VII wykonane zostang prace w ciaggu ulicy Przecznia na odcinku pomigdzy
posesja przy ul. Przecznia 119 a skrzyzowaniem z ul. Jaworowa. Prace zostane wykonane
przy zamknigciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu
wahadlowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji §wietlnej nalezy
zastosowaé sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 28.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomocg znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji swietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdoéw w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al12, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlne;.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 7b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzié strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje¢ pieszych. Dopuszcza si¢
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.

Dla prac wykonywanych w etapie 7a piesi powinni poruszac si¢ chodnikiem wykonanym w
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etapie 7b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancoéw do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia sie pieszych po stronie nie objete]
robotami w etapie 7b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 7b nalezy wykona¢ przed etapem 7a.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 151 16.

Etap VIII

Podczas etapu VIII wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniem z ul. Jaworowa a skrzyzowaniem z ul. Rolnicza. Prace zostang wykonane
przy zamknigciu dwupotowkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji swietlnej dla ruchu
wahadtowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji swietlnej nalezy
zastosowa¢ sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 29.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomigdzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomoca znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

blyskowe koloru zéttego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robot musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlne;.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 8b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzi¢ strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowac, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen

szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje pieszych. Dopuszcza sie
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miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 8a piesi powinni poruszac si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 8b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancow do posesji. Z uwagi na mozliwos¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete;j
robotami w etapie 8b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 8b nalezy wykona¢ przed etapem 8a.

Szczegoty zabezpieczenia przedstawiajg rys. nr 171 18.

Etap IX

Podczas etapu IX wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniem z ul. Rolniczg a skrzyzowaniem z ul. Jaworowa, na wylocie w kierunku
miejscowosci Pisarzowice. Prace zostane wykonane przy zamknieciu dwupotéwkowym
jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji §wietlnej dla ruchu wahadtowego. W sytuacji utraty
funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji $wietlnej nalezy zastosowaé sterowanie reczne
ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 30.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomiedzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomocg znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujacg o zastosowanej sygnalizacji swietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdoéw w trakcie wykonywania robdt musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach
oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.

Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.
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W etapie 9b ruch pieszych, z uwagi na malg szerokos¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzi¢ strong
objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robdt wydzieli¢ przestrzen
szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje pieszych. Dopuszcza sie
miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-20c.
Dla prac wykonywanych w etapie 9a piesi powinni porusza¢ si¢ chodnikiem wykonanym w
etapie 9b. Wykonawca powinien wykonywa¢ prace w sposob umozliwiajacy dojscie/dojazd
mieszkancoéw do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia si¢ pieszych po stronie nie objete]
robotami w etapie 9b samochody poinformowane zostang o ruchu pieszych znakami A-30 z

tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 9b nalezy wykona¢ przed etapem 9a.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 19 i 20.

Etap X

Podczas etapu X wykonane zostang prace w ciggu ulicy Przecznia na odcinku pomiedzy
skrzyzowaniem z ul. Jaworowa a skrzyzowaniem z ul. Szkolng. Prace zostang wykonane przy
zamknieciu dwupotéwkowym jezdni z wykorzystaniem sygnalizacji $wietlnej dla ruchu
wahadlowego. W sytuacji utraty funkcjonalnosci zastosowanej sygnalizacji §wietlnej nalezy
zastosowa¢ sterowanie reczne ruchem realizowane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

Program pracy sygnalizacji wahadtowej przedstawia rys. nr 31.

Obszar robot zostanie zabezpieczony tablicami naprowadzajacymi U-3d, tablicami
kierujacymi U-21a/ U-21b oraz zapora drogowa szeroka U-20b. Odstep pomigdzy tablicami
kierujacymi U-21 nie moze przekracza¢ 10m. Uczestnicy ruchu poruszajace si¢ wlotami
podporzadkowanymi poinformowani o prowadzonych pracach za pomoca znakéw F-6a oraz

A-30 z tablicg informujaca o zastosowanej sygnalizacji swietlnej.

Na tablicy naprowadzajacej U-3d zaporze zamykajacej U-20b nalezy zastosowaé lampy

btyskowe koloru zottego U-35.

Szerokos¢ pasa jezdni przeznaczonego do ruchu pojazdow w trakcie wykonywania robot musi
wynosi¢ min. 2,75m.

Ponadto ustawione zostang w obszarze 50-100m od miejsc prowadzenia prac znaki
ostrzegawcze Al2, Al4 oraz A29 informujace o zwezeniu jezdni, prowadzonych robotach

oraz zastosowanej sygnalizacji $wietlnej.
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Pomiedzy znakami ostrzegawczymi a miejscem wygrodzenia prac zostang ustawione znaki B-

33 z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz B-25.

W etapie 10b ruch pieszych, z uwagi na matg szerokos$¢ jezdni 2,75m, nalezy prowadzié
strong objeta robotami. Prace nalezy tak zorganizowaé, aby w obszarze robot wydzielié
przestrzen szerokosci 1,5m umozliwiajacym bezpieczng komunikacje pieszych. Dopuszcza
sie¢ miejscowe zawezenie w/w szerokosci do 1,25m. Ciag pieszych wygrodzi¢ zaporami U-
20c. Dla prac wykonywanych w etapie 10a piesi powinni poruszaé¢ si¢ chodnikiem
wykonanym w etapie 10b. Wykonawca powinien wykonywaé prace w sposob umozliwiajacy
dojscie/dojazd mieszkancow do posesji. Z uwagi na mozliwos$¢ pojawienia si¢ pieszych po
stronie nie objetej robotami w etapie 10b samochody poinformowane zostang o ruchu

pieszych znakami A-30 z tabliczkami ,,Piesi”.

Etap 10b nalezy wykona¢ przed etapem 10a.

Szczegoly zabezpieczenia przedstawiaja rys. nr 211 22.

3. Uwagi koncowe.

W miare potrzeb ruch wahadtowy nalezy uzupeic sterowaniem recznym.

Przed przej$ciem do kolejnego etapu wykonawca zobowigzany jest ustawi¢ od strony
najazdow znaki A-11.

Po zakonczeniu kazdego etapu stan nawierzchni jezdni i chodnika musi posiada¢ rowna
nawierzchni¢ gwarantujacg bezpieczny ruch pojazdéw i pieszych. Styk nawierzchni jezdni lub
chodnika dopuszczonej do ruchu w trakcie wykonywania prac z nawierzchnig istniejgca lub
wykonang we wczes$niejszym etapie musi by¢ sfazowany ze spadkiem podluznym max 5°.

Ewentualne uskoki w ciggu pieszym nie moga przekraczac¢ 2 cm.
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