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D-01.01.01 Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (w skrécie ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét
zwigzanych z wytyczeniem ukfadu drogowego i jej punktéw wysokosciowych, ktdre zostang wykonane w ramach zadania
inwestycyjnego wymienionego w nagtoéwku niniejszej specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

ST stosowana jest, jako dokument przetargowy przy zlecaniu irealizacji robét, ktdére zostang wykonane w ramach
Zaméwienia publicznego wymienionego w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu uktadu drogowego.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych wchodzg:

- wyznaczenie i sprawdzenie punktow gtéwnych, osi trasy, punktéw krawedziowych oraz punktéw uzupetniajgcych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw roboczych,

- przeniesienie lub odtworzenie ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej wraz z ich
zgtoszeniem do wtasciwej jednostki geodezyjnej,

- aktualizacja punktéw osnowy poziomej i pionowe;j,

- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w trakcie robét, gwarancji i rekojmi punktow osnowy realizacyjnej,

- roboty przygotowawcze, w tym pozyskanie materiatdw geodezyjnych, wykonanie niezbednych zgtoszen iinnych
czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

- koszt wszelkich odszkodowan zwigzanych z przeprowadzeniem prac pomiarowych, w tym ew. koszt wejscia w teren.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty poczatkowy i koncowy tukéw poziomych/krzywej
przejsciowej oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogédlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢
Srednice od 0,10 do 0,20 m i dtugos¢ do 1,0 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane
$rednicy od 0,05 do 0,10 m i dlugosci okoto 0,50 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy ok. 0,05 m i diugosci ok. 0,20 m.

Za zgodg Inspektora Wykonawca moze utrwali¢ punkty w istniejgcej nawierzchni w spos6éb inny niz podano w niniejszej
ST.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych — reperéw roboczych nalezy uzy¢ stupkéw betonowych, ustawionych na
nieodksztatcalnym podtozu. Jezeli zachodzi taka koniecznos¢ podtoze pod stupek betonowy nalezy zagescic. Jako repery
robocze mozna wykorzystac¢ punkty state na stabilnym, nieodksztatcalnym podtozu.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
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- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- tasmy stalowe,

- szpilki,

- sprzet GPS.

Instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiadaé wymagane przepisami szczegélnymi $wiadectwa
legalizacji. Doktadnos¢ instrumentéw powinna zapewnia¢ wykonanie robot z zatozone w specyfikacjach technicznych
doktadnoscia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do wytyczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu chronigc je przed uszkodzeniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi lub zalecanymi Instrukcjami technicznymi GUGIK.
Dane zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne punktéw gtéwnych, krawedziowych oraz wysokosciowych przedstawiono w
Dokumentac;ji projektowe;.

W oparciu o materialy wyjsciowe Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia geodezyjne.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow trasy i
(lub) reperow roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych
w Dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora.

Punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe (repery panstwowe, punkty poligonowe) zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Przed przystgpieniem do réb, Wykonawca ma obowigzek wyznaczyé i zastabilizowaé osnowe pomiarowa.
Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktéw wysokos$ciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punkt zlokalizowany w
obrebie robo6t byt namierzany z co najmniej dwéch punktéw osnowy poziomej oraz z punkiu osnowy pionowej, z
wymagang dokfadnoscia. Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane co
najmniej dwa punkty dodatkowe osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktéw, o
ktérych mowa powyzej.

Punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica rob6t ziemnych.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.
Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy repera i jego rzedne;j.

Doktadnos¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej klasy Il. Osnowa
realizacyjna powinna by¢ dowigzania co najmniej do dwoéch punktéw osnowy panstwowej (poziome;j i pionowej) klasy nie
nizszej niz ll-ej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji
wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma byé dowigzania.

Do obowigzku Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej:
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- w trakcie trwania budowy — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia, ktéregokolwiek punktu osnowy
realizacyjnej,

- w okresie gwaranciji i rekojmi — wg wskazan Zamawiajgcego (chyba, ze Umowa tego nie okresla).

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej lub konieczno$é czestszej aktualizacji osnowy niz okreslono to
powyzej nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 30 m na odcinku prostej i nie rzadziej nizco 5 m
na odcinku krzywoliniowym.

Jezeli pozostate specyfikacje techniczne nie stanowig inaczej to:

- dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz £3 cm,

- rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do +1,0 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie oznakowania osi trasy przed zakonczeniem rob6t jest niedopuszczalne.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie linii krawgdzi uktadu drogowego (jezdni, chodnika, pasa
dzielagcego, miejsc postojowych, zatok autobusowych itp.) oraz granicy robot ziemnych zgodnie z Dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t opisanych w
Zaméwieniu i w miejscach dodatkowo wskazanych przez Inspektora.

Do wyznaczania przekrojéow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku
nasypéw przekraczajgcych wysokos¢ 1,0 m oraz wykopow o gtebokosci powyzej 1,0 m.

Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Zaleca sie, aby
przekroje poprzeczne wyznaczaé w miejscach odpowiadajacych przekrojom przedstawionych w Dokumentacji
projektowej. Odlegtos¢ ta nie moze by¢ mniejsza niz 25 m.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym
z Dokumentacjg projektowa.

Jezeli pozostate specyfikacje techniczne nie stanowig inaczej to:

- dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej krawedzi w stosunku do Dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm,

- rzedne niwelety punktéw osi krawedzi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do +1,0 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentaciji projektowe;.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej krawedzi rob6t ziemnych powinno pozwalaé na wykonanie skarp o
pochyleniu zgodnym z Dokumentacjg projektowg przy zatozonej odchytce pochylenia okreslonej w ST D-02.00.00
»Roboty ziemne”.

Dopuszcza sie wyznaczanie przekrojow inng metodg niz okreslono w niniejszej ST pod warunkiem jej akceptaciji przez
Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
0go6lnych zasad okreslonych w instrukcjach technicznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4 i 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 8.
8.2. Sposodb odbioru roboét

Odbidér robdt zwigzanych z wytyczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie i sprawdzenie punktéw gtéwnych, osi trasy, punktéw krawedziowych oraz punktéw uzupetniajgcych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw roboczych,

- przeniesienie lub odtworzenie ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej wraz z ich
zgtoszeniem do wiasciwej jednostki geodezyjnej,

- aktualizacja punktéw osnowy poziomej i pionowej,

- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w trakcie robét, gwarancji i rekojmi punktéw osnowy realizacyjnej,

- roboty przygotowawcze, w tym pozyskanie materiatbw geodezyjnych, wykonanie niezbednych zgtoszen iinnych
czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie i zabezpieczenie robét,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- prace porzadkowe,

- odwiezienie sprzetu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w niniejszej specyfikaciji.

- koszt wszelkich odszkodowan zwigzanych z przeprowadzeniem prac pomiarowych, w tym ew. koszt wejscia w teren.
Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu i
sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do rob6t tymczasowych,

- przeliczenie wspétrzednych z uktadu 1965 na 2000 lub odwrotnie, jezeli zajdzie taka koniecznos$é.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie (Dz. U. Nr 25,
poz. 133).

Rozporzgdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjnej
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr 38, poz. 455).
Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych (z 1979 r., ze zmiang z 1983 r.), wydanie
czwarte 1998

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna (z 1979 r., ze zmiang z 1983 r.), wydanie czwarte 1986
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna (z 1980r., ze zmiang z 1983 r.), wydanie czwarte 1988
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji (z 1980 r.), piate 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe (z 1979 r., ze zmiang z 1983 r.), wydanie trzecie 1988
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna O-1. Og6ine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych. Wydanie piagte
zmienione 2001.

Instrukcja techniczna G-2. Szczegdétowa pozioma i wysokosciowa osnowa geodezyjna i przeliczenia wsp6trzednych
miedzy uktadami.
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